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RESUMEN:

El desarrollo y mantenimiento de software para sistemas loT presenta un
problema en cuanto al dinamismo y la incertidumbre asociada a su operacion, ya que las
metodologias existentes se enfocan en la gestion del cambio en tiempo de disefio,
requiriendo un gran esfuerzo por parte de los desarrolladores. Dotar a los sistemas 10T
de autoconsciencia resulta lo mas apropiado para incrementar su autonomia ante los
eventos imprevistos. Este trabajo de titulacion propone construir un motor de
autoconsciencia basado en modelos en tiempo de ejecucion para sistemas loT. Mediante
las especificaciones contenidas en estos modelos, el motor puede ejecutar procesos pre-
reflexivos y reflexivos de autoconsciencia con el apoyo de métodos de recoleccion,
calculo y modelos de andlisis que generen métricas directas, indirectas e indicadores
para valorar el estado y la posible evolucion del sistema IoT y su entorno, asi como
también para recomendar acciones prescriptivas, en caso de ser necesario.

Palabras clave: Ingenieria dirigida por modelos (MDE), Modelos en tiempo de

ejecucion (models@run.time), Internet de las Cosas (loT), autoconsciencia (self-
awareness).
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ABSTRACT:

The development and maintenance of software for IoT systems present a problem
regarding the dynamism and uncertainty associated with its operation since the existing
methodologies focus on change management at design time, requiring a great effort
from the developers. Giving 10T systems self-awareness is the most appropriate way to
increase their autonomy in the face of unforeseen events. This degree work proposes to
build a selfawareness engine based on runtime models for 10T systems. Through the
specifications contained in these models, the engine can execute pre-reflective and
reflexive selfawareness processes with the support of collection methods, calculation
methods, and analysis models. These processes generate metrics to assess the state and
possible evolution of the 10T system and its environment and recommend prescriptive
actions, if necessary.

Keywords: Model-Driven Engineering (MDE), Models at Runtime (models@run.time),
Internet of Things (1oT), Self-Awareness
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