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RESUMEN 

La gestión actual de parqueaderos, ocasiona inconvenientes como el aumento de la 

contaminación ambiental o la insatisfacción del usuario al momento de parquear su vehículo. 

En este contexto, el desarrollo diario de tecnologías en el campo de la Inteligencia Artificial 

permite usar dichos recursos para crear herramientas que ayuden a solucionar problemas, por 

ello, el objetivo del presente trabajo es diseñar un sistema de reconocimiento de espacios de 

parqueo aplicando técnicas de IA, para adaptarlo en uno de los parqueaderos de la 

Universidad del Azuay. Se seguirán los cuatro primeros pasos de la metodología de Gorschek, 

los cuales permitirán determinar las mejores alternativas a ser aplicadas en el desarrollo del 

sistema, así como encontrar maneras de evaluar la precisión del mismo, contribuyendo a una 

búsqueda y detección oportuna de espacios libres para estacionar. 

Palabras clave: inteligencia artificial, modelos de inteligencia artificial, parqueaderos, 

Yolov8 

 

ABSTRACT 

The current parking lot management causes inconveniences such as increased environmental 

pollution or user dissatisfaction when parking their vehicles. In this context, the daily 

development of technologies in the field of Artificial Intelligence allows using these 

resources to create tools that help solve problems, therefore, the objective of this work is to 

design a parking space recognition system applying AI techniques, to adapt it to one of the 

parking lots at the Universidad del Azuay. The first four steps of Groschen’s methodology 

will be followed, which will allow determining the best alternatives to be applied in the 

development of the system, as well as finding ways to evaluate the accuracy of the system, 

contributing to a timely search and detection of free parking spaces. 

Keywords: artificial intelligence, artificial intelligence models, parking, Yolov8 

 

 


