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RESUMEN

Este proyecto describe en forma detallada el desarrollo de una red domética
a ser implementada en el Edificio “Las Chirimoyas”, el cual esta localizado en
la ciudad de Cuenca (Ecuador), este edificio consta de diecinueve

departamentos y dos locales comerciales.

Un estudio previo sobre el edificio fue realizado, para decidir la mejor red a
implementar; como resultado el Sistema EIB fue seleccionado considerando a
esta opcidon como la mas eficiente desde el punto de vista técnico y
econdmico, tomando en cuenta mantener un bajo costo y un minimo

impacto estructural en la implementacion de este sistema en el edificio.
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ABSTRACT

This project describes in a detailed way, the developing of a Domotic Network
to be implemented at “Las Chirimoyas” building, located in Cuenca city

(Ecuador), this building has nineteen apartments and two commercial stores.

First of all, a previous study over the building was made in order to decide the
better Domotic Network to apply; as a result EIB System was selected
considering this option as the more efficient from technical and economical
points of view, considering maintaining low cost and a minimum structural

impact in the implementation of the system on the building.
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INTRODUCCION

La razon primordial para el desarrollo de esta tesis se da en vista del
nacimiento de ciudades futuristas que hoy en dia proponen los grandes
magnates de la arquitectura, obligando a que la electrénica y la
informatica se fusionen para brindar beneficios y soluciones a problemas de
pequefias, medianas y grandes edificaciones. Dentro de los beneficios que
se ofrecen esta el confort, seguridad, comunicaciones, dando solucion
también a probleméaticas como es la gestiéon de energia, ahorrando costos

de consumo, funcionamiento y mantenimiento.

En el mercado existen una amplia variedad de sistemas que proveen
similares servicios, por lo que fue necesario hacer un andlisis técnico-
econdmico para determinar la mejor opcién a utilizar, dicho analisis estara
disponible en los capitulos posteriores, la tesis se desarrollara en base al
sistema de Instalacion de Bus Europeo (EIB), ya que este sistema fue el mas
conveniente, el disefio brindara en forma detallada el proceso para la
estacion del sistema sobre el edificio las “Chirimoyas”, constara de planos
para cada una de las plantas del edificio, un listado de productos instalados
con sus respectivos precios en cada uno de los departamentos como
también sus instalaciones extras que contiene el edificio. Ademas este
presente trabajo monografico brindara conocimientos tedricos para

comprender el funcionamiento del sistema que opera en el edificio.
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CAPITULO 1

INTRODUCCION DEL SISTEMA EIB PARA RED DE CONTROL

Este capitulo pretende servir de introduccién al estandar EIB (Bus de
Instalaciéon Europeo). Se trata de un sistema descentralizado vy
estandarizado, soportado por varias marcas comerciales, y del que se

describiran sus caracteristicas principales.

EIB ha sido propuesto por la EIBA (Asociacion Instalacidon de Bus Europeo). La
EIBA es la organizacion que reldne a empresas de instalaciones eléctricas
europeas para impulsar el desarrollo de sistemas inmoédicos y conseguir
ofrecer en el mercado europeo un sistema de alta fiabilidad. Tiene su sede
en Bruselas. A la asociacion pertenecen mas de 110 miembros que, como
fabricantes, cubren el 80% de la demanda de aparatos de instalacion
eléctrica en Europa. De esta forma, los clientes de este estandar disponen
de libre eleccion de productos de diferentes fabricantes y de sus soluciones

técnicas.

El Bus de Instalacion Europeo EIB es apropiado para oficinas, hoteles,
escuelas, residencias, polideportivos, grandes superficies, ayuntamientos, y
en general para cualquier edificio. También se puede utilizar en el ambito
doméstico aunque se trata de una solucion justificable econdmicamente

cuando el nimero de dispositivos es elevado.
1.1 CONCEPTO DE LA RED DE CONTROL
La red de control de dispositivos dematicos o red dematica se |o utiliza para

aplicaciones de automatizacion y control en el edificio inteligente, y es

totalmente independiente de la red de datos y la red multimedia. De esta
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forma, esta red queda limitada al manejo de sensores y actuadores que
permiten la automatizacidon del edificio, por Io que no tiene fuertes
requerimientos de ancho de banda para su funcionamiento, ya que estos
dispositivos Unicamente se intercambian comandos y, ademas, no de forma
continua. En muchos casos, esta red también integra los electrodomésticos

inteligentes como se muestra en la figura 1-1.

REDES PUBLICAS DE
TELECOMUNICACION

| W_ -

Red domotica

Pasarela
residencial

Fig. 1-1. Red demdtica o de control

Mientras la red de datos y multimedia son, generalmente, sistemas
distribuidos, la red de control suele estar centralizada. Es decir, para
comunicarse unos dispositivos con otros, es necesario un sistema de control
centralizado. Esto es asi porque se trata de reducir la complejidad y tamafio
de los sensores y actuadores, siendo necesario, por lo tanto, un dispositivo
gue concentre la mayor parte de la inteligencia del sistema y que permita
gue el usuario interaccione a partir de él con toda la instalacion.

Esta arquitectura centralizada, no obstante, reduce la robustez del sistema,
ya que si se produce la caida o la desconexiéon del “cerebro electrénico”

central, el resto de los dispositivos del sistema dejarian de funcionar.

El sistema de control central se comunica con los sensores y actuadores

distribuidos por todo el edificio, utilizando un mismo lenguaje de comandos



Zaniga Quizhpi, Paredes Cardenas 4

o0 protocolo. La especificacion del protocolo también suele incluir los
posibles medios fisicos que hay que utilizar: par trenzado, cable coaxial, fibra
Optica, red eléctrica, infrarrojos, radiofrecuencia, etc. Los medios fisicos mas
frecuentes son el par trenzado, la red eléctrica de baja tensién y la
radiofrecuencia: el resto se usan alli donde alguna de sus prestaciones es
imprescindible debido a los requisitos de la instalacién. Es importante que un
mismo protocolo pueda soportar varios medios fisicos, con el fin de poder
adaptarse de la forma mas flexible posible a la topologia concreta del
edificio y poder aprovechar las ventajas e inconvenientes que ofrece cada

uno de ellos.

1.2 PROTOCOLOS DE CONTROL

En la actualidad existe un gran numero de protocolos de control de
dispositivos dematicos, algunos de ellos propietarios, disefiados para cubrir
areas especificas o necesidades concretas.

Estos protocolos constan, al menos, de los siguientes niveles del modelo de
referencia OSI| (Sistema Abierto de Interconexion): fisico, enlace, red y
aplicacion. El nivel de aplicacion definirh, como minimo, una serie de
comandos y respuestas posibles a dichos comandos que son los que
permitiran realizar las funciones tipicas de control y supervision. En algunos
casos también se realiza un modelado del tipo de dispositivo a controlar, lo
cual facilitar& mucho el desarrollo a los fabricantes, asi como la futura
compatibilidad entre ellos. Lo ideal es que el protocolo implemente todos
los niveles, pudiendo el fabricante utilizarlo o no, dependiendo del tipo de
dispositivo en cuestion. La no especificacion de todos los niveles del
protocolo puede reducir considerablemente la funcionalidad del mismo o
interoperabilidad entre los dispositivos de diferentes fabricantes.

En cambio, TCP (Control del Protocolo de Trasmisidn), el protocolo que
utilizado en Internet, fue disefiado para transferir gran cantidad de
informacidén, principalmente entre ordenadores distantes, por o que son
necesarios varios octetos de control para la transferencia de informacion.
Durante los ultimos afios, no obstante, el coste del hardware electrénico se

ha reducido drasticamente. La red de control, ademas, no esta ya
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Unicamente formada por sensores y actuadores junto al sistema de control
centralizado, sino que también forman parte de ella electrodomésticos y
aparatos electronicos mas complejos. Por otro lado, es un hecho la
proliferacién de redes de datos basadas en Ethernet, que emplean como
medio fisico el par trenzado de cobre, la fibra 6ptica o la radiofrecuencia.
Estas redes proporcionan un ancho de banda suficiente como para ser
compartido por diversos dispositivos y aplicaciones. La adopcién de
técnicas de configuracion automatica de los dispositivos de automatizacion
es también una tendencia mundial, de manera semejante a como ocurre
en el sector informatico. Finalmente, TCP/IP (Protocolo de Internet) ha
conseguido monopolizar el mercado informatico, convirtiéndose en la
herramienta ideal para asegurar la interconectividad de equipos en
cualquier parte del mundo y sobre cualquier tipo de red (Ethernet, Friame
Replay, ATM, etc.).

Por este motivo, el futuro ird probablemente no sélo a la convergencia de la
gran diversidad de protocolos de control actuales (X-10, LonWorks, EIB, EHS,
Cebds, etc...), sino también a la utilizacién del protocolo TCP/IP como parte

de dichos protocolos.

1.3 SISTEMAS PARA LA RED DE CONTROL

A continuaciéon se describen las principales caracteristicas de los protocolos
de control mas importantes, cabe recalcar que no son los Unicos que
existen en el mercado: X-10, KNX, EIB, BatiBUS, EHS, CEBus, LonWorks, BACnet,
y SCP. Se hara una introduccion a los diferentes protocolos considerados

como mas importantes, pues una buena tecnologia no asegura el éxito.

1.3.1 PROTOCOLO X-10

Es uno de los protocolos mas antiguos que estan siendo utilizados en
aplicaciones domdticas. Fue disefiado por la empresa escocesa Pico
Electronics entre los afios 1976 y 1978 con el objetivo de transmitir datos por
la red eléctrica de baja tensidon (de 115V en Estados Unidos a 60Hz y de 240V
a 50Hz en Europa) a muy baja velocidad (60 bps en Estados Unidos y 50 bps
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en Europa) y con unos costes muy bajos. Puesto que se emplea la red
eléctrica preexistente del edificio, no es necesario tender nuevos cables
para conectar los dispositivos. En la actualidad X-10 también soporta como
medio fisico la radiofrecuencia.

El protocolo X-10, en si, no es propietario, es decir, cualquier fabricante
puede producir dispositivos X-10 y ofrecerlos en su catalogo; eso si, esta
obligado a usar los circuitos del fabricante escocés que diseiid esta
tecnologia. Aunque, al contrario de lo que sucede con la firma Echelon y su
Chip Neuron que implementa Lonworks, los circuitos integrados que
implementan X-10 tienen un royalty (licencia) muy bajo.

Los productos X-10 son especialmente atractivos por su precio, madurez y
prestaciones. Estas caracteristicas, junto a la posibiidad de ser
implementando sin necesidad de hacer obras en los edificios, lo han
convertido en el protocolo lider en el mercado norteamericano y europeo
residencial y de pequefias empresas. En la actualidad se pueden encontrar
en Europa tres grandes familias de productos basados en X-10,

tedricamente compatibles entre si: Home Systems, Netzbus, y Timac.

Fig. 1-2. Logotipo de X-10

1.3.2 SISTEMA KNX

KNX, que es un estandar, es la iniciativa de tres asociaciones europeas: EIBA,

BCly EHSA.

o EIBA: European Installation Bus Association.
o BCI: Batibus Club Intenational.

o EHSA: European Home System Association.
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Con el objetivo de aunar los esfuerzos de todos los fabricantes de sistemas
demdticos del mercado europeo, para que con el apoyo de los gobiernos y
del resto de industrias europeas, pueda crearse un Unico estandar europeo
para la automatizacion de las viviendas y oficinas. Es decir, estandar KNX es
el paso evolutivo l6égico que trata de concentrar toda la experiencia y
conocimiento de los principales estandares europeos en un Unico estandar
comun abierto y con dispositivos a precios suficientemente competitivos,
como para que los propietarios de viviendas empiecen a cuestionarse la
instalacion de un sistema de este tipo.

En resumen, se trata de, partiendo de los sistemas EIB, EHS y BatiBUS, crear un
Unico estandar europeo que sea capaz de competir en calidad,
prestaciones y precios con otros sistemas norteamericanos como LonWorks o
CEBus. En junio de 2003, el estandar KNX se convirti6 en un estandar
europeo con la aprobacibn de CENELEC (European Committee for

Electrotechnical Standardization).

Fig. 1-3. Logotipo de KNX

1.3.3 ASOCIACION KONNEX

La asociacion Konnex es la consecuencia légica de la convergencia entre
tres asociaciones: BCI, EIBA y EHSA, en una Unica asociacion. De momento,
por razones legales, siguen existiendo conjuntamente las tres asociaciones
existentes se vayan traspasando gradualmente a la asociacidon Konnex. La
asociacion fue fundada en mayo de 1999 por 9 compafias procedentes de
al menos una de las asociaciones mencionadas anteriormente, bajo el
nombre de EHBE-SA (Electronica para Hogar y Edificios — Asociacion de
Sistemas), que cambiaria a Konnex en agosto del 2000. Las nueve
compaifiias fundadoras son: Bosch, Delta Dore, Electricité de France,
Electrolux, Hager Holdindg, Merten, Schneider Electric, Siemens y Diemens

Building Technolgies. La misibn de la asociacion Konnex es promover la
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creacion de un Unico estandar denominado KNX, construido sobre la
experiencia de las tres asociaciones. La asociacion tiene como uno de los
objetivos principales expandir la tecnologia desde el mercado actual,
principalmente en edjificios industriales, hacia el mercado residencial, con
una tecnologia Unica estable y disponible, con el objetivo de mejorar la

aceptacion del mercado global.

mﬁ
B E/IF A

Konnex Association

Figl-4. Logotipo de la Asociacion Konnex

En la actualidad la asociacién Konnex representa a mas de 200 compaiiias
del mundo entero (fabricantes de equipamiento eléctrico y electrénico,
operadoras eléctricas, operadoras de telecomunicaciones, integradores e
instaladores de sistemas, etc...), operando en el campo de los sistemas
electronicos para la empresa y el hogar. En marzo de 2004 se publico la
version 1.1 del estandar, incorporando como nuevas funcionalidades: un
nuevo medio fisico basado en radiofrecuencia, una versidbn previa para la
utilizacion del IP (Protocolo Internet) como protocolo de red, la definicidon de
la interfaz USB-KNX, la distribuciéon de potencia sobre TP1 (Par Trenzado), y la
especificacion de las pruebas para la certificacién de los nuevos sistemas.
Por otro lado, la asociacidn Konnex tiene un gran nimero de proyectos en
curso con el objeto de definir interfaces entre el estandar KNX y otras

tecnologias como UpnP.

1.3.4 SISTEMAEIB

EIB (Bus de Instalaciobn Europeo) es un protocolo de control domético
europeo, desarrollando con el objetivo de contrarrestar las importaciones
de productos similares que se estaban produciendo desde el mercado
japonés y el norteamericano, donde estas tecnologias se habian
desarrollado antes que en Europa. Este protocolo se basa en el modelo OSI

(sistema Abierto de Interconexion), definiendo los niveles: 1, 2, 3, 4y 7. Entre
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los sistemas comerciales que utilizan actualmente EIB, estan Instabus EIB de
Jung, ABB i-bus EIB de Niessen, o Sigma i-BUS Modular de ABB Stoz Kontakt.

Ademas de sensores y actuadores, existe una gama completa de
electrodomeésticos (lavadoras, frigorificos, lavavajillas, hornos, cocinas,
calentadores de agua, etc...) que son conectables via EIB y pueden ser,
por lo tanto, programados y ajustados desde cualquier parte de la casa o
de forma remota utilizando pasarela residencial. Ademas, mediante un PC

podemos monitorizar el estado de todos ellos en cualquier momento.

Fig. 1-5. Logotipo de EIB

EIB es un protocolo de red abierto, se fortalece del aporte de todas y cada
una de la infinidad de empresas que lo suscriben. Son tantas, que la
cantidad y diversidad de dispositivos existentes supera la de cualquier otro
sistema en la actualidad. Segun datos de la EIBA, a principios del afio 2003,
habia unos 10 millones de dispositivos EIB instalados por todo el mundo, unas
70.000 instaladores cualificados.

En estos momentos, la EIBA lidera el proceso de convergencia de los tres
buses europeos de mas amplia difusibn como son el propio EIB, BatiBUS y
EHS. La idea es que estos tres protocolos converjan en un Unico estandar

europeo para la automatizaciéon de oficinas y viviendas, denominado KNX.

1.3.6 SISTEMA BatiBUS

BatiBUS ha sido un protocolo muy utilizado en los antiguos sistemas de
control industrial franceses, y en la actualidad, debido a sus limitaciones, ha
guedado practicamente obsoleto. Entre los dispositivos de BatiBUS en el
mercado esta el Pyram de la empresa espafola Delta Dore.

Es un protocolo muy sencillo de instalar con una red de suministro de
energia a todos los dispositivos y aplicaciones. Las principales caracteristicas

de BatiBUS son su facilidad de instalacidon, bajo coste y capacidad de



Zaniga Quizhpi, Paredes Cardenas 10

evoluciéon, ya que el protocolo permite afadir funciones conforme las
necesidades lo exijan.
BatiBUS esta convergiendo actualmente, junto con el EIB y el EHS en un

Unico estandar europeo para la automatizacion de oficinas y viviendas.

BatiBUS

il lBUS clisb inlarnalional

Fig.1-6. Logotipo de BatiBUS

1.3.7 SISTEMA EHS

El estandar EHS (Sistema Europeo para el Hogar) ha sido otro de los intentos
de la industria europea de crear un protocolo abierto que permitiera la
implantacion de la domética en el mercado residencial de forma masiva. El
resultado fue la especificacidon de EHS en el afio 1992. Los sistemas Maior-

Domo de Fagor se basan en el protocolo EHS con algunas modificaciones.

EHS viene a cubrir, por prestaciones y objetivos, la pasarela que tiene el
CEBus norteamericano y rebasa las prestaciones del X-10, que tanto éxito ha
tenido en Estados Unidos. Por otro lado, este protocolo esta totalmente
abierto, esto es, cualquier fabricante asociado a la EHSA puede desarrollar

sus propios productos.

EHS

Fig.1-7. Logotipo de EHS

1.3.8 SISTEMA CEBus
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CEBus fue desarrollado por el grupo de electronica de consumo de la EIA
(Asociacion de la Industria Electronica) americana, con el fin de conseguir
un bus domdtico disefiado especificamente para el hogar que aportara
mas funciones que las que soportaban los sistemas de la época (encender,
apagar, aumentar, disminuir, todo encendido y todo apagado) como el
famoso X-10, dando lugar a un numero de aplicaciones mas amplio: control
remoto, indicaciéon del estado, gestibn de energia, sistemas de seguridad,
coordinacion de los dispositivos de entretenimiento, etc. Como tecnologia
orientada al hogar, entre sus premisas estaban el bajo coste y la simplicidad
de instalacién y uso. La principal desventaja de CEBus es que por el
momento existen pocos productos y ademas a un precio muy alto. Por otro
lado, a pesar de que pueden encontrarse productos CEBus para las redes
eléctricas europeas no cumplen con las normas de dicho continente lo

limita su crecimiento.

CEBus®
Industry

Council

Fig.1-8. Logotipo de CEBus

1.3.9 SISTEMA LONWORKS

LonWorks es una tecnologia de control domético propietaria, presentada
en 1992 por la empresa Echelon. Se trata de una tecnologia muy robusta y
fiable por lo que estd especialmente indicada para la automatizaciéon
industrial, &mbito del que procede y en cual ha tenido una implantacion
masiva en los hogares sobretodo porque existian otras tecnologias como X-
10 de prestaciones similares para estos entornos y mucho mas econémicas.

LonWorks estad implantada en Estados Unidos mayormente. Los fabricantes
de dispositivos LonWorks deben utilizar en cada uno de sus nodos un
microcontrolador especial llamado Neuron Chip. Este circuito integrado, al
igual que el frmware que implementa el protocolo LonTalk utilizado por los

nodos LonWorks para comunicarse, fueron desarrollados por Echelon. La
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producciéon del Neuron Chip esta controlada por Echelon, que sélo ha
concedido la licencia a tres fabricantes, los cuales tienen ademas que
pagar un royalty a por cada circuito fabricado. Por lo tanto, a pesar de que
Echelon utiliza el concepto de sistema abierto al hablar de LonWorks, la
realidad demuestra lo contrario.

Una ventaja de LonWorks es que implementa todos los niveles del modelo
de referencia OSI. De este modo, servicios tales como el reenvio automatico
tras una pérdida de trama o la autentificacion del emisor de la trama, se

garantiza en la solucion LonWorks.

LONWORKS®

product databasa

Fig.1-9. Logotipo de LonWorks

1.3.10 SISTEMA BACnet

Es un protocolo norteamericano para la automatizacion de viviendas y el
control de sistemas de aire acondicionado y calefaccién, fue desarrollado
por los principales vendedores de equipos de calefacciéon y aire
acondicionado. BACnet no quiere cerrarse a ningun nivel fisico, de enlace y
de red, concreto. En la actualidad, soporta hasta cinco opciones diferentes
en cuanto a tecnologias de red, cada una de las cuales tiene una serie de
ventajas e inconvenientes.

- Ethernet. Las principales ventajas de Ethernet es que se trata de un
estandar internacional, los principales inconvenientes son el alto coste por
dispositivo y las limitaciones de distancias.

- ARCnet. Es un estandar ANSI (American Nacional Standards Institute)
- MS/TP (Master Slave/Token Passing). Solo soporta par trenzado, por lo
gue, su velocidad es muy baja hasta 76 Kbps.

- PTP (Point-to-Point). lineas telefénicas, velocidad limitada.

- LonTalk. La red utilizada por LonWorks puede ser también empleada
por BACnet, aunque los equipos son incompatibles entre si. Las ventajas son

que LonTalk tiene variedad de medios fisicos. Se limita en distancias.
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9BACnet

Fig.1-10. Logotipo de BACnet.

1.4 TERMINOLOGIA.

ANSI: “American Nacional Standards Institute” Instituto Nacional de
EstAndares Americanos.

ATM: “Asynchoronous Transfer Mode” Modo de Transferencia Asincrona.
AWG: “American Wire Gauge” Calibre Americano de Cables.

BCI: “Batibus Club Intenational” Club Internacional Batibus.

BMS: “Building Management System” Sistema de Gestidn de Edificios.

CIC: “CEBus Industry Council” Consejo de la Industria CEBuUSs.

CRC: Cdédigo de Redundancia Ciclica.

CSMA/CA: “Carrier Sense Multiple Access/ Collision Avoidance” Acceso
multiple por deteccién de portadora evitando colisiones.

DALI: “Digital Addressable Lighting Interface”. Interfaz de control digital
direccionable para iluminacion.

ECE: “Electronic Conection Equipment” Equipos de Conexidon Electrénicos.
ECG: “Electronic Control Gear” Control de los mecanismos electronicos.
EEPROM: “EIB Interworking Standard”.

EHBE-SA: Electrénica para Hogar y Edificios — Asociacion de Sistemas.

EHSA: “European Home System Asociation” Asociacion del Sistema Europeo
del Hogar.

EIA: “Electronics Industry Association” Asociacion de la Industria
Electrénica.EIB: “European Installation Bus” Bus de instalacién Europeo.

EIB: “European Installation Bus” Bus de instalacién Europeo.

EIBA: “European Installation Bus Association” Asociacion Bus de Instalacion
Europeo.

EIS: “EIB Interworking Standard” Estandar de Interfuncionalidad de EIB.

ETS: “Engineering Tool Software” Herramienta de Programacion para

Ingenieria.
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HTML: “HyperText Markup Languaje” Lenguaje de codificacion de
Hipertextosrf

IP: “Internet Protocol” Protocolo de Internet.

ISO: “international Standards Organization” Organizacion Internacional de
Estandares.

KNX: Estandar de Conexion de la Asociaciéon Europea Konnex

LAN: “Local Area Network” Red de Area Local.

LNS: “Lon Network Services” Servicio de red para Lon.

LLC: “Logical Link Control” control I6gico de Link.

OSI: “Open Systems Interconection” Sistema Abierto de Interconexion.

PTP: “Point To Point” Punto a Punto

RAM: “EIB Interworking Standard”.

ROM: “EIB Interworking Standard”.

SOAP: “Simple Object Access Protocol” Protocolo de acceso a objetos
simples.

TCP: “Transmision Control Protocol” Protocolo de Control de Transmicion

TP: “Twisted Pair” Par Trenzado.

UDP: “User Datagram Protocol” Protocolo de Datagrama de Usuario.

UpnP: “Universal Plug and Play” Conector de funcionamiento universal.

USB: “Universal Serial Bus” Bus Serial Universal.

UTP: “Unshielded Twisted Pair” Par Trenzado.

XML: “eXtensible Mark-up Language” Lenguaje de codificacidon extensible.
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CAPITULO 2:

EL FUNCIONAMIENTO DE EIB

En un principio Gnicamente se contemplé como medio fisico un Unico cable
de dos hilos conductores (EIB.TP) o “bus cable”, a través del cual se
comunican entre si todos los participantes del bus. Este sistema sobre par
trenzado funciona a 9,6 Kbps. La alimentaciéon de 24 Vdc se suministra a los
componentes del bus a través de los propios hilos conductores de éste,
aunque a veces este voltaje no es suficiente para alimentar todos los

dispositivos, como son los electrodomeésticos.

Fig.2-1 Cable bus (Catalogo productos, JUNG)

EIB sobre bus cable utiliza la técnica CSMA/CA (Carrier Sense Multiple
Access with Collision Avoidance, Acceso multiple por deteccidon de
portadora evitando colisiones), similar a la utilizada en Ethernet, pero con
resolucion positiva de colisiones. Es decir, todos los dispositivos estan
autorizados a iniciar la comunicacién con tal de que el bus se encuentre
disponible. Si dos dispositivos intentan acceder al mismo tiempo al bus,
ambos, detectaran que se esta produciendo una colisién, pero sélo el que
tiene mas prioridad continuarda transmitiendo. Mediante el arbitraje positivo
del bus se minimizan las colisiones, evitando asi los reintentos y maximizando
el ancho de banda disponible.

Cada dispositivo EIB tiene dos direcciones de 16 bits, la fisica y la l6gica.
Ambas se asignan al preparar la instalacion, pero tienen funciones

diferentes y son mutuamente excluyentes (es decir, se utiliza sé6lo una de las
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dos). En realidad, la direccion fisica s6lo se utiliza mientras se da de alta o se
configuran los dispositivos, diferenciandolos de los demas. Esta definida en
funcién de la posicion del dispositivo en la matriz de conexion, de esta
forma, cada dispositivo que conectaremos tendra su direccidn fisica
compuesta de: zona (4 bits) + linea (4 bits) + dispositivo (8 bits); 16 bits en
total, 64000 posibiidades de direccionamiento. Por otro lado, la direccién
I6gica o de grupo, de 16 bits, es con la que el dispositivo trabajara
realmente en la instalaciéon mientras esta operando de forma normal y no
tiene por qué ser Unica (varios dispositivos pueden compartir una misma
I6gica), por lo tanto, sirve para definir grupos de dispositivos desde un punto
de vista funcional (del tipo de luces de ambiente, interruptores, sensores de
alarma, etc.).

La topologia o forma en la que se extiende el bus de cable al que se
conectan los distintos dispositivos, puede tener un aspecto que podriamos
denotar por matricial. En primer lugar se forman lineas, cada una de las
cuales puede tener conectados hasta 255 dispositivos, utilizando cada uno
de ellos un dispositivo denominado acoplador al bus. Cada linea puede
tener una longitud maxima de 1000 metros en total (sumando todas las
ramas y respetando ciertas limitaciones en cuanto a la distribuciéon de los
dispositivos respecto a la fuente). Después, en un extremo de la linea se
puede conectar un aparato denominado acoplador de linea, que hace las
veces de puente y que, en este caso, permite colgar éste y otras lineas,
hasta un maximo de 16, de una principal para formar una matriz
denominada zona. Siguiendo la misma estructura que antes, las zonas
también se pueden conectar entre si, hasta un maximo de 16. Para ello,
cada zona se conecta a un cable general, mediante un dispositivo
denominado acoplador de red troncal. Finalmente, el sistema completo
podra conectarse a otros sistemas iguales o diferentes, mediante la
pasarela correspondiente.

La caracteristica fundamental del EIB es su organizacidon descentralizada, es
decir, todos los componentes de la instalacion eléctrica, como sensores y
actuadores, pueden comunicarse entre si, sin necesidad de una unidad
central de control. El funcionamiento es sencillo: todos los interruptores,

pulsadores y sensores estan conectados al bus. Si, por ejemplo, se acciona



Zaniga Quizhpi, Paredes Cardenas 17

un interruptor, hacia el conductor bus parte un paquete de 6rdenes con
una determinada direccion. Los actuadores reciben las 6érdenes pero soélo se
activa el actuador o grupos de actuadores que estan indicados en la
direccién del paquete. Si durante un tiempo prefijado el destinatario o
destinatarios de los telegramas no responden, la emisidn se vuelve a repetir
hasta un maximo de tres veces y, en caso de fallar de nuevo, se sefializa el
error en la memoria del transmisor. Si el telegrama enviado es para un
dispositivo que estad en otra linea o incluso en otra zona, los acopladores
correspondientes u otros puentes o encaminadores, lo dirigiran al destino
apropiado. Por lo general, por razones de reduccion de tamafio y costes de
los sensores y actuadores, los distintos fabricantes de sistemas EIB consideran
un elemento de control central, que integre la mayor parte de la
inteligencia del sistema.

También se pretendié que EIB funcionase sobre otros medios fisicos, aunque
en la practica s6lo el par trenzado (bus cable) ha conseguido una
implantacion masiva:

EIB.PL (corrientes portadoras sobre 230 Vac y 50 Hz, 60 Hz a 1200/2400 bps).
Utiliza modulacién de frecuencia con espectro ensanchado y la distancia

maxima que se puede conseguir sin repetidores es de 600 metros.

Fig.2-2. PL (Power Line), la misma red eléctrica es la red de control (www.todocontrol.com).

EIB.net (Ethernet a 10 Mbps), sirve de red troncal a los segmentos EIB,
ademas permite la transferencia de tramas EIB a través del protocolo IP a
viviendas y edificios.

EIB.RF (Radio Frecuencia). Usando varias portadoras, se consiguen distancias
de hasta 300 metros en campo abierto (la presencia de obstaculos o

condiciones climatolégicas adversas como la lluvia reduciran sensiblemente
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estas distancias). Para mayores distancias o edificios con multiples estancias
se deberian utilizar repetidores.

EIB.IR (Infrarrojo). Para el uso de mandos a distancia en salas donde se
pretenda controlar a distancia (pero Unicamente a unos pocos metros de
distancia y con conectividad directa) los dispositivos EIB instalados.

Para aquellas empresas, o para cualquiera que quiera integrar sus equipos o
aplicaciones en entornos EIB, existen multitud de soluciones disponibles. La
mas elemental es sin duda, la de partir de las especificaciones técnicas y
desarrollar todo el hardware y software de forma que sea compatible.
Finalmente, es importante destacar que EIB contempla una serie de
herramientas software para el PC. Por ejemplo, ETS (EIB Tool Software) es un
programa sobre plataformas Windows que facilita el desarrollo de proyectos
de ingenieria EIB, como el disefio y la configuracién, con independencia del
fabricante de los productos. Esta herramienta esta destinada a los

instaladores profesionales e integradores de sistemas.

Fig. 2-3. Herramienta de Software para EIB (www.eiba.org).

2.1 SUPERPOSICION DE DATOS / ALIMENTACION

Los datos se transmiten como una tensidn alterna superpuesta sobre la
alimentaciobn en corriente continua del bus, empleando para ello
Unicamente dos hilos. Para ello es necesario, por una parte, aislar la fuente
de alimentacioén de los datos, para que ésta no suponga una carga sobre
ellos, y por otra, desacoplar los datos de la componente de alimentacion
continua en cada dispositivo. Los dispositivos conectados al bus (Figura 2-4)
disponen de un transformador para separar la componente continua de
alimentacién, de la componente alterna que representa los datos. En el

primario, la componente inductiva (XL=2-p-f-L) resulta muy baja para la
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componente continua (Vdc), y la componente capacitiva XC es muy alta,
por lo que en C tenemos la tensibn de alimentacion continua. Para la
tension alterna de datos (Vac), de alta frecuencia, la XL presenta un valor
importante, y la XC es muy baja, por lo que los datos resultan filtrados,

eliminandolos de la tensién de alimentacién del médulo.

Bus

-lE vde Electrdnica Interfaz
de de
] acoplamiento | aplicacidn
- al bus (uC)
datos

Fig2-4. Desacoplo de alimentacion / datos (www.casadomo.com).

Cuando un dispositivo envia datos, la electrénica de acoplamiento los
emplea para excitar el secundario del transformador, se inducen al primario

y se superponen a la tensién continua de alimentaciéon Vdc.

Para la recepcidn, los datos representan la corriente alterna en el primario,
gue se inducen al secundario y son asi separados de la tensién continua.

Cada linea tiene su propia fuente de alimentacién que suministra la tension
a todos los dispositivos conectados (Figura 2-6). La tensibn nominal de
alimentacion es de 29V, y cada dispositivo requiere un minimo de 21V para
mantenerse en zona de operacion segura (SOA), y supone una carga tipica
de 150mW en el bus (en caso de carga adicional, hasta 200mW). De este
modo se aseguran unos margenes de tensibn y consumo gue garanticen un
funcionamiento adecuado incluso utilizando el maximo numero de

dispositivos posible en la instalacion.
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Fig 2-6. Conexion de alimentacion y dispositivos al bus (www.casadomo.com).

2.2 CARACTERISTICAS DE EIB

Entre las principales caracteristicas del sistema pueden considerarse las

siguientes:

o Adaptable y Modular

Si se produce una modificacion en la utilizacion del edificio o una
ampliacion, no se precisa modificar el cableado, ya que todos los
elementos estan conectados a una unica linea del bus; simplemente habra
que programar de nuevo a los sensoresy actuadores.

o Reduce el mantenimiento ya que los sistemas se comunican entre si.

) Ahorra tiempo de Instalacion.

El esfuerzo en el proyecto y en la instalacion se minimiza, porque se reduce
considerablemente la cantidad de conductores. Un programa informatico
(software) apoya este proceso para realizar el proyecto y la instalaciéon (ETS,
EIB Tool Software).

o Es ampliable

Todos los componentes se pueden conectar sin problemas al bus disponible,
una gran ventaja cuando la instalacion debe ser ampliada. Y puesto que le
bus es compatible con sistemas superiores, puede ser acoplado también a
otros sistemas de gestion de edjficios.

o Estd estandarizado

Las soluciones ofrecidas por las diferentes marcas son compatibles entre si.

Por ello pueden instalarse mezclados productos EIB.
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2.3 DESCRIPCION DEL SISTEMA

En cualquier edificio residencial o funcional, los sistemas técnicos de las
distintas instalaciones tienen que cumplir similares objetivos, como por
ejemplo el control de iluminaciéon, persianas y toldos, el control del aire
acondicionado, ventilacion o calefaccion individual de cada habitacion, la
gestibn de cargas eléctricas, la vigilancia del edificio, la monitorizacion,
visualizacién, registro y operacion, asi como la comunicacién con otros

sistemas.

Una posible solucién es la de utilizar sistemas centralizados. Lo que supone
una gran cantidad de cables con el consiguiente aumento del riesgo de
incendios. Mayor complejidad en la gestion del tendido de estas redes, etc.
Apenas resulta posible ampliar o extender instalaciones eléctricas existentes
en casos de renovacidon o cambios de uso, y no existe practicamente
ninguna posibilidad de combinar los diferentes sistemas. Por el contrario, EIB
ofrece el uso de un sistema basado en bus, par trenzado independiente,
como medio de transmisidn de la informacién de control que garantiza una

gran fiabilidad y seguridad.

Se trata de una solucién flexible y rentable para un amplio abanico de
aplicaciones en el hogar, y en edificios funcionales. El sistema completo,
desde el tendido del bus, basado por el montaje e instalacion de sus
componentes, y hasta la puesta en marcha, mantenimiento vy
comprobacién de las instalaciones, esta concebido a medida de los

profesionales de las instalaciones eléctricas. Se puede destacar:

o El tendido de la linea bus en paralelo al circuito de fuerza, es decir,

disposicion simple de los cables.

o Uso de cajas de distribucion y de tomas de corriente convencionales.
o Disposicion descentralizada, independiente de las dimensiones del
sistema.

o Faciidad para adaptar funciones ante un cambio de uso, sin

necesidad de cambiar el cableado.
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2.4 VENTAJAS DEL SISTEMA EIB

o Pertenece a la mas grande Asociacion Europea, encargada de crear
un Unico estandar para la automatizacion de viviendas, oficinas, y edificios.
Con mas de 110 fabricantes de dispositivos eléctricos y electrénicos.

o Soportan varios medios fisicos:

- Par Trenzado

- Corrientes portadoras, red eléctrica (Power Line).

- Red Lan (Ethernet a 10 Mbps).

- Radiofrecuencia.

- Fibra Optica.

- Infrarrojo

o Brinda garantia de calidad, ya que todos los productos han de
cumplir la norma europea y los centros de formacién certificados deben
seguir las recomendaciones de las normas ISO 9001/2.

o Es un sistema descentralizado, por lo que, goza de gran fiabilidad.

o Unifica todos los sistemas a través de un solo canal y se conciben
soluciones a nivel de edificio y sin embargo es flexible y adaptable a
soluciones particulares por vivienda e incluso por habitacion.

o Soporta faciimente hasta 14000 componentes (64x15x15).

o Tiene menor riesgo de incendio por ser solo un bus con 2 cables.

) Todos los componentes del bus se comunican entre si.
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CAPITULO 3

TOPOLOGIA DEL SISTEMA

3.1 TIPOS DE TOPOLOGIA

Para el conexionado de dispositivos del bus en cada linea se permite
cualquier topologia: bus (fig. 3-1), estrella (fig. 3-2), arbol (fig. 3-3), lo que
facilita la instalacion en viviendas y edificios. Unicamente no se permite

cerrar anillos entre lineas situadas topolégicamente en diferentes subredes.

O B P
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Line struciuvs

Fig.3-1 Topologia tipo linea o bus (www.wikipedia.com).
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Fig.3-2 Topologia tipo Estrella (www.wikipedia.com)
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Fig.3-3 Topologia tipo arbol (www.wikipedia.com).

La unidad de instalacion mas pequefia la forma la linea consta de un
maximo de cuatro segmentos de linea, cada uno de los cuales puede
disponer de 64 componentes bus. Mediante el uso de acopladores de linea
(AL) es posible unir hasta 15 lineas de una zona o llamada también area.

Esto se realiza a través de la linea principal.

Fig. 3-4. Topologia EIB, linea.

Si se necesita conectar mas de 64 aparatos en la linea, puede hacerse uso
de repetidores (REP) en la linea, lo que permite afiadir asi hasta 3 segmentos
mas en la linea con 64 componentes nuevos cada uno. Por otro lado,
usando acopladores de zona (AA) se pueden conectar hasta 15 zonas,

mediante la linea de areas.

Cada linea, tanto la principal como las secundarias, deben tener su propia
fuente de alimentacion. Ademas, se debe tomar que, la linea principal

puede tener conectados directamente hasta 64 dispositivos incluyendo los
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acopladores de linea. De este modo, en un area se pueden conectar
hasta 960 dispositivos, dispondra de su frente de alimentacion EIB (FA), y
estara separada galvanicamente del resto de las lineas. Esto es importante,

porque supone que si se produce un fallo en alguna linea, el resto seguira

funcionando normalmente.

F.A. . P
Linea Principal
=1 [—] 1
Lopalol WV Lup) 14V LpL15 Y
FA == FA [== FA [==
ey e e
- T 0
L we] e Thber] 2w
@ @ @
= . = . £ L]
- . | L] .| -
L] L] L ]
- py -
Dlsp. 64 Dlsp. B4 Dlsp_ 64
Fig. 3-6 Configuracion de un Area (EIB manual)
——»
Acoplador 1 acoplador Hasta 12 lineas
Zona 2-15 zona por zona
| | Hasta 12 lineas por zona |
220
Acoplador de Acopladar de
24v linea 1 linea 2-12
2300
i S
Hasta &4
FEG
- cormponetes
paor Zona
29
T ;
: Sensor de Temp ctiadar
@ Iurninacion
f Sensor
Senzor de 1 Tecla ) Ilurninosidad
= (=22 ]lactuador K
entilacidn
r Sensor
— [Sensor de 2 Teclas T —
= ) metuador
calefacién
-
I:I:I Sensor de 4 Teclas
= Eﬁctu.adnr
Hasta &4 persianas By
componetes gg;;g'nn
por linea - -

Fig.3-5 Topologia EIB, zona o area.
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La division del EIB en areas y lineas es muy ventajosa, ya que significa que el
trafico de informacion local (cada linea), no afecta a los datos del resto de
lineas o zonas. El acoplador de linea impedira el paso hacia otras lineas de
datagramas cuyos destinos sean elementos de su linea. Y, al mismo tiempo,
ignorara aquellos datagramas provenientes de otras lineas o zonas que no
conciernan a elementos de su linea. Esto posibilitara la comunicacion
simultdnea en multiples lineas independientes unas de otras y sin

congestionar la red. Los acopladores de zona funcionaran de forma similar.

Gracias a la divisidn jerarquica en areas y lineas, la instalacion de un sistema
EIB resulta facimente comprensible a la hora de puesta en marcha, el
diagndstico y las tareas de mantenimiento. Comenzando por unas pocas
lineas al principio de la instalacién, es posible ampliar paso a paso el sistema
cuando y como las nuevas necesidades o usos de las instalaciones asi lo

requieran (mayor nimero de componentes bus, mayores longitudes de

cable...).
A
i i AREA 15
Linea de &‘r‘eas T
H [F == ] .
AA 1 AREA 2
vy AREA 1
F.A. ACA:‘1
L
E@ —— Linea Principal == =
AL 1 AL14 AL14
FA = FA. == FA =

H
o 2

[|Disp. 2 e

Linea 1
[=]
- I I
Linea 14
[&=]
=}
ui
b=
!

Linea 15

e 9] (=)

Fi

Q

. 3-7 Interconexion de areas (Sistema Completo EIB, Manual EIB)
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3.2 TECNOLOGIA DE TRANSMISION

La informacién que circula por el bus, como por ejemplo las 6érdenes de
conmutacion, es intercambiada entre los componentes conectados al bus
en forma de datagramas. La informacion se transmite de forma simétrica en
el bus, es decir, como una diferencia de potencial entre los dos hilos y no
referida a tierra. De esta forma, las interferencias o ruido, al afectar a ambos
hilos de forma similar, influyen en menor grado en la transmisiobn de la

informacidn. La tasa de transmisidbn de un datagrama de unos 25 ms.

Bis +
Bus - I I
Disp. EIB Disp. EIEl

Sefial de Datos Ruido radiado

Fig.3-8 Transmision de sefial en el bus (EIB Manual).

Los datos se transmiten en modo simétrico sobre este par de conductores
(no se ponen a tierra). El empleo de transmisiébn diferencial, junto con la
simetria de los conductores, garantiza que el ruido afectara por igual a los
conductores, de modo que la diferencia de tensiones permanece
invariante (Figura 3-8). Esta es una técnica empleada en la mayoria de las

redes de comunicacién de datos.

La inmunidad al ruido mejora por la baja resistencia del enlace de los
dispositivos mediante acoplamiento aislado (transformador). La transmision

de datos se realiza en modo asincrono, a una velocidad de 9600 bps.

Los datos se codifican en modo simétrico, como se ha descrito,
correspondiendo a un 1 légico la ausencia de impulso, y a un 0 Iégico la
presencia de un impulso simétrico. Asi, los 0’s representan un impulso

negativo-positivo de -5V a +5V (Figura 3-9).



Zaniga Quizhpi, Paredes Cardenas 28

Para conseguir la simetria en la transmisién, cada dispositivo produce tan
solo la onda negativa por absorcidon de corriente del bus, y es la bobina de
acoplamiento de la fuente de alimentacion conectada a esa linea la que
genera una fuerza contra electromotriz responsable de la generaciéon de la
semionda positiva. Por ello la onda real obtenida no es perfectamente

simétrica (Figura 3-9), aunque si muy aproximada.

Por esta razén, existen limitaciones en cuanto a la distancia maxima entre
un componente y la fuente de alimentacion del bus, que interviene de

modo pasivo en la codificacién de los datos.

Sefal tedrica

+HY
1+ 0 &1
Estado : i i :
5 5 5 ot A
Impulso i 104 us (3600 bps)

Sefal real

Fig. 3-9 Generacion de corriente portadora sobre tensidon de transmision (EIB Manual).

3.3 ACCESO AL BUS

Para realizar un intercambio organizado de informacién entre los
componentes del bus, el trafico y el acceso al bus, éstos deben ser
convenientemente clasificados. Los paquetes individuales de informacion se
envian por la linea en serie, es decir, uno tras otro. Por lo que en el bus sélo
puede haber informacién proveniente de un solo dispositivo en cada

momento.
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Para asegurar entonces la fiabilidad del sistema se utiliza un acceso al bus
descentralizado, de modo que cada componente decide como y cuando
accede al bus. Si se diera el caso de que dos componentes bus de una
misma linea decidieran acceder al bus al mismo tiempo, podria producirse
un conflicto. Sin embargo, un mecanismo de acceso al bus especial
asegura que no se perdera ninguna informacion, y que el bus estara

operativo en todo momento.

Ademas, gracias a un mecanismo mediante el que se pueden asignar
prioridades distintas a cada datagrama, se dara preferencia a los mas

importantes (por ej. Mensajes de error).

3.3.1 METODO DE ACCESO AL MEDIO

El método de acceso al medio empleado en EIB es de tipo CSMA/CA. La
codificacion se realiza de modo que el estado légico ‘0’ es dominante
(impulso simétrico) sobre el ‘1’, que se denomina recesivo (no hay impulso).
El mecanismo de resolucién de colisiones es el siguiente:

o El dispositivo comprueba el bus, y si esta libre comienza la transmision.

o Durante el envié cada dispositivo escucha los datos presentes en el

bus, comparandolos en todo momento con los que ha transmitido.

) Si no se producen colisiones, el envio se completa sin contratiempos.

) Si, por el contrario, se produce una colision con los datos enviados por
otro equipo, el arbitraje se resuelve por prioridad de los bits dominantes

sobre los recesivos (Figura 3-10).

Por lo tanto, tendran mayor prioridad aquellas tramas que presente un

mayor nimero de ceros en su inicio.
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Dispositivo 1

Dispositivo 2

) " ﬂ r f lo fransmisidn

D 5it 2 / SONCE

SRStV g— " ,L (reintento tros
retardo)

Bus

Fig. 3-10 Resolucién de colisiones CSMA/CA en EIB (EIB Manual).

3.3.2 FORMATO DE LOS MENSAJES.

El envio de un mensaje o telegrama en un sistema EIB se realiza
cuando se produce un evento, p.e. la activacidn de un pulsador o la
deteccion de presencia. El dispositivo emisor (sensor) comprueba la
disponibilidad del bus durante un tiempo tl (Figura 3-11) y envia el
telegrama. Si no hay colisiones, a la finalizacion de la transmision espera un
intervalo de tiempo t2 la recepcion del reconocimiento (Ack). Si la
recepcion es incorrecta, no se recibe reconocimiento (o bien se recibe no
reconocimiento), y la transmision se reintenta hasta tres veces. Todos los

dispositivos diseccionados envian el reconocimiento simultdneamente.

Evento

i1 Telegrama t2 Ack

Fig. 3-11 Secuencia de envio de telegrama ante la activacion de un evento.

Los telegramas se transmiten en modo asincrono, a una velocidad de 9600
baudios, donde cada caracter o byte consta de 1 bit de inicio, 8 bits de
datos, 1 bit de paridad par, 1 bit de parada y una pausa de 2 bits hasta la

siguiente transmision (Figura 3-12).

ESTIDU D1ID2 p3|p4|os DSIDT P |splPausal sT

.

Cardcter Cardcter

Fig. 3-12 Formato de transmision de byte.
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De este modo las transmisidn de un byte supone un tiempo de 1,35 ms, y la
de un telegrama completo entre 20 y 40 ms (la mayoria de las 6rdenes son
de marcha-paro y suponen un tiempo de envio de 20 ms). El telegrama que
se transmite por el bus, y que contiene la informacion especifica sobre el
evento que se ha producido, tiene siete campos, seis de control para
conseguir una transmision fiable y un campo de datos utiles con el
comando a ejecutar). En la Figura 3-13 se muestra el formato de la trama y

el tamafo de cada uno de estos campos:

y 2y ¥y vy vy ¥y oy
Control Origen Destino RC Long Datos utiles Comprob.
8 bits 16 16+1 3 4 hasta 16 x 8 8 bits
oW1 P|P|[O]O Prioridad de transmisién
0|0 Funciones del sistema (prioridad max.)
110 Funciones de alarma
011 Prioridad de servicio elevada (manual)
101 Prioridad de servicio baja (automatico)
0 Repeticion

Fig.3-13 Formato de los telegramas. Campo de Control (EIB Manual).

Control. Este campo de 8 bits incluye la prioridad que dicho telegrama tiene
al ser enviado segun el tipo de funcién (alarma, servicios del sistema o
servicios habituales). El bit de repeticién se pone a cero en caso de repetirse
algun envio a causa del no reconocimiento de alguno de los destinatarios.
De este modo se evita que los mecanismos que ya han ejecutado la orden

la vuelvan a repetir.

Direccién de origen. El dispositivo que retransmite la trama envia su
direccioén fisica (4 bits con el area, 4 bits de identificador de linea y 8 bits de
identificador de dispositivo), de modo que se conozca el emisor del

telegrama en las tareas de mantenimiento.

Direcciéon de destino. La direccién de destino puede ser de dos tipos, en
funcion del valor que tome el bit de mayor peso de este campo (bit 17). Si

tiene valor ‘0’, se trata de una direccion fisica, y el telegrama se dirige
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Unicamente a un dispositivo. Si tiene valor ‘1’, se trata de una direcciéon de
grupo, y el telegrama se dirige a los mecanismos que deben escucharlo

(misma direccién de grupo).

A A AN ALNNNY ARV Ay A——,
Control Origen Destino RC Long Datos utiles Comprob.

8 bits 16 16+1 4 hasta 16 x 8 8 bits

Direccién de grupo:
= Grupoprincipal [0 wlwlmlw|s|s|s|s|s[s|s]s|s]s|s|a] | | |
S = Grupo secundario

Direccidn fisica:
A=A
L:Ln::uﬂ A|A|A|A|L|L|L|L D|D|D|D|D|D|D|D E]| | | |//

D = Dispositivo

Byte campos siguientes (RC y Long)

Fig.3-14 Campo de direccion de destino (EIB Manual).

Longitud e informacion util (Figura 3-15). Contiene los datos necesarios para
la ejecucion de d6rdenes y transmisibn de valores. En los cuatro bits de
longitud se indica cuantos bytes contiene el campo de datos (0 = 1 byte, 15
= 16 bytes). El campo de datos utiles contiene el tipo de comando (sélo hay
cuatro) y los datos, de acuerdo con el EIS (EIB Interworking Standard,
Estandar de Interfuncionalidad de EIB). En la Tabla 5 se muestran los tipos EIS

normalizados junto con su tamafio y funcion.

y vy vy vy vy oy Oy
Control Origen Destino RC Long Datos utiles Comprob.
8 bits 16 16+1 hasta 16 x 8 8 bits
[c]c]]] o[ox|x|x[x]c|c|c|c|o[o|p|o]o[o D|D|D|D|//|D|D|D|D|D|
L = Longitud Byte O Byte 1 // Byte 15 |
de datos
X = No utilizado 0000 Leer valor
C=Comando 5 4 O
D = Datos (EIS) 1010 Escritura en memoria

Fig.3-15 Formato del campo de datos. EIS (EIB Interworking Standard),(EIB Manual).
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El EIS contiene los datos utiles para cada funcién asignada a los objetos de
comunicacion. Segun este estandar existen siete tipos diferentes, cada uno
asignado a un tipo de acciéon de control (conmutacion, regulacion de luz,
envio de valor absoluto, envio de valor en punto flotante, etc.). De este
modo se garantiza la compatibilidad entre dispositivos del mismo tipo de

diferentes fabricantes.

Los objetos de comunicacién son instancias de clases definidas en el
estandar, y se incluyen en los programas almacenados en la memoria de los
dispositivos para realizar una determinada accion. Normalmente, el
programa de aplicacion que se ejecuta en un dispositivo dispone de varios
objetos de comunicacidén, que pueden ser de diferentes tipos EIS. Por
ejemplo, un pulsador de dos teclas con un programa de control de
iluminacién puede tener cuatro objetos: dos de conmutacién (uno para
cada tecla), tipo EIS 1, que envian las 6rdenes de encendido-apagado, y
otros dos de regulacion (uno para cada tecla), tipo EIS 2, para el envio de
ordenes de incremento-decremento de luminosidad. Las asociaciones de
direcciones de grupo, descritas con anterioridad, se realizan para cada uno
de estos objetos de comunicacién, de modo que un componente EIB, con
una uUnica direccion fisica, contiene varios sensores o varios actuadores,

cuyo funcionamiento légico es independiente.

En la Figura 3-16 se muestra un ejemplo de trama de datos para el control

de un actuador-conmutador de iluminacién (EIS tipo 1 de 1 bit).

y vy vy vy vy  y &y 4
Control Origen Destino RC Long Datos utiles Comprob.
8 bits 16 16+1 hasta 16 x 8 8 bits
2 bytes
[c]c]cfc] o[o[x]|x|x|x|c|c[c|c|o|o]o]p[o]D
llele[]  [elefele[ele[e[o]t[c]e]e]o[c]o]m
Long = 2 bytes — 4
Escribir Bit de
valor conmutacidn

Fig. 3-16 Ejemplo de una trama de datos tipo EIS 1 (conmutacion) (EIB Manual).
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Campo de comprobacién. Consiste en un byte que se obtiene del calculo
de la paridad longitudinal impar de todos los bytes anteriores incluidos en el
telegrama, obteniendo cada uno de sus bits a partir del calculo de la
paridad impar de los bits de igual peso en el resto de campos. En la Figura 3-
17 se muestra el proceso de calculo. Este campo de comprobaciéon es
independiente del bit de paridad par que se obtiene al realizar la
transmisidn en modo asincrono de cada byte del telegrama, y se emplea

como una medida adicional para garantizar la fiabilidad en la transmision.

y vy vy oy ¥y Oy
Control Origen Destino RC Long Datos utiles

8 bits 16 16+1 3 4 hasta 16 x 8

4

D0|D1|DZ D3|D4|D'5|D6|D7 — |P

DD|D1|D2|D3|D4|D5|D6|D7 — |P \
| 2 \ Bit de paridad

® &6 00 0 0 00 paren la

transmision
|DD|D1|D2|D3|D4|D5|DG|D7 — |P / asincrona de

p cada byte
TIlII11] yd

P0|P1|P2 P4|P5|P6|P7 — |p,

Campos del
telegrama

(..n.‘l

Byte de comprobacién (paridad impar)

Fig. 3-17 Obtencidon del campo de comprobacion de la trama (EIB Manual).

De lo contrario se envia un no reconocimiento (NAK) para que el emisor
repita el envio. Si el dispositivo esta ocupado envia un cédigo Busy para que

el emisor reintente la transmisidn tras un pequefio retardo.

3.4 DIRECCIONADO.

Los diferentes elementos existentes en una instalacion EIB quedan
perfectamente identificados gracias al sistema de direccionamiento. Existen

dos tipos de direcciones: direcciones fisicas y direcciones de grupo.
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3.4.1 DIRECCIONES FiSICAS

Identifican univocamente cada dispositivo y corresponden con su
localizacién en la topologia global del sistema (area - linea secundaria -
dispositivo). La direccion fisica consta de tres campos, que se representan
separados por puntos:

o] Area (4 bits). Identifica una de las 15 areas. A=0 corresponde a la
direccion de la linea de areas del sistema.

o] Linea (4 bits). Identifica cada una de las 15 lineas en cada area. L=0
se reserva para identificar a la linea principal dentro del area.

o] Dispositivo (8 bits). Identifica cada uno de los posibles dispositivos
dentro de una linea. D=0 se reserva para el acoplador de linea.

En la linea de areas se conectan hasta 15 acopladores de area (AA), cuyas
direcciones irAn desde 1.0.0 hasta 15.0.0. Esta linea puede tener conectados
dispositivos normales (direcciones 0.0.>0). Cada area tiene una linea
principal, con su fuente de alimentacién, a la que se conectan los
acopladores de linea (AL), con direcciones 1.1.0 a 1.15.0, y a cada linea
secundaria conectada a un acoplador de linea pueden conectarse hasta
64 dispositivos. En la Figura 3-19 se muestra un ejemplo de direcciones fisicas

asignadas a los dispositivos de un sistema EIB:

FA. {i[Disp. 1 Linea de areas
| |
A . .
— —
- YR 100 ¢ae ApAEYV 15.0.0
Disp. 1 {1.0.>0
@@ @ i ":f Linea Principal (area 1) — —
= = S
AA1V| 110 aasv| 1150 .
FA = FA ==

=

isp.1 | 1.15.1

m isp.2 | 1152

Linea 1

(] (]
see

Linea 15

m 1164 m 1156

Fig. 3-18 Ejemplo de direccionamiento fisico (EIB Manual).
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Para la interconexidn de diferentes lineas y diferentes areas se emplea la
unidad de acoplamiento. Este elemento es el mismo para los diferentes tipos
de conexion, y dependiendo de la direccidn fisica que se le asigne actuara
como acoplador de linea, acoplador de area, o incluso repetidor dentro de
una misma linea. En el caso del acoplador de linea o de area, la unidad de
acoplamiento actia como encaminador (router), y mantiene una tabla
interna de direcciones de las subredes que conecta para aislar el trafico

entre ellas.

3.4.2 DIRECCIONES DE GRUPO

Las direcciones de grupo se emplean para definir funciones especificas del
sistema, y son las que determinan las asociaciones de dispositivos en

funcionamiento (y la comunicacién entre sus objetos de aplicacién).

Las direcciones de grupo asighan la correspondencia entre elementos de
entrada al sistema (sensores) y elementos de salida (actuadores).

Se pueden utilizar dos tipos de direccionamiento de grupo: de dos y tres
niveles (Figura 3-20), dependiendo de las necesidades en la jerarquizacion

de las funciones del sistema.

Dos niveles (p.e. 2/125) Tres niveles (p.e. 1/2/5)

MMMM SS8S5SSSSSSS MMMM NNN SSSSSSSS
Subgrupo (11 bits) l Subgrupo (8 bits)
Grupo Medio (3 bits)
Grupo Principal (4 bits) Grupo Principal (4 bits)

Fig. 3-19 Niveles en las direcciones de grupos (EIB Manual).

Habitualmente el campo de grupo principal se utiliza para englobar grupos
de funciones (alarmas, iluminaciéon, control de persianas, etc.). Se pueden
emplear valores de 1 a 13, los valores 14 y 15 no deben emplearse, ya que

no son filtrados por los acopladores y podrian afectar a la dinamica de



Zaniga Quizhpi, Paredes Cardenas 37

funcionamiento de todo el sistema. En todos los campos la direccién 0 esta

reservada para funciones del sistema.

En la configuracidon de una instalacién EIB, la asignacidn de direcciones de
grupo es basica para asegurar su correcto funcionamiento. Las direcciones
de grupo, que asocian sensores con actuadores, se pueden asighar a
cualquier dispositivo en cualquier linea (son independientes de las

direcciones fisicas), con las siguientes condiciones:

o Los sensores solo pueden enviar una direccion de grupo (sélo se les
puede asociar una direccién de grupo).

) Varios actuadores pueden tener la misma direcciéon de grupo, es
decir, responden a un mismo mensaje o telegrama.

o Los actuadores pueden responder a mas de una direccién de grupo
(pueden estar direccionados o asociados a varios sensores

simultaneamente).

La Figura 3-21 ilustra un ejemplo sencillo de asociacion de elementos en una
instalacion EIB. En él se dispone de nueve componentes distribuidos en dos
salas, y cableados en la misma linea de bus (una sola fuente de
alimentacion). Los pulsadores P1 y P2 se emplean para encender y apagar
simultdneamente todas las luces de sus respectivas salas, y el sensor
crepuscular S para apagar las mas proximas a las ventanas cuando entra
luz del exterior.

Para realizar la asignacion de direcciones fisicas debera decidirse en qué
area y linea vamos a trabajar. En este caso supondremos que los elementos
estan en el area 1, linea 1, por lo que las direcciones fisicas se asignaran

arbitrariamente como 1.1.X (siendo X el numero de dispositivo).
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Funcionamiento: El pulsador P1 activa / desactiva las cargas conectadas a los actuadores L11, L12 y
L13. El pulsador P2 actua sobre L21, L22 y L23. El sensor crepuscular S acliia sobre las bombillas
mas proximas a las ventanas (L11 y L21) para encender o apagar cuando anochece.

- A
‘5 ! , L o L
1/1 — L umem [~ § 122

Li L2 111 114 117

L1 L2z
L1z L22 1 /2 =W Ly e

L13 L23 l.lﬁ 115 1.8
_ﬂ L13 23
p1 p2 21 =y -

h 3 h 3 T o Ve
y ' 116 119
E L11 L12 L13 121 L22 L23 Dlr. Fisicas:

SN 1/1 | 1/1 ] 11 1.1.% (frea 1, Linea 1)

P2 12 | 1/2 | 1/2 Dir. de grupo:

ol 2/11 2/11 Dos niveles : P/S

Fig. 3-20 Asignacion de direcciones de grupo (Articulo de www.domoarch.com)

Para realizar las asociaciones sensores-actuadores, serd necesario asignar
las direcciones de grupo a los componentes. En este caso emplearemos
direcciones de dos niveles con la nomenclatura P/S, siendo P el grupo
principal (valores de 1 a 13) y S el grupo secundario (puede tomar valores
de 1 a 2047). La asignacion, en este caso se realiza también a criterio del

disefiador, teniendo en cuenta las restricciones descritas en este capitulo.

De este modo, se comienza asignando una direccién de grupo Unica a
cada sensor: P1 se asocia a 1/1, de manera que cuando el usuario pulse la
tecla, se enviard por el bus un telegrama que contendra, entre otros
campos, la direccion de grupo 1/1. Dicha direccidon de grupo se asociara
también a los actuadores L11, L12 y L13, de forma que cuando escuchen el

telegrama con esa direccion, se activaran simultdneamente.

El mismo proceso se sigue para P2, al que enviara la direccion 1/2, que se
asocia también a L21, L22 y L23. Por dltimo, el sensor crepuscular S se
programa para enviar la direccion 2/11, a la que responden los actuadores

L11y L21.
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CAPITULO 4:

DISPOSITIVOS PARA EL SISTEMA EIB

Cada uno de los componentes del bus esta constituido basicamente por un
acoplador universal al bus (BA) y la unidad especifica de
aplicacion/terminal (BE) para cada tarea, que intercambia informacion con
el acoplador BA a través de una interfaz de usuario (AST). El acoplador BA
recibe los datagramas del bus, los decodifica y controla en funciéon de estos
la unidad de aplicacién. En sentido contrario, la unidad de aplicacion
suministra informacion al acoplador BA, el cual la codificay la envia al bus
hasta la unidad de acoplamiento al bus, la cual transmite y recibe los datos,
garantiza la alimentacién y almacena datos importantes, como la direccion
fisica actual y las direcciones de grupo, ademas del programa de

aplicacion y los parametros.

Bus de instalacion

BA

BA=acoplador de bus
AST=interface de aplicacion

BE=aparato final de bus

Fig. 4-1: Esquema de un componente bus.

El acoplador universal al bus conserva los datos de parametrizacion para la

funcibn a realizar. Para ello, los acopladores BA contienen un
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microprocesador con memoria no volatil (ROM), una memoria volatil (RAM)
y una memoria no volatil reprogramable eléctricamente (EEPROM).

En la memoria ROM se almacena el software especifico del sistema, que no
puede ser modificado por el programador. El programa almacena en la
EEPROM los datos de parametrizacion propios para el funcionamiento del

acoplador del bus. El micro almacena en la memoria los datos actuales.

Dependiendo del disefio del componente, las unidades de acoplamiento al
bus y las unidades de aplicaciéon se pueden conectar entre si externamente
(plug-in), o bien pueden estar integradas en un solo componente (built-in)

en la misma carcasa.

4.1 COMPONENTES ELECTRONICOS BASICOS

Al margen de los elementos auxiliares para posibilitar el funcionamiento de
un sistema EIB, como son la fuente de alimentacion, filtros y cables, los
elementos mas importantes en la instalacion son los dispositivos dotados de
una cierta ‘inteligencia’.

Al tratarse de un sistema distribuido, las funciones a realizar se encuentran
programadas en forma de objetos de aplicaciéon en los sensores y
actuadores que intercambian informacién, posibilitando asi la realizacién de
las acciones de control. Estos dispositivos constan de tres partes basicas

(Figura 4-2):

o Acoplador al bus (AB), alli se encuentra el programa de aplicacion.
o Interfaz de aplicacion (I1A).
o Dispositivo final (DF).
Bus
IA F ROM RAM
Acoplador A

al bus
(AB)

eerom | MP

5

CEB

DF

IA = Interfaz de Aplicacién

(@) MT = Médulo de Transmisién (b)

Fig.4-2: (a) Componentes basicos EIB, (b) Detalle de acoplador al bus

(www.domoarch.com).
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4.2 COMPONENTES ELECTRONICOS DE CONTROL

A continuacion se muestran algunos de los componentes EIB mas comunes.
Para elaborar esta relacion se ha utiizado el catalogo de la empresa

SIEMENS.

Modulos de salida Convierten una sefial que proviene del bus en una
accion, como encender una luminaria.

Mddulos de entrada Convierten una sefial que proviene del exterior
(sensor, pulsador) o es generada por el propio médulo
(temporizador, generador de escenas) en una sefial
que entra al bus.

\leleltlfols el=l iz elst 1 Comparten acciones de los dos anteriores.

Salida

Interfaces Permiten la conexion de diferentes dispositivos con los
elementos y modulos del bus, como un PC o un

moédem.

4.2.1 MODULOS DE SALIDA

Son los dispositivos EIB que actuan directamente sobre las cargas, siguiendo,

en general, el esquema de la figura 4-3:

Bus EIB Red Eléctrica
L1 N

Salida binaria

i
|

| 2L . J

Carga

Unidad de
coplamiento al b

B
L

Fig. 4-3: Conexion de los médulos de salida.
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Los dispositivos se pueden alimentar del propio bus, del que les llega
también seflal con la informacidn. El bus no alimenta a las cargas, como se
deduce del esquema anterior. Existen dispositivos (en las referencias de
SIEMENS aparece el cédigo PL, power line) en los que la informacién se
transmite a través de la propia linea eléctrica, de una forma similar (en
concepto, no en velocidad ni prestaciones) a los sistemas basados en

corrientes portadoras.

Existe multitud de dispositivos que siguen el esquema anterior. Se eligen en el

catalogo teniendo en cuenta tres importantes factores:

o A gqué va a ser destinado, por ejemplo: motores, luces...
) Van a ser instalados (falso techo, cajas de mecanismos, carril DIN...).
A continuacién se procede a una relacion de algunos de los mas

significativos del catalogo de SIEMENS.

Los dispositivos GE, como el de la figura siguiente, es una salida binaria que
tiene un disefio alargado y son adecuados para el montaje sobre
dispositivos, en falsos techos o en suelos técnicos. En la tabla se muestran

algunos ejemplos.

Fig.4-4: Modulos para falsos techos (GE 562),(Catalogo SIEMENS).

Componente | Caracteristicas

GE 562 Tiene un contacto libre para conmutar cargas eléctricas de
220 VCAy hasta 10 A de cargas resistivas (Figura 4-4).

GE 563 Similar al anterior, pero con dos salidas.

GE 510 Dos salidas de hasta 16 A.

GE 561 Tres salidas de 10 A.

GE 521 Permite controlar dos motores para persianas.

GE 525 y 526 Regula la intensidad de [amparas fluorescentes a través del
terminal de 10 VCC de un controlador tipo ECG, dispone
ademas de un terminal para control de encendido y
apagado.
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Los dispositivos, como el de la figura 4-5 (abajo), corresponden a salidas
binarias para montar en caurril DIN. En el caso de los dispositivos mostrados
en la siguiente tabla, la informacion les llega desde el bus aunque como se
ha comentado anteriormente, puede llegarle desde la propia red eléctrica,

la serie con referencia PL (Power Line).

Fig. 4-5: Dispositivos para montarlos en carril DIN (N 561), (Catalogo SIEMENS).

Componente Caracteristicas

N 560 Conecta dos grupos de consumidores eléctricos,

independientes entre si, con dos contactos libres de
potencial (relé biestable). Conexion al bus a través del perfil
de datos, dichas cargas pueden consumir hasta 10 A.
N 561 Conecta cuatro grupos de consumidores eléctricos,
independientes entre si, con cuatro contactos libres de
potencial (relé biestable) hasta 10 A (Figura 4-5).
N 566 Conecta 6 grupos de consumidores eléctricos,
independientes entre si, con seis contactos libres de
potencial (relé biestable). Conexion al bus mediante borna

de bus incorporada hasta 6 A.

Los dispositivos de la figura 4-6 son salidas binarias deseables, debido a su
tamafo reducido, para montar en cajas de mecanismos, en muros o
techos. El médulo UP 511 (fig. 4-6(a)), de la izquierda, puede conmutar

grupos de luminarias u otras cargas eléctricas gracias a su relé de salida.
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Admite hasta 16 A en cargas resistivas y un maximo de 10 conmutaciones
por minuto. La figura 4-6 (b) mdédulo UP560, en combinacién con una
unidad de acoplamiento al bus, puede montarse en cajas de mecanismos
estandar, permite conmutar dos cargas de hasta 6A. A la derecha en la
figura 4-6 (c) UP 562/11, se muestra un actuador de conmutacién doble
para montaje en caja de mecanismos, que debe ser cubierto con una tapa
ciega. Cada una de sus dos salidas puede conmutar hasta 10 A. El médulo
UP 525/11 permite la regulacion de intensidad de hasta 1.1 A. EI N 520/11 es

similar y permite controlar un motor para persianas.

{a)

Fig. 4-6: Modulos para cajas de mecanismos, (Catalogo SIEMENS).

Existe una serie de dispositivos preparados para su colocacidén en cajas de
mecanismos de pared. En particular, el médulo de salida binaria 562/01
(figura 4-7) es un actuador equipado con una interfaz adicional para
conexion de botones compatibles EIB, que incorpora dos salidas libres de
potencial, capaces de conmutar hasta 10 A. Por su parte, el médulo 525/01
es similar pero permite la regulacion (dimmer) de la intensidad luminosa de

una carga de hasta 1.1 A.

Fig.4-7: Actuador UP 562, para instalacion en cajas de mecanismos, (Catalogo SIEMENS).
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4.2.2 MODULOS DE ENTRADA.

Estos dispositivos traducen una sefial producida por un pulsador o interruptor
mecanico en una sefial proveniente de un sensor y la convierten en una
seflal digital que se propaga a través del bus para realizar la accion
programada. Entre la amplia variedad existente cabe destacar los

siguientes:

El UP 241 (figura izquierda 4-8 (a)) es un pulsador simple que se presenta con
varios colores y posibiidades, disponen de un LED rojo como luz de

orientacidn y otro para indicacion de estado.

{a)

Fig. 4-8: &) Pulsador simple UP 241, b) Acoplador de bus UP 110, (Catalogo SIEMENS).

Los UP 244, 246, 210, 212, etc. son pulsadores de botdn de diferentes

caracteristicas, colores, numero de pulsadores y acciones.

(a) (b}

Fig.4-9: Pulsadores Multiples a) UP 244 b) UP 246, (Catalogo SIEMENS).

Los pulsadores anteriores requieren de una unidad de acoplamiento al bus y

su instalacion se realiza como se indica en la figura 4-10.
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El médulo UP 220 es una interfaz para pulsadores convencionales, que
incluye 4 entradas. La activacion de una de sus entradas produce la
generacion de un datagrama EIB a través del bus. Esta preparado para su

instalacion en las propias cajas de mecanismos de dichos pulsadores.

(K) @i~
- = T

UP 110 sin garas e
UP 114 sin garras .

oy
o
E __1._:,.-“’ | |
e |
~L i F" i “J
.~ il |
F H I| I aﬁzﬁi’“# f
y Pl [
(B) “\{; # T |
] J:_.fl' | |/
— [
(A} Acoplador de bus :;! [ ] f,-f
ﬁ";';'r'}iz ]}5 (B) Tornillos de fijacion 2L
= (C)) Marco DELTA
E Tornillos de sujeccidn antirrobo
(F) Pulsador DELTA insizbus EIB

1-, 2-, 4 teclas + (IR)
W Garras de fijacion
(K Gon interfaz de usuario

Fig.4-10: Montaje e Instalacion de Pulsadores, (Catalogo SIEMENS).

Otra de las formas habituales de acceso al bus es la utilizaciobn de mandos a
distancia de infrarrojos con la finalidad de accionar alguna de las salidas
descritas en los apartados anteriores (actuadores). En general necesitan tres

elementos:
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o Un mando a distancia que emita las sefiales de infrarrojos.
o Un sensor que reciba las sefiales emitidas por el mando.
o Un decodificador que codifique en un datagrama EIB la accion

requerida por el mando a distancia.

El médulo decodificador N 450 (fig. 4-11) es dispositivo que convierte las
sefiales que provienen de un mando a distancia de infrarrojos (IR) a sefiales

del bus debe conectarsele un sensor S 440 IR (fig. 4-12 (b)).

M 430

instabus EIR

S 440

L 1
o

Fig.4-11: Esquema de conexion del sensor.

(b)

Fig.4-12: Elementos de un codificador de sefiales IR, (Catalogo SIEMENS).

Entre los mandos a distancia de infrarrojos compatibles se encuentra el AP

420 (simple), el AP 421 (doble), el AP 422 (cuadruple), el S 425 (6ctuple).
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(b) () (d)

Fig. 4-13: Mandos a distancia: (a) S 425, (b) AP 420, (c) AP 421, (d) AP 422, (Catalogo
SIEMENS).

Ademas de los pulsadores mostrados anteriormente, existen mdodulos de
entrada adecuados para su instalacién en superficie, en falsos techos, en
carrii DIN, etc. A continuacién se muestran algunos ejemplos de estos

maodulos.

Bus EIB Red Eléctrica

L1 LZL=2 N
L ﬂqqz |
ol Y

4
t~ \

Pulsadores

| I \:

=+ ]

Fig. 4-14: Conexion de los médulos de entrada.

En la figura 4-15 se pueden ver dos moédulos para diferentes aplicaciones. En

la tabla se muestran las caracteristicas de algunos de ellos.
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(a) (b)

Fig. 4-15: Mddulos de prueba de carril DIN. (@) N 260 (b) N 263, (Catalogo SIEMENS).

Componente Caracteristicas

N 260 Capaz de detectar hasta cuatro entradas de 220 VAC.

N 560 PL Similar a la anterior pero el acoplamiento al bus se hace a
través de la linea de red eléctrica (220 VAC).

Admite hasta 4 entradas de 24 voltios DC.

Dispone de 6 entradas binarias de 220 VAC.

Es similar a la anterior pero las entradas son de 24 VDC.

Existen médulos de entradas binarias para su instalacidon en falsos techos o
suelos técnicos, como el mostrado en la figura 4-16. En la tabla se muestra

las caracteristicas de algunos de ellos.

Fig. 4-16: M6dulo de entrada para instalacion en falso techo (GE 260), (Catalogo SIEMENS).
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Componente Caracteristicas

GE 260 Capaz de detectar hasta cuatro entradas de 220 VAC.

GE 261 Admite hasta 4 entradas de 24 voltios DC.
GE 262 Admite las mismas 4 entradas pero sin necesidad de tensidn

adicional.

Existe multitud de modulos reguladores de temperatura, como los
termostatos UP 250, 251 y 252 (fig. 4-17 (a)), que pueden emplearse para
calefaccion o refrigeracion, producen una salida binaria (encendido o
apagado) hacia el bus que puede ser recibida por cualquiera de los
dispositivos actuadores del apartado anterior (médulos de salida) o una
salida regulada de (0 — 100%) que pueden ser recibida por cualquiera de los
dispositivos de regulacion. Los reguladores UP 231 (fig. 4-17 (b)) disponen

ademas de varias teclas de funcion.

(a) b

Fig. 4-17: Termostatos (a) UP 252, (b) UP 231, (Catalogo SIEMENS).
Ademas se pueden citar otro conjunto de mdédulos de entrada que generan
sefales EIB al bus. En la siguiente tabla se muestran algunos de ellos, junto
con sus caracteristicas. Se trata de moédulos de instalacion en carril DIN.

Componente Caracteristicas

N 300 Permite generar escenas. Una escena consiste en una secuencia de

instrucciones EIB que se ejecutan simultineamente.

Permite el uso de operaciones l6gicas sobre grupos de direcciones.
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N 302 Modulo Temporizador Para el control de tiempos de las sefiales binarias,
que pueden ser emitidas y recibidas mediante telegramas. Programas
de aplicacion:
= 4 entradas, 4 salidas

N 341 El médulo de eventos N 341 es un aparato para montaje en carril con
dimensiones del sistema N. El programa de aplicacion maneja hasta
255 objetos de comunicacion. Se pueden programar un maximo de
200 programas de eventos, que pueden consistir en 200 tareas.

El médulo de control de luminosidad N 342 es un aparato para montaje
en carrl con dimensiones del sistema N. Contiene 10 controles de
iluminacién independientes entre si, los cuales controlan el alumbrado
interior con independencia de la luminosidad exterior. Para cada
control de iluminaciéon se puede dar una curva de luminosidad

calculada segun las 6rdenes de regulacion.

N 342
N 343

La mayoria de fabricantes ofrecen sus catalogos diferentes tipos de sensores

Permite la medida de horas de funcionamiento y maniobras de hasta
36 canales de sensores/ actuadores con objetos de 1 bit. A los
contadores se les puede ajustar valores limites. Si el valor de contaje es
menor o mayor que el valor limite, se envia al bus la sefal
correspondiente. El programa de aplicaciéon se selecciona con el ETS
(EIB Tool Software) y los parametros y direcciones se asignan y

transfieren al contador.

que generan sefales EIB sobre el Bus. A continuacion algunos ejemplos:
El AP 256 (figura 4-18 (a)) es un moédulo de alarma anti-incendio que dispone

de un sensor de humos y una alarma sonora integrados. El GE 253 (b) es un

detector de luz. El UP 258 (c) es un médulo detector de presencia.

(a) {b) {c)

Fig. 4-18: Diferentes sensores (a) AP 256, (b) GE 253, (c) UP 258, (Catalogo SIEMENS).



Zaniga Quizhpi, Paredes Cardenas 52

Los mddulos UP 270, 271 y 272 son detectores de agua (sensor de
inundacion). El sensor se coloca al ras del suelo y dispone de un cable de 2

metros hasta el conector al bus. En la figura 4-19 se muestra unos de ellos.

o FEEE

Fig. 4-19: Detector de agua UP 272, (Catalogo SIEMENS).

4.2.3 MODULOS DE ENTRADA - SALIDA

Son dispositivos que admiten tanto entradas como salidas de diferente tipo.
El médulo tiene 2 entradas / salidas universales que pueden utilizarse como
entradas o salidas binarias o analdgicas, de tal forma que se dispone de
cuatro funciones independientes: entrada y salida binaria, entrada y salida
analdgica. Para medida de la temperatura hay dos entradas para sensores
Pt 1000 con medida a 2 hilos. Ademé&s hay 2 contactos con los
correspondientes objetos de conexion y deteccidn de flanco. La conexion
al bus se realiza a través del perfii de datos o con el conector de bus
incorporado La fuente de alimentacion externa de 24 V AC/DC debe

pedirse por separado por ej. LOGO Power 6EP1 331-1SH01).

Fig. 4-20: M6dulo de instalacion en carril DIN (N 670), (Catalogo SIEMENS).
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Red Eléctrica
L1 M

Madula

instabus EIR

Cargas eléctricas

Senzores de termnperatura
PT 100

Relé

Cargas pasivas

Fuertes de alimentacidn
240

Fig.4-21: Conexion del médulo N 670

Hay una serie de mddulos para instalacidn en superficie, similares a los
descritos en el apartado anterior, pero disponen de entradas y salidas, con

un esquema similar a la figura anterior.

Fig. 4-22: Mdédulo de instalacion en superficie (AP 600/01), (Catalogo SIEMENS).

circuito de carga
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Fig.4-23: Conexion del médulo AP 600/01, (Catalogo Instabus EIB)
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Componente Caracteristicas

AP 600/01 Dispone de una entrada binaria adecuada para sefiales de
220 VAC y tres salidas normalmente abiertas de hasta 6 A.
AP 600/31 Dos salidas normalmente abiertas y una normalmente
cerrada.

AP 600/61 Dos entradas y dos salidas normalmente abiertas.

AP 600/71 Permite accionar dos motores de persianas y dispone de 2

entradas para pulsadores, para los motores de persianas.

También existen moédulos de entrada-salida preparados para su instalacion
en las cajas de mecanismos convencionales. Como ejemplo, el
conmutador UP 520, que se utiliza para accionar un motor para persianas.
Ademas dispone de un interfaz para la conexion de pulsadores compatibles
EIB. Es decir, admite entradas que provienen de botoneras y produce salidas
gue, en este caso, actuan sobre motores de persiana. La utilidad es la de
integrar en un unico dispositivo lo necesario para activar una carga
localmente mediante sus propios botones y permitir la posibiidad del

accionamiento remoto de todo médulo EIB.

Fig.4-24: M6dulo UP 520, (Catalogo SIEMENS).
4.2.4 INTERFACES

La interfaz por excelencia en EIB en el caso de Siemens es la UP 110 (y la UP
114) o unidad de acoplamiento al bus (fig. 4-25 (a)). Permite la conexién al
bus y a mdltiples unidades de aplicaciéon de las ya anteriormente
mencionadas. Siguen un esquema de instalacion como el indicado en la
figura 4-25 (b).
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instabus EIB
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Fig.4-25: (a) Unidad de acoplamiento al bus UP 110, (b) conexién UP110, (Catalogo Instabus

EIB)

Ademas del anterior pueden citarse los siguientes: el médulo N 121 o N 122

(figura 4-26 (a)) son las fuentes de alimentacidon del bus. La N 140 (figura 4-28

(b)) permite el acoplamiento entre dos lineas de bus diferentes.

(a)

= o — I :
o -
{b)

Fig. 4-26 Unidades de acoplamiento al bus, (Catalogo SIEMENS).

Los displays son dispositivos que se utilizan para mostrar mensajes definidos

por el usuario en funcién de la informacion que llega desde el bus.

Dependiendo de la configuracidn de los parametros, los mensajes pueden

utilizarse como alarmas. En el modelo de la figura 4-27 los mensajes pueden

mostrarse en una o en dos lineas, ya que el display LCD dispone de dos

lineas. Los mensajes disponibles pueden verse pulsando los botones del

dispositivo. El display requiere un dispositivo acoplador al bus para su

conexioén al mismo y necesita un programa de aplicacion para su correcto

funcionamiento.
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e

{a) (b)

Fig. 4-27: (a) Unidad de mando display (UP 585), (b) Panel tactil vision (UP 588), (Catalogo
Yung)

Los moédulos UP 142, 146, 147 y 148, como el de la figura 4-28, se utiliza para
conectar un ordenador al bus para: diagnosis, direccionamiento,

parametrizacién o visualizacion.

Fig.4-28: Interfaz para ordenador RS-232 (UP 142), (Catalogo SIEMENS).

4.2.5 PASARELAS RESIDENCIALES (GATEWAYS).

Comercialmente, las pasarelas de comunicacion residenciales son
elementos que estan revolucionando el mercado de equipos para
instalaciones domodticas, logrando que la mayoria de los dispositivos
empleados en sistemas inteligentes posean una interfaz o compatibilidad
que permita la interconexibn con estos equipos e integren diferentes

tecnologias y conectividades en el hogar digital.

El objetivo fundamental de las pasarelas residenciales es facilitar el acceso
remoto desde cualquier parte del mundo hacia el interior de la vivienda
mediante la conexién de toda la instalaciobn domética con la red global de

internet.
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Para lograr esa fusibn se recurre a conceptos avanzados en programacion
de software y disefio de redes, llevando a cabo la integracion de
dispositivos electrénicos para tener una gestion y control de datos, de
seguridad, multimedia y la misma red domadtica desde cualquier plataforma
con acceso a Internet, basados en el uso de diferentes protocolos y
tecnologias empleadas en la inter conexidn de dispositivos, en

automatizacion y en redes de area local (LAN).

PASARELA ProfiBUS - EIB.

La pasarela DP/EIB facilita una combinacién entre los dos sistemas estandar
y abiertos para la automatizacion industrial PROFIBUS-DP y la automatizacion
de edificios EIB. Es una pasarela para el intercambio de datos entre
PROFIBUS-DP e instabus EIB. Puede controlar hasta 4 grupos, su velocidad de

transmision maxima es de 12 Mbit/s.

Fig. 4-29: Pasarela ProfiBUS-EIB (Tipo 6GK1 415-0AA00), (Catalogo ProfiBUS)

PASARELA TELECONTROL TC EIB, RUTENBECK.

Comunica el instabus EIB con la red telefénica. Mediante el teléfono se
pueden conectar los consumidores eléctricos directamente o a través del
bus. Las entradas de avisos de la instalacion convencional y de la
instalacion bus se pueden transmitir a diferentes nimeros de teléfono.
Puede consultarse el estado en que se encuentra cada aparato mediante
grabaciones de voz previamente hechas. Un nimero de cdédigo protege

contra accesos no autorizados. Con posibles funciones de alarma.
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Fig.4-30: Pasarela EIB — Red Telefénica, (Catalogo Yung).

PASARELA EIB - DALI GE 141.

El interfaz EIB-DALI GE141, conecta el instabus EIB con balastos electrénicos
regulables que sean compatibles DALl (Digital Addressable Lighting
Interface). Permite la conexibn y regulacibn de hasta 64 balastos
electrénicos en 16 canales. Ademas el interfaz tiene 16 escenas integradas.
La asighacion de un balasto en uno de los canales se realiza con el ETS
durante la fase de puesta en marcha. El estado de los balastos (nivel de
luminosidad y aviso de fallo de la lampara o del balasto) puede enviarse al

instabus EIB.
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Fig. 4-31: Pasarela EIB - DALI GE 141, (Catalogo SIEMENS).
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INTERFAZ PARA ETHERNET UDP/IP AP 146.

Monitorea y controla remotamente los sistemas y funciones. Va dirigido para
construcciones residenciales y no residenciales donde es importante el

confort.

Fig. 4-32: Pasarela TCP/IP - EIB, (www.hogardigital).

INTERFAZ DE RED NK2 de LINGG & JANKE.

Conecta del Bus EIB y una red IP. Pone a disposicién del instalador un
servidor HTTP, un servidor FTP y una visualizacién con 104 puntos de datos. La
visualizaciéon integrada puede abrirse directamente desde un navegador
web estandar. Todos los ajustes necesarios se realizan mediante el ETS3
(Direcciones de grupo / tipos de datos / direcciones IP), asi como mediante
un navegador en la propia visualizacion (denominacién de las teclas /
denominacioén de las paginas / direcciones de hipervinculo). Mediante una
conexion externa de la red a Internet (router) puede controlarse también el
NK2 (de acceso a Internet). La posibilidad de introducir una contrasefa

evitar&4 accesos indeseados.
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Fig. 4-33: Pasarela NK2 (TCP/IP - EIB), (Catalogo Lingg & Janke).

4.3 SUBSISTEMA PARA ILUMINACION (DALI).

El protocolo DALI, Interfaz de control digital para la iluminaciéon que permite
la identificaciébn y control individual de los componentes del sistema
(direccionable), es un nuevo estandar disefiado para el control de los
niveles de iluminacion en funcion de las necesidades reales que se
presentan en un edificio y perfectamente adaptables al sistema EIB,
utiizandose con Iluminarias fluorescentes, dicroicas, incandescentes,
equipadas con balastos inteligentes dimerizables que poseen una bornera
de ingreso para las sefiales de este protocolo.

Con el fin de lograr ahorros de energia de hasta un 40% anual, DALl toma la
informacién obtenida por sensores de nivel de iluminacion en plano de
trabajo para complementar el ingreso de la luz diurna con la luz artificial,
detectores de presencia y controles IR para accionar en forma remota y
manual.

Sistema estandarizado

DALl ha sido desarrollado por la mayoria de las empresas de la industria
luminotécnica como el nuevo sistema digital estandarizado para el control
de la iluminacion. DALl ha sido conjuntamente investigado, disefiado y
desarrollado para satisfacer todas las necesidades que requiere un sistema
moderno para el control de la luz. El objetivo fue la creacion de un sistema
estandar, sin propietario particular, y uniformizado para todos los fabricantes

de la industria luminotécnica.
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DALI esta disefiado principalmente para conseguir un facil manejo en el
control de la iluminacidon de salas, pero puede integrarse mediante un
puerto especial (Gateway) a sistemas mas complejos de gestion de

edificios.

Propiedades y ventajas mas importantes

= No es necesario tener en cuenta la polaridad de las lineas de control con
los ECE DALI de OSRAM. Hasta 300 m de cable de control.
= Para mangueras tipo 5 x 1,5 mm2 los dos cables que no se utilizan para el
circuito de potencia pueden utilizarse como cables para el circuito de
control.
= Cada unidad puede identificarse y controlarse de forma individual.
e Las luminarias son asignadas a los diferentes grupos de iluminaciéon
después de que la instalaciéon se ha llevado a cabo: los grupos pueden
definirse independientemente sin necesidad de hacer “el cableado por
grupos” de luminarias durante la instalacion, como ocurre en los sistemas
tradicionales.
= Cada ECE DALl puede pertenecer a mas de un grupo: los grupos pueden
asignarse a lo largo y ancho de la sala.
e Los niveles de iluminacibn de escenas y los grupos asighados se
almacenan en los ECE DALI. Esto implica que se requiere un menor nimero
de componentes en comparacion con los tradicionales sistemas de control
analégicosde 1...10 V.
e Se generan mensajes de estado (realimentacidon del sistema) desde los
ECE DALI como por ejemplo:

- Lampara apagada/encendida.

- Valor de luminosidad en ese momento.

- Fallo en lampara.
= Permite configuraciones especiales, por ejemplo, establecer el tiempo de
transicion entre escenas o definir los niveles de iluminacion en la sala en

caso de fallo en la red.
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= Regulacion sincronizada: todos los ECE DALI terminan de alcanzar el nivel
de iluminacion adecuado de manera simultanea cuando hay una
transicion de escenas.

= Transmision digital de la informacién a prueba de interferencias.

e La informacién almacenada en los ECE DALl se mantienen aunque se
produzca un fallo prolongado en el suministro de la red principal.

e La linea de control DALI no necesita una linea bus aparte como en otros
sistemas de control mas complejos.

= DALI sélo define la comunicacion entre la unidad de control y los ECE DALI
o cualquier otro dispositivo electronico compatible con el sistema DALI.

< En modernos sistemas de gestidon de edificios, DALI es un subsistema para
el control de la iluminacion.

- El ECE DALI apaga y enciende la lampara, no es necesario un relé de

conmutacion externo.

4.3.1 COMPONENTES DALI.

Este subsistema para la gestion de iluminacioén, necesita de dispositivos para
su funcionamiento, como son: fuente de alimentacion, unidades de control,

balastos electrénicos (DALI), sensores L+M (luz y movimiento), pulsadores.

Unidad de Control.

Para poder cambiar las diferentes escenas es necesario contar con una
unidad de control que me permite organizar en 16 grupos de dispositivos.
Como DALl es un protocolo abierto existen varios fabricantes que
proporcionan estos tipos de dispositivos DALI, entre ellos esta OSRAM. A

continuacioén en la figura 4-36 se muestra una unidad de control DALI.
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Fig. 4-34: Unidad de Control DALI, (Catdlogo OSRAM).

Componente para lampara fluorescente (Balasto DALI).

Es un dispositivo direccionable (identificable y controlable) parar grupos de
luz flexibles, posibilidad de envio de mensaje de estado, no es necesario un
relé conmutador externo (el dispositivo consigue el encendido y apagado),
se pueden instalar hasta 64 balastos por circuito DALl y ademas tienen la
posibilidad de dimerizar de 1 a 100%. La frecuencia de encendido no afecta
la vida de la |Ampara y tampoco la dimerizacion, la [Ampara enciende en
0.6 s al 1%. El apagado (Cut off) se puede realizar cuando este entre

80...100% de la luz.
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Fig. 4-35: Balasto DALI, (Catalogo OSRAM)

Componente para lamparas alégenas (HTI DALI).

Son dispositivos direccionable parar grupos de luz flexibles, se pueden
instalar hasta 30 HTl por circuito DALl y ademas tienen la posibiidad de
dimerizar de 0.2 a 100%. En la figura 4- 38 se muestra el componente HTI

DALI.
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Fig. 4-36: Componente HTl DALI, (Catalogo OSRAM).
Pulsantes para circuito DALI.
Dentro de los pulsantes existen los pulsantes manuales, por infrarrojo y por

control remoto (fig. 4-37). Se pueden utilizar dispositivos disefiados para

circuito DALI. Para usar dispositivos EIB es necesario el interface necesario.

Fig. 4-37: pulsantes DALI, (Catalogo OSRAM).



Zaniga Quizhpi, Paredes Cardenas 65

CAPITULO 5

DISENO DE UNA RED PARA UN EDIFICIO

5.1 ANALISIS COMPARATIVO TECNICO/ECONOMICO CON OTROS SISTEMAS.

Debido a que la RED EIB es una de las mas completas en cuanto a
domodtica e inmotica se refiere, la Unica comparacién que se realizara en
este disefio sera con la red LONWORKS, puesto que es una red de iguales
caracteristicas y que ademas es la principal competencia de la red EIB en el

mercado de la automatizacion.

5.1.1 HERRAMIENTAS DE INSTALACION DE LOS SISTEMAS

Un asunto critico en las tecnologias basadas en bus son las herramientas de
instalacion, gestion y mantenimiento que, desde el punto de vista de
efectividad y faciidad de uso, a menudo afectan a la instalacion en
cuanto a rendimientos y costes. En esta seccidon vemos una gama de
herramientas de instalacion disponibles para los sistemas de Konnex y

LONWORKS con un analisis de las instalaciones mas amplias y complejas.

5.1.1.1 Andlisis de la Herramienta de Instalacion EIB

Konnex apoya tres modos de instalacion, Automatic (Automatico), Easy
(Facil) y System (Sistema). El primero se dirige a las tecnologias inherentes a
EHS (Sistema Europeo para el Hogar) mientras que la segunda se basa en
configurar DIPswitches, la presion secuencial de pulsadores o técnicas
similares (tecnologia BatiBUS). Para las instalaciones de este disefio se

considera el tercer modo (System Mode).
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La herramienta de instalacibn de Konnex es el ETS (Herramienta de
programacion para Ingenieria), la cual se encuentra en su tercera
generacion, esta es una revisibn importante de las versiones anteriores de
ETS al proveer un interfaz de usuario consistente y al unir los dos grandes
modulos de las versiones anteriores; disefio y gestionado. El interfaz de
usuario es altamente personalizable y puede ser configurado para

asemejarse al “clasico” interfaz ETS 2.

ETS 3 introduce un nuevo formato para las bases de datos de instalacion.
Pueden convertir bases de datos de las versiones 1.2y 1.3 de ETS 2 y pueden
importar datos de proyectos y productos desde las versiones de ETS 2. ETS 3
también introduce interfaces para los “plugins”; programas de software
especificos para cada dispositivo los cuales se pueden usar para programar
y gestionar dispositivos mas complejos. La primera version de ETS 3 esta
disponible y provee de un interfaz de usuario simple y como nota

importante, un vocabulario simple.

5.1.1.2 Andlisis de la Herramienta de Instalacion LONWORKS

A diferencia de Konnex, donde todas las instalaciones son realizadas
usando ETS, hay una variedad de herramientas de instalacion disponibles
para LONWORKS con cerca de 20 soluciones disponibles en el mercado. La
mayoria de estas herramientas de instalacidon son construidas sobre la base
de LNS, (Lon Network Services, Servicio de red para Lon), un sistema

operativo en red de Echelon.

LNS proporciona una plataforma estandar para soportar aplicaciones
interoperables en la red de LONWORKS, permite a multiples aplicaciones y
usuarios gestionar e interactuar simultaneamente con una red. Echelon
ofrece tres variantes de su propia herramienta de instalacion: el LonMaker
Profesional, LonMaker Estandar junto con la versiéon de prueba, LonMaker
Trial (Prueba). Estas incorporan el Visio de Microsoft como una herramienta
grafica potente que varia en la version de Visio que ellos incluyen,

Profesional o Estandar.
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Las caracteristicas graficas en LonMaker Profesional se han intensificado.
Estas versiones también varian en su habilidad para instalar dispositivos, ya
que son provistos con diferentes niveles de Créditos LonMaker. Las
herramientas basadas en LNS tienen una caracteristica importante: existe

una carga para cada dispositivo instalado (el crédito LNS).

5.1.2 INSTALACION AUTOMATICA O AUTO INSTALACION

Existe una alternativa a la instalacion que utiliza herramientas de instalacion.
Esto es importante para las aplicaciones “residenciales”, y particularmente
en el caso de los aparatos de gama blanca: lavadoras, lavavajilas,
frigorificos y congeladores que normalmente se compran al por menor y son
entregados al duefio de la casa para realizar la instalacion. El
procedimiento de instalacién es muy simple. Tanto Konnex como Echelon
ofrecen instalaciéon automatica (en términos de Konnex) o auto instalacion

(como dice Echelon) y ambas son relativamente similares en su capacidad.

Tanto ETS3 como LonMaker (y herramientas basadas en LNS) pueden
gestionar dispositivos de auto instalacion de Konnex y LONWORKS
respectivamente, aunque, en el caso de los dispositivos LONWORKS, deben
incluir la configuraciéon de red, (definidos en los estandares de LONMARK) al
indicar que el dispositivo ha sido modificado por una herramienta de gestion
de red.

Sin embargo hay una diferencia critica entre Konnex y LONWORKS en esta
area. Los dispositivos de LONWORKS de auto instalacion usan el mismo
protocolo y las mismas técnicas de variable de red. Los dispositivos de
Konnex de instalacion automatica usan una version modificada del
protocolo original EHS, en donde el direccionamiento se alinea con el de
EIB, y el cual no es interoperable con los productos derivados de EIB, por lo
gue se necesita un dispositivo traductor. Es importante anotar que Echelon
también ofrece lo que ellos llaman instalacidn automaéatica la cual es una
técnica mucho mas potente para las redes pequefias de 128 dispositivos en

uno o dos canales.
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Utiizando el nodo basado en Neuron, el dispositivo principal, se puede
definir una red utilizando LonMaker y cargado hacia un Dispositivo Manager
(Administrador). Como consecuencia, el Dispositivo Manager tomara la
direccién de la red, detectando automéaticamente la presencia de nuevos
dispositivos en la red, identificando, registrando e informando de fallos asi
como reemplazando dispositivos con fallos. Esto esta disponible para las
aplicaciones donde un PC no estd normalmente en el lugar o donde un PC

no pueda ser traido faciimente al sitio.

5.1.3 HERRAMIENTAS DE DESARROLLO

Las Herramientas de Desarrollo consisten en el hardware y software
necesario para desarrollar y probar los dispositivos de bus. Tanto Siemens
como Echelon producen herramientas de desarrollo especializadas. La
capacidad de éstas para producir soluciones interoperativas aparece en un
caso, para depender de los conocimientos del integrador y en otros casos,

para ser casi automatico.

5.1.3.1 Herramientas de desarrollo del sistema EIB

Siemens suministra la plataforma de Desarrollo Integrado EIB que consiste en
un marco de desarrollo para el BIM (Bus Interfface Module, Médulo de
Ineterfaz con el Bus) BIM M112, la herramienta EIB-IDE junto con la biblioteca
de usuario y los archivos de ayuda. El EIB-IDE (investigacién y desarrollo) no
incluye ni el C-compiler (compilador) ni el ensamblador que tiene que ser
obtenido de forma separada. Siemens ofrece un curso de formaciéon de
desarrolladores con la mala sefial del delicado formulario de inscripcion
“Participacién del Instabus EIB Compact Course (Curso Compacto) y el

conocimiento de un lenguaje del ensamblador”.

De forma clara no hay una plataforma de desarrollo integrado para EIB, la
programacion tiene que ser realizada a un nivel muy detallado utilizando un
lenguaje de ensamblador con un conocimiento de, por ejemplo, los mapas

de memorias dentro de los dispositivos.
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5.1.3.2 Herramientas de desarrollo del sistema LONWORKS

El primer sistema de desarrollo de Echelon, el LonBuilder, llegé a estar
disponible mucho antes que los primeros Neuron Chips y suministré una
integrada area de trabajo de desarrollador con todos los recursos

necesarios.

El software NodeBuilder (Contructor de Nodos), la actual herramienta de
desarrollo de Echelon, la herramienta de integracidn LNS, el servidor LNS DDE
(Versiobn OEM, Equipamiento Original del Manufacturero), la plataforma LTM
- 10 A, una placa de evaluacion y un Mdédulo de Interfaz de Aplicaciéon

LONWORKS son las herramientas de desarrollo actualizadas.

Un importante desarrollo en la gama NodeBuilder es la inclusibn de la
generacion de toda la documentacion requerida para la certificaciéon de
LONMARK y de cualquier plug-in (conectables) necesario para utilizar
herramientas de direccion de LNS, Otros sistemas de desarrollo de
dispositivos estan disponibles para los dispositivos LONWORKS incluyendo el
Visual Control LLC (control I6gico de Link) el cual toma un enfoque grafico al

programar el dispositivo.

5.1.4 ACCESO A INTERNET

Uno de los mayores cambios desde la original introducciéon de EIB y
LONWORKS. Se examina como ambos protocolos se han adaptado y
aprovechado el Internet y también en el crecimiento para el uso de los
Protocolos de Internet en la administracion de empresas. Hay diferentes
aspectos en el uso de los protocolos de Internet y, como en la mayoria de
los casos “depende de lo que quieras conseguir”.

El primer caso es utilizar protocolos de Internet para conectar grupos de
dispositivos separados que utilizan el mismo protocolo de comunicacién -
EIB o LonTalk en este caso. Esto requiere que la tramas nativas del protocolo

vayan encapsuladas (“tunelled”) bajo IP completamente escondidas
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dentro de los protocolos de Internet y, en el destino, estas tramas se

desencapsulen y actien como si se hubieran originado de una forma local.

Un segundo caso es donde Internet (y sus protocolos) se usan para
representar una coleccidén de dispositivos a un ser humano, por ejemplo,
siendo representado en una o mas paginas de codigo accesible HTML
(lenguaje que se utiliza para codificar el contenido de una pagina Web) en
un explorador de paginas web. Esto requiere que un dispositivo — un
gateway - tome la informaciéon desde los dispositivos sobre unared de

control y la muestre en HTML usando servidor web.

El tercer caso es donde se realiza la conexidbn maquina a maquina pero
estas funcionan con protocolos diferentes. Esto requiere que la informacion
de cada dispositivo sea emitido en un formato comudn o, al menos, un
formato que sea esencialmente auto descrito. En términos de Internet,
requiere el uso de XML (Lenguaje de codificacion extensible) y SOAP

(Protocolo de acceso a objetos simpes).

5.1.4.1 Acceso del sistema EIB a Internet.

EIB publicé originariamente EIBnet, una especificacién para el transporte de
telegramas EIB sobre Ethernet. Esto fue rapidamente extendido al suministrar
el uso de UDP/IP y TCP/IP que provee una solucidn mas genérica que es
compatible con Internet. UDP (Protocolo de Datagrama de usuario) se utiliza
para transportar tramas de EIB mientras que TCP (Protocolo de control de
transmisidn) se usa para el transporte de los mensajes de configuracion y de
estado. Esto forma la base de una solucion de encapsulado que fue como
consecuencia extendida como ANubis (advanced Network for Unified
Building Integration Services, Red avanzada para la unificacién para la
integracion de servicios en edificios) para suministrar servicios para los tres

casos de arriba.
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5.1.4.1 Acceso del sistema LONWORKS a Internet

El encapsulado de los mensajes de LONWORKS bajo IP estan normalizados
en EIA-852 (Asosiacion de la insdustria electrénica) publicado en el 2001. Los
distribuidores de Echelon y de la tercera parte han apoyado esto con una
amplia gama de routers de IP que conectan paquetes de LONWORKS para
ser enrutados en Intranet. Estos también disponen de paquetes que son
enrutados a y desde ordenadores adjuntos que pueden recorrer servidores
web al presentar informacién desde la red LONWORKS en HTML y en otros

formatos.

La introduccion de la gama i.LON de los interfaces de red de Echelon
incrementd la gama de Protocolos de Internet utilizables en la conexidon con
las redes de control e introducidos en la capacidad de servidor de web
directamente a la red. Echelon desarrolla esta conectividad entre las redes
de control e Internet introduciendo la Plataforma de Empresa Panoramix,
que utilizando su tecnologia LNS, capacita la comunicacibn maquina a

magquina sin la intervencién humana.

Esto permite la integracion de procesos “back office” de un proveedor de
energia y de compafiias de servicios de energia con medidas y controles
repartidas por todo un pais, continente o por siete continentes. Panoramix
forma la base de la oferta de Echelon Networked Energy Services (Servicios

de lared de energia).

Estas dos redes tienen, técnicamente, sus ventajas y desventajas y de
acuerdo al proyecto de disefio, se decide si se utiliza la tecnologia basada
en EIB o la tecnologia basada en LONWORKS. Los resultados de este analisis

se muestran en la siguiente tabla.
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5.1.5 ANALISIS TECNICO - ECONOMICO

ANALISIS TECNICO COMPARATIVO

CARACTERISTICA KNX - KONNEX LONWORKS - ECHELON
Medio Par Trenzado Par Trenzado con Apantallado
Apantallado osin el
Topologia Linea Bus, estrella, arbol Estrella, arbol o mixta
0 mixta Bus con limitacion de
taléon de 3m max.
Velocidad 9600bps 78bps

Linea de Alimentacioén

Atravez del Bus o por
alimentacion individual

Alimentacion por el bus usando
un dispositivo adicional (FT3120
0 FT3150 para alimentacion
individual del dispositivo)

Consumo Dispositivo

3-12mA

Aprox. 100mA

Linea de Potencia

30V DC sin polaridad

48V DC sin polaridad

No fuentes por segmento

2

1 con interfaz LPI-10

No de dispositivos por
segmento fisico

64 dispositivos
256 max. usando
repetidores

128 méax.

Longitud de cable por
segmento
(Par Trenzado)

1000m max.

Topologia libre 320 m max.
Bus 750m max.

Distancia entre los
dispositivos

700m max. Usando
par trenzado
apantallado

700m max. Usando par
trenzado apantallado

Microcontrolador y
programacion del
dispositivo

Independiente del
fabricante

Necesita del chip neuron para
su funcionamiento

Se aprecian datos que orientan la decisidon de disefiar con una de las 2

redes.

Técnicamente Lonworks tiene la ventaja de reenvio automatico de mensaje

tras perdida de trama (EIB no lo tiene).

Debido a sus costos

los dispositivos Lonworks no han tenido una

implantacion masiva en los hogares, debido a que no existe competencia

real en el desarrollo y fabricaciéon de productos ya que Echelon solo a

concedido licencia de produccién a pocos fabricantes, los cuales, tienen

que pagar por cada circuito que fabriquen por eso no se trata de un

sistema completamente abierto ya que el microcontrolador (neuron chip)

gue incorpora el protocolo es de propiedad de Echelon.




Zaniga Quizhpi, Paredes Cardenas 73

Para establecer una conexidon entre el chip neuron y el medio fisico se
necesita de transceptores y a diferencia de EIB, la red Lonworks usa routers

en lugar de acopladores.

Su red de interconexibn mediante nodos LON puede ser sencilla pero
limitada en dispositivos y compleja cuando se necesite ampliar dicha red

(interconexidon de nodos LON).

Estéticamente la gama de disefios y colores de productos y dispositivos EIB
son mas amplios que Lonworks, tanto la una red como la otra tienen en la
WEB perfiles definidos y documentados de las areas y dispositivos de control

ofertados, aunque, mas amplia informacion es la de la red EIB.

Lonworks utiliza el sistema distribuido (cableado considerable) a diferencia

de EIB que utiliza el sistema descentralizado (reducido cableado)

En cuanto a costos, se muestra una tabla general sobre los valores de

algunos de los dispositivos comunes de estas dos redes.

DESCRIPCION KNX LONWORKS
Precio

Modulo de entrada-salida $385,2 $504

Modulo de entrada (detector $90 $108

movimiento)

Modulo de entrada (detector $183,6 $70
inundacion)

Modulo de salida (actuador 2 $289,2 $504
canales)

Interface USB para PC $223,3 $408
Teclado $134,4 $216
Licencia programa $1074 $1578
Fuente de alimentacion $396 $162

TOTAL $2775,6 $3585,6
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5.2 TOPOLOGIA

Como paso previo para llevar acabo una instalacion Domdética en un
edificio, se debe analizar el recorrido que va a tener el cable de par
trenzado, el recorrido del cable de linea de fuerza, la topologia EIB a
implantar, asi como asegurarnos de que se cumplen las reglas de topologia
indicadas en el capitulo 3 sobre la limitacién de la longitud de los cables,
temperatura ambiente, distancia entre dispositivos del bus, etc. También se
deberan tomar en cuenta las reglas y condiciones del sistema DALI (sistema
de iluminacién) mostrados en el capitulo 4. Todo esto se estudid y se dejo

implantado en los planos adjuntos al proyecto.

Para el disefio de esta Red de Control EIB se eligié la topologia tipo linea o

Bus que se muestra en la figura 5-1.

N
n| N = >

=Ty

L e sructue

Fig5-1. Topologia tipo linea o bus, (www.wikipedia.com).

Cabe indicar que en casos necesarios se implantara topologia tipo arbol.

2]
= i

@-’E TOPOLOGIA EN ARBOL

Fig5-2. Topologia arbol
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5.3 TIPOS DE INSTALACIONES A IMPLEMENTAR

Ademas se debe decidir los tipos de instalaciéon que se van a proceder a
implantar en el edificio. Los escogidos en este caso, por las caracteristicas
del edificio (sus grandes dimensiones y distancias entre plantas) seran: la
instalacion de cableado tipo bus (para la red de control EIB), la instalacion
de la red eléctrica necesaria para la alimentacidn correcta de los
dispositivos a instalar en esta red, estos tendran su recorrido sobre una
Bandeja (anexo 1) y ademas se implantara una red DALl para el sistema de
iluminaciéon. Es importante mencionar que la Red DALI es adaptable a la
Red EIB mediante su respectiva interface y sera controlada con el mismo

software ETS3 de manera que seguira siendo una Red EIB.

5.3.1 INSTALACION DE CABLEADO TIPO BUS

El cableado representa el tendido de las lineas del bus a lo largo del
edificio. Debe hacerse de forma acertada para asegurar el cumplimiento
de las necesidades actuales y de futuras ampliaciones o cambios. Esta
distribucion de del cableado puede hacerse mediante una bandeja de
cables que pasara por de bajo del suelo, través del falso techo y por ductos
existentes en el edificio, estos deben estar separados de forma segura de la
red de potencia, esto quiere decir en canalizaciones diferentes de la linea
de fuerza (pero en la misma bandeja). Todo esto para permitir que el

tendido de la linea Bus vaya en paralelo a la linea de fuerza.

Las lineas de bus se distribuirAn a lo largo de la instalacidon segun la division
en zonas y lineas que se tenga planeado para la instalacion. En el tendido
de las lineas se aplicaran protecciones apropiadas contra rayos y sobre
tenciones, tanto para las lineas de fuerza como para el bus EIB. Existen
distintos cables para tender la linea de Bus en funcién de las condiciones del
lugar por el que transcurre. El tipo que se escogié para el tendido es el
YCYM 2x2x0.8, que dispone cuatro hilos de color: rojo (+) y negro (-) para la
linea de bus y los dos hilos restantes (amarillo y blanco) para ser usados en

aplicaciones adicionales, incluso como linea de bus adicional.



Zaniga Quizhpi, Paredes Cardenas 76

( S (@@
| —%

Fig5-3. Etiquetado del cable bus, (www.eibshop-spain.com).

]

LINEA 1

El tendido de la linea Bus se realizara mediante los siguientes pasos:

o Los dos hilos del cable Bus se deben pelar unos 10mm y conectarse a
los bloques terminales para conexion/bifurcacion. La pantalla sobrante
debe ser retirada , los dos hilos sobrantes del bus y el trazador no se

conectan y se recogen sobre el mismo cable

. Todas las lineas del bus deben estar correctamente marcadas e
identificadas.
o Se preparan los cuadros de distribucion con los conectores

montados sobre los perfiles de datos pegados a los carriles DIN.

) Se deben respetar las limitaciones topoldgicas de las lineas.

) No se pueden conectar componentes pertenecientes a distintas

zonas o lineas si no es a través de los correspondientes acopladores.

o Se debe comprobar con un voltimetro que: la tensién y la polaridad

de todos los finales de linea y los terminales de conexidn sean correctas.

o Se debe establecer claramente cuantos dispositivos seran de
montaje en carril DIN, cuantos para empotrado en caja universal y cuantos
para montaje en superficie, como, por ejemplo, en falsos techos ademas su

aproximada ubicacidn, todo esto para facilitar el disefio de tendido del Bus.
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5.3.2 INSTALACION DE RED DE FUERZA

Este cableado representa el tendido de las lineas de Fuerza a lo largo del
edificio, necesarios para la alimentar ciertos dispositivos a usar en la red, y
debe estar separado de forma segura de la linea Bus, esto quiere decir en
canalizaciones diferentes pero en la misma bandeja (anexo 1) y con su
debido apantallamiento. Todo esto para permitir que el tendido de la linea
de potencia vaya en paralelo a la linea Bus, lo cual es recomendable para
una eficiente distribucion de las redes a implantar en el edificio. El tipo que

se escogio para este tendido es el Cable 3x12 AWG.

Fig5-5. Bandeja de cables, (www.domotica.es).

5.3.3 INSTALACION DE RED DALI

La topologia usada es de tipo Bus o similar y usa dos hilos sin polaridad ya
gue normalmente la conexidon esta opto acoplada, el tipo de cable a usar
es el cable 2x2x1.5 mm2 y de ser necesario se puede instalar junto con los
cables de alimentacion al balasto (ECE) mediante un cable estandar de 5
hilos (figura 6). No necesitara resistencias en los conductores terminales de

interconexion.

Fig5-6. Cable estandar 5 hilos, (www.dali-ag.org).
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5.4.- MEMORIA TECNICA

RED DE CONTROL DOMOTICO PARA EL EDIFICIO LAS CHIRIMOYAS

5.4.1. - ANTECEDENTES.

El presente estudio se ha realizado para dotar al edificio “Las Chirimoyas” de
una red de control domatico EIB (Bus de Instalacidn Europeo), con el fin de
brindar confort, seguridad, ahorro energético, comunicacion, para los

usuarios de las instalaciones de dicho edificio.

5.4.2. - UBICACION.

La edificacibn antes indicada se encuentra ubicada en la Awv.

Paucarbamba #3-64 sector Clinica Paucarbamba del Cantén Cuenca.

5.4.3. - CARACTERISTICAS.

El edificio consta de un local comercial ubicado en la planta baja y 19
departamentos distribuidos en 7 ademas cuenta con una Planta
Subterranea de parqueaderos donde existe una bodega para cada
departamento. En el Subterraneo se localiza el tablero de distribucidn
principal de la red eléctrica con su debida acometida, el tablero de

distribucién de la red telefénica, grupo electrégeno, bombas y cisternas.

5.4.3.1. - REDES EXISTENTES.

REDES EXISTENTES EN BAJA TENSION.

El edificio dispone de un transformador que alimenta un edificio, el cual
consta de las siguientes caracteristicas:

Potencia 60KVA, trifasico, # 17879P

Alimenta una acomentida 3x2/0(2/0)

Dicha acometida llega hasta el tablero principal ubicado en la planta “S”

(Subterrdneo). Ademas en todo el edificio existen circuitos de fuerza, por lo
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tanto todas la plantas, departamentos tienen sus circuitos de fuerza con sus

respectivos tableros de distribucion.

5.4.4. - PARAMETROS DE DISENO.

Para la red de control domdético con el Bus de Instalacidon Europeo (EIB) es
indispensable los diferentes dispositivos de EIB como son: acopladores de
area, acopladores de linea, actuadores, sensores, dispositivos de entrada,
salida, pasarelas residenciales; que son necesarios para lograr el control
mediante EIB.

Como el edificio consta de 8 plantas, para la disefio de la red EIB se dividira
en 8 areas o zonas, en la cual dependiendo de las necesidades de cada
planta cambiaran el numero de dispositivos y lineas EIB a utilizar, a
continuacion se detalla el nimero de lineas por area necesarias, el numero
de instalaciones por area y la denominacién de cada caja domética.

Planta | Area Nro. Instalaciones Nro. de Nro. de Caja

1 Subterraneo (parqueaderos) 2 2 S
y bodegas
2 1 local comercial, 2 4 4 PB

departamentos, 1 zona

copropietarios

PPA 3 4 departamentos 5 5 PPA
SPA 4 4 departamentos 4 4 SPA
5 3 departamentos 3 3 TPA
CPA 6 2 departamentos 2 2 CPA
QPA 7 2 departamentos 2 2 QPA
8 2 departamentos 2 2 STPA

Como se puede ver en la tabla anterior para cada instalacion se destina
una linea EIB y 1 linea DALI para el control de la iluminacién, en la planta
PPA consta de 4 departamentos pero tiene 5 lineas EIB y 5 DALI porque a
esta zona se le agrega el control de las escaleras y los accesos de cada

planta a lo largo del edificio.

Lineas EIB | Lineas DALlI | Domética
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Los elementos que van ha ser utilizados en el disefio se muestran en los
planos que se encuentran en el Capitulo 5.5

5.4.4.1.- CAJAS DOMOTICAS.

Desde el tablero eléctrico general ubicado en la planta S (Subterraneo), a
cuyo tablero en cuestion llega la acometida eléctrica, tomaremos la
alimentaciéon para nuestra red de control, en el disefio, cada planta dispone
de una caja domdtica tal como se muestra en los planos de disefio Capitulo
5.5, los dispositivos que irdn en cada caja domdética se muestra en el anexo 2.
5.4.4.2.- GESTION DE ENERGIA.

Las cargas de mayor consumo dentro de un edificio de viviendas son:
cargas por climatizacién y por iluminacioén, debido a que en nuestro medio
no tenemos las cuatro estaciones climaticas definidas no es necesario
contar con sistemas de climatizacion sofisticados, por lo que el mayor
consumo va ha ser por iluminacién, por ende realizard el mayor ahorro de
energia en esta area.

Subterraneo (S)

Para la gestion de energia en la planta de parqueaderos (Subterraneo) se
dispone de sensores de movimiento para encender grupos de iluminacion,
ubicados de tal manera que se vayan encendiendo cada vez que una
persona o un vehiculo se aproxime, logrando de esta forma un ahorro de
energia, por otro lado todos los departamentos tienen una bodega humerada
en dichas bodegas también se encuentran un sensor de movimiento de tal
manera que cada vez que exista alguien presente en las bodegas solamente
en ese momento se encenderan las luces respectivas, la configuraciéon de
dichos sensores se realizara de tal manera que se enciendan las luces apenas
detecte movimiento y se apague 5 minutos luego de su encendido.

El sistema de iluminacion que se utiliza en el disefio es un sistema DALI, este
sistema utiliza lo dltimo en tecnologia para iluminaciéon con balastos digitales
gue permite un ahorro de 20 - 30% respecto a balastos convencionales. El
funcionamiento por grupos se muestra en el anexo 4 (Subterraneo), la lista de
elementos con sus respectivas direcciones fisicas se muestran en el anexo 3
(Subterraneo) sus ubicaciones se muestra en el plano de disefio de esta planta
Capitulo 5.5.1

Planta Baja (PB)
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En la Planta Baja, la gestion de energia se lo realiza mediante el uso de
sensores de movimiento o de presencia y un sistema de iluminacion DALI, los
grupos de funcionamiento se muestran en el anexo 4 (Planta Baja), la lista de
elementos con sus respectivas direcciones fisicas se encuentran en el anexo 3
(Planta Baja), su ubicacioén se muestra en el plano de disefio Capitulo 5.5.2

1ra. Planta Alta (PPA)

La PPA es una planta destinada Unicamente para departamentos de vivienda
(Departamento 3, 4, 5, 6), en esta planta a cada uno de los accesos consta
de sensores de movimiento para el encendido de luces lo que garantiza que
solamente habra consumo cuando alguna persona se encuentre en dichos
accesos.

En todos los bafios de cada departamento tendra un sensor de movimiento
logrando con esto el consumo Unicamente cuando un habitante se
encuentre en el interior.

Para esta planta también se destina una red de lluminaciéon DALI con lo se
consigue un ahorro del 20 - 30% en lamparas fluorescentes y del 40 — 50% en
lamparas incandescentes. Los grupos de funcionamiento se muestran en el
anexo 4 (PPA), la lista de elementos con sus respectivas direcciones fisicas se
encuentran en el anexo 3 (PPA), su ubicacién se muestra en el plano de
disefio Capitulo 5.5.3

2da. Planta Alta (SPA)

Es una planta destinada para departamentos de vivienda (Departamento 7,
8, 9, 10), de igual forma cada acceso tiene sensores de movimiento, cada
uno de los bafos de los 4 departamentos consta de sensores de movimiento
gue permiten que se enciendan las luces solo en el momento en que una
persona entre al bafio.

Como en todas las plantas esta también tiene un sistema de iluminacién DALI
a lo largo de toda la planta. Los grupos de funcionamiento se muestran en el
anexo 4 (SPA), la lista de elementos con sus respectivas direcciones fisicas se
encuentran en el anexo 3 (SPA),, su ubicacion se muestra en el plano de

disefio Capitulo 5.5.4

3ra. Planta Alta (TPA)
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De igual manera esta planta esta destinada para departamentos de vivienda
(Departamento 11, 12, 13), cada acceso tiene sensores de movimiento, cada
uno de los bafos de los 3 departamentos consta de sensores de movimiento,
garantizando que solo haya consumo cuando una persona este en el interior,
generando ahorro de energia. Como en todas las plantas esta también tiene
un sistema de iluminacién DALl a lo largo de toda la planta. Los grupos de
funcionamiento se muestran en el anexo 4 (TPA), la lista de elementos con sus
respectivas direcciones fisicas se encuentran en el anexo 3 (TPA), su ubicacion

se muestra en el plano de disefio Capitulo 5.5.5

4ta. Planta Alta (CPA)

También esta planta esta destinada solamente para departamentos de
vivienda (Departamento 14, 15), de igual forma cada acceso tiene sensores
de movimiento, en cada uno de los bafos de los 2 departamentos consta de
sensores de movimiento, garantizando que solo haya consumo cuando una
persona este en el interior, generando ahorro de energia.

Como en todas las plantas esta también tiene un sistema de iluminacién DALI
a lo largo de toda la planta. Los grupos de funcionamiento se muestran en el
anexo 4 (CPA), la lista de elementos con sus respectivas direcciones fisicas se
encuentran en el anexo 3 (CPA), su ubicacion se muestra en el plano de

disefio Capitulo 5.5.6

5ta. Planta Alta (QPA)

Destinada solamente para departamentos de vivienda (Departamento 16,
17), de igual forma cada acceso tiene sensores de movimiento, cada uno de
los bafios de los 2 departamentos consta de sensores de movimiento,
garantizando gue solo haya consumo cuando una persona este en el interior,
generando ahorro de energia.

Como en todas las plantas esta también tiene un sistema de iluminaciéon DALI
a lo largo de toda la planta. Los grupos de funcionamiento se muestran en el

anexo 4 (QPA), la lista de elementos con sus respectivas direcciones fisicas se
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encuentran en el anexo 3 (QPA), su ubicaciéon se muestra en el plano de

disefio Capitulo 5.5.7

6ta. Planta Alta (STPA)

Por ultimo esta planta tiene dos departamentos de vivienda (Departamento
18, 19), de igual forma cada acceso tiene sensores de movimiento, cada uno
de los bafos de los dos departamentos consta de sensores de movimiento,
garantizando que solo haya consumo cuando una persona este en el interior,
generando un ahorro de energia.

Como en todas las plantas esta también tiene un sistema de iluminacion DALI
a lo largo de toda la planta. Los grupos de funcionamiento se muestran en el
anexo 4 (STPA), la lista de elementos con sus respectivas direcciones fisicas se
encuentran en el anexo 3 (STPA), su ubicacién se muestra en el plano de

disefio Capitulo 5.5.8

5.4.4.3.- SEGURIDAD

Para seguridad en esta planta cuenta con detectores de inundaciéon los
mismos que enviaran una sefial a través del bus a un actuador que
comandara a una electrovalvula que bloqueara el flujo del agua en cada
zona. Estos detectores también enviaran una sefial hacia el bus y podra ser
recibida por cualquier computador que realice la gestion del edificio, en el
caso de existir, para esto se debe tener acceso al bus a través de una interfaz
USB o RS 232.

Ademas se han implementado en este disefio detectores de humo los mismos
que son capaces de enviar los mensajes (datagramas) a través del bus lo que
permitira el accionamiento de un actuador (2 salidas), una de ellas alimentara
a una sirena y la otra quedara libre por si se desea instalar un sistema contra
incendios en el edificio también el mensaje podra ser recibido por un
computador que realice la gestion de la red de control (no indispensable).

La cocina de cada departamento tendra instalado un sensor de gas que
enviara su sefal hacia un interfaz universal EIB de dos entradas, en la primera

entrada se conectara el sensor de gas y la segunda entrada quedara libre
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para conectar un detector que puede ser de: gas, humo, contactos
magnéticos (puertas ventanas), inundacion, detectores.

También se han incluido sensores magnéticos en el ingreso de cada
departamento y sensores de presencia que se ubicaran en un lugar
estratégico dentro del departamento, todo esto para proteger los
departamentos contra intrusos, cualquiera de estos sensores activaran una

alarma sonora que alertara al guardia del edificio en caso de intrusion.
Subterraneo (S)

Esta planta cuenta con dos camaras web, para el control de acceso al
parqueadero del edificio y al ascensor/escaleras respectivamente, las
imagenes captadas por estas camaras podran ser vistas desde una
computadora ubicada en cualquier parte del edificio, lo necesario para el
efecto es un acceso al bus a través de una interfaz USB o una interfaz RS 232,
en este disefio se ha colocado una interfaz USB en la planta baja (PB) en el
Cuarto de Configuraciones (C. Conf) que se encuentra junto a las gradas del
ingreso principal del edificio (Planos de Implementaciéon de Planta Alta
(Capitulo 5.5.2). A continuacion se detalla los sensores de seguridad para esta

planta:

Cisternas y Bombas 1 Inundacion  Bloquea el Flujo de Agua de esta Area.

Planta Eléctrica 1 Humo Salida 1. Sirena
Salida 2. Libre

La salida libre queda disponible por si en el edificio se desea implementar un si
stema contra incendios.Los grupos de funcionamiento se muestran en el
anexo 4 (Subterrdneo), la lista de elementos con sus respectivas direcciones
fisicas se encuentran en el anexo 3 (Subterraneo), su ubicacién se muestra en

el plano de disefio (Capitulo 5.5.1).

Planta Baja (PB)
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En el disefio para esta planta, que cuenta con un local comercial, se han
colocado ademas de detectores de humo, detectores de inundacion en los
bafos, una interfaz universal de 4 entradas para detectores de ruptura de
vidrios, estos detectores de ruptura de vidrio enviarAn dos telegramas el
primero lo recibirA un actuador que alimentarda una sirena y ademas el
mensaje podra ser recibido por un computador que realice la gestion de la
red de control y también se colocara un interfaz de dos entradas para los
sensores (magnético y presencia) de alarma de intrusos.

A continuacion se detalla los sensores de seguridad para esta planta:

Local Comercial Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Bano) Area Local Comercial.
Local Comercial Humo Salida 1. Sirena
(FET Y] Salida 2. Libre
Local Comercial Ruptura de Envia sefial al actuador para
(Planta) vidrios sirena.
Local Comercial Alarma Activacion
(Planta) intrusos Alarma sonora
Departamento 1 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Padres) Area Dep.1.
Departamento 1 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Comun) Area Dep.1.
Departamento 1 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Cocina) Area Dep.1.
Departamento 1 Humo Salida 1. Sirena
(Cocina) Salida 2. Libre
Departamento 1 Humo Salida 1. Sirena
(CEIEY) Salida 2. Libre
Departamento 1 Alarma Activacion
(Entrada) intrusos Alarma sonora
Departamento 2 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Barfio Padres) Area Dep.2.
Departamento 2 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Comun) Area Dep.2.
Departamento 2 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta

(Cocina)

Area Dep.2.
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Departamento 2
(Cocina)

Departamento 2

(Sala)

Departamento 2

(Entrada)

Los grupos de funcionamiento se muestran en el anexo 4 (PB), la lista de
elementos con sus respectivas direcciones fisicas se encuentran en el anexo 3

(PB), su ubicacion se muestra en el plano de disefio (Capitulo 5.5.2).

1ra. Planta Alta (PPA)

Departamento 3

(Bafio Padres)

Departamento 3 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Comun) Area Dep.3.

Departamento 3

(Cocina)
Departamento 3 1 Humo Salida 1. Sirena
(Cocina) Salida 2. Libre
Departamento 3
Departamento 3 Gas Salida 1. Blog. entrada de gas dep. 3
(Cocina) Salida 2. Libre
Departamento 3 2 Alarma intrusos Activacion
(Entrada) Alarma sonora

Departamento 4

(Bafio Padres)

Departamento 4 1 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Comun) Area Dep.4.
Departamento 4

(Cocina)

Departamento 4 1 Humo Salida 1. Sirena
(Cocina) Salida 2. Libre
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Salida 2. Libre
Departamento 4 Gas Salida 1. Blog. entrada de gas dep. 4
(Cocina) Salida 2. Libre
Departamento 4 Alarma intrusos Activacion
(Entrada) Alarma sonora
Departamento 5 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Padres) Area Dep.5.
Departamento 5 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Comun) Area Dep.5.
Departamento 5 Inundacién Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Cocina) Area Dep.5.
Departamento 5 Humo Salida 1. Sirena
(Cocina) Salida 2. Libre
Departamento 5 Humo Salida 1. Sirena
(Sala) Salida 2. Libre
Departamento 5 Gas Salida 1. Blog. entrada de gas dep. 5
(Cocina) Salida 2. Libre
Departamento 5 Alarma intrusos Activacion
(Entrada) Alarma sonora
Departamento 6 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Padres) Area Dep.6.
Departamento 6 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Comun) Area Dep.6.
Departamento 6 Inundacién Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Cocina) Area Dep.6.
Departamento 6 Humo Salida 1. Sirena
(Cocina) Salida 2. Libre
Departamento 6 Humo Salida 1. Sirena
(Sala) Salida 2. Libre
Departamento 6 Gas Salida 1. Blog. entrada de gas dep. 6
(Cocina) Salida 2. Libre
Departamento 6 Alarma intrusos Activacion
(Entrada) Alarma sonora
1 Inundacién Bloquea Bario de PPA

Los grupos de funcionamiento se muestran en el anexo 4 (PPA), la lista de
elementos con sus respectivas direcciones fisicas se encuentran en el anexo 3

(PPA), su ubicacion se muestra en el plano de disefio (Capitulo 5.5.3).
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2da. Planta Alta (SPA)

Departamento 7 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Padres) Area Dep.7.
Departamento 7 Inundacion Bloquea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Comun) Area Dep.7.
Departamento 7 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Cocina) Area Dep.7.
Departamento 7 Humo Salida 1. Sirena
(Cocina) Salida 2. Libre
Departamento 7 Humo Salida 1. Sirena
(Sala) Salida 2. Libre
Departamento 7 Gas Salida 1. Blog. entrada de gas dep. 7
(Cocina) Salida 2. Libre
Departamento 7 Alarma Activacion
(Entrada) intrusos Alarma sonora
Departamento 8 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Padres) Area Dep 4.
Departamento 8 Inundacion Bloquea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Comun) Area Dep.4.
Departamento 8 Inundacion Bloque el Flujo de Agua de esta Area
(Cocina) Dep.4.
Departamento 8 Humo Salida 1. Sirena
(Cocina) Salida 2. Libre
Departamento 8 Humo Salida 1. Sirena
(Sala) Salida 2. Libre
Departamento 8 Gas Salida 1. Blog. entrada de gas Dep.8
(Cocina) Salida 2. Libre
Departamento 8 Alarma Activacion
(Entrada) intrusos Alarma sonora
Departamento 9 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Padres) Area Dep.9.
Departamento 9 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Comun) Area Dep.9.
Inundacién Bloquea el Flujo de Agua de esta
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Departamento 9 1 Humo Salida 1. Sirena
(Cocina) Salida 2. Libre
Departamento 9 1 Humo Salida 1. Sirena
(Sala) Salida 2. Libre
Departamento 9 1 Gas Salida 1. Blog. entrada de gas Dep.9
(Cocina) Salida 2. Libre
2 Alarma Activacion Alarma sonora
Departamento 10 1 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Barfio Padres) Area Dep.10.
Departamento 10 1 Inundacion Bloquea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Comun) Area Dep.10.
Departamento 10 1 Inundacioén Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Cocina) Area Dep.10.
Departamento 10 1 Humo Salida 1. Sirena
(Cocina) Salida 2. Libre
Departamento 10 1 Humo Salida 1. Sirena
(Sala) Salida 2. Libre
Dep.10 (Cocina) 1 Gas Salidal.Bloquea entrada de gasdep.10
Salida 2. Libre
Departamento 10 2 Alarma Activacion
(Entrada) intrusos Alarma sonora

Los grupos de funcionamiento se muestran en el anexo 4 (SPA), la lista de
elementos con sus respectivas direcciones fisicas se encuentran en el anexo 3

(SPA), su ubicacion se muestra en el plano de disefio (Capitulo 5.5.4).

3ra. Planta Alta (TPA)

Departamento 11 Inundaciéon  Bloquea el Flujo de Agua de esta Area
(Bafio Padres) Dep.11.

Departamento 11 1 Inundacion Bloquea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Comun) Area Dep.11.

Departamento 11 1 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta

(Cocina) Area Dep.11.

Departamento 11 1 Humo Salida 1. Sirena




Departamento 11 Humo Salida 1. Sirena
(Sala) Salida 2. Libre
Departamento 11 Gas Salidal.Bloquea entrada de gas
(Cocina) dep.11. Salida 2. Libre
Departamento 11 Alarma Activacion
(Entrada) intrusos Alarma sonora
Departamento 12 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Bario Padres) Area Dep.12.
Departamento 12 Inundacién Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Comun) Area Dep.12.
Departamento 12 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Cocina) Area Dep.12.
Departamento 12 Humo Salida 1. Sirena
(Cocina) Salida 2. Libre
Departamento 12 Humo Salida 1. Sirena
(Sala) Salida 2. Libre
Departamento 12 Gas Salida 1. Bloquea entrada de gas Dep.
(Cocina) 12 Salida 2. Libre
Departamento 12 Alarma Activacion
(Entrada) intrusos Alarma sonora
Departamento 13 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Bario Padres) Area Dep.13.
Departamento 13 Inundacién Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Comun) Area Dep.13.
Departamento 13 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Cocina) Area Dep.13.
Departamento 13 Humo Salida 1. Sirena
(Cocina) Salida 2. Libre
Humo Salida 1. Sirena
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Salida 2. Libre

Sala
(Cocina)

2 Alarma Activacion
Entrada intrusos Alarma sonora

Los grupos de funcionamiento se muestran en el anexo 4 (TPA), la lista de

Salida 2. Libre

Salida 1. Bloquea entrada de gas dep.
13 Salida 2. Libre

elementos con sus respectivas direcciones fisicas se encuentran en el anexo 3

(TPA), su ubicacioén se muestra en el plano de disefio (Capitulo 5.5.5).
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4ta. Planta Alta (CPA)

1

Departamento 14

(Barno Padres)

Inundacién

Bloquea el Flujo de Agua de esta
Area Dep.14.

Departamento 14 1 Inundacion Bloquea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Comun) Area Dep.14.
Departamento 14 1 Inundacion Bloquea el Flujo de Agua de esta
(Cocina) Area Dep.14.
Departamento 14 1 Inundacion Bloquea el Flujo de Agua de esta
(Hab 1) Area Dep.14.
Departamento 14 1 Inundacion Bloquea el Flujo de Agua de esta
(GE ) Area Dep.14.
Departamento 14 1 Humo Salida 1. Sirena
(Cocina) Salida 2. Libre
Departamento 14 1 Humo Salida 1. Sirena
(CEIEY) Salida 2. Libre
Departamento 14 1 Gas Salida 1. Bloguea entrada de gas
(Cocina) Dep. 14 Salida 2. Libre
Dep. 14 (Entrada) 2 Alarma Activacion Alarma sonora
Departamento 15 1 Inundacion Bloquea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Padres) Area Dep.15.
Departamento 15 1 Inundacién Bloquea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Comun) Area Dep.15.
Departamento 15 1 Inundacion Bloquea el Flujo de Agua de esta
(Cocina) Area Dep.15.
Departamento 15 1 Inundacion Bloquea el Flujo de Agua de esta
(GETN) Area Dep.15.
Departamento 15 1 Humo Salida 1. Sirena
Cocina Salida 2. Libre
Departamento 15 (Sala) 1 Humo Salida 1. Sirena
Salida 2. Libre
Departamento 15 1 Gas Salida 1. Bloqguea entrada de gas
Cocina Dep. 15 Salida 2. Libre
Departamento 15 2 Alarma Activacion
(Entrada) intrusos Alarma sonora

Los grupos de funcionamiento se muestran en el anexo 4 (CPA), la lista de
elementos con sus respectivas direcciones fisicas se encuentran en el anexo 3

(CPA), su ubicacioén se muestra en el plano de disefio (Capitulo 5.5.6).



5ta. Planta Alta (QPA)
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Departamento 16 (Barfio
Padres)
Departamento 16 1
(Bafio Comun)
Departamento 16 1
(Cocina)
Departamento 16 1
(Hab 1)
Departamento 16 1
(Cocina)
Departamento 16 1
(Sala)
Departamento 16 1
(Cocina)
2
Departamento 17 1

(Bafo Padres)

Departamento 17 1

(Bafio Comun)

Departamento 17 1
(Cocina)
Departamento 17 1
(Cocina)
Departamento 17 1
(Sala)
Departamento 17 1

(Cocina)

Dep. 17 (Entrada) 2

Inundacioén

Inundacioén

Inundacioén

Inundacioén

Humo

Humo

Gas

Alarma

Inundacion

Inundacioén

Inundacion

Humo

Humo

Gas

Alarma

Bloguea el Flujo de Agua de esta
Area Dep.16.
Bloquea el Flujo de Agua de esta
Area Dep.16.
Bloguea el Flujo de Agua de esta
Area Dep.16.
Bloquea el Flujo de Agua de esta
Area Dep.16.
Salida 1. Sirena
Salida 2. Libre
Salida 1. Sirena
Salida 2. Libre
Salida 1. Bloguea entrada de
gas Dep. 16 Salida 2. Libre
Activacion Alarma sonora
Bloguea el Flujo de Agua de esta
Area Dep.17.
Bloquea el Flujo de Agua de esta
Area Dep.17.
Bloguea el Flujo de Agua de esta
Area Dep.17.
Salida 1. Sirena
Salida 2. Libre
Salida 1. Sirena
Salida 2. Libre
Salida 1. Bloquea entrada de
gas Dep. 17 Salida 2. Libre

Activacion Alarma sonora

Los grupos de funcionamiento se muestran en el anexo 4 (QPA),, la lista de

elementos con sus respectivas direcciones fisicas se encuentran en el anexo 3

(QPA), su ubicacion se muestra en el plano de disefo (Capitulo 5.5.7).

6ta. Planta Alta (STPA)
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Departamento 18 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Padres) Area Dep.18.
Departamento 18 » Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Comun) ! inundacion Area Dep.18.
Departamento 18 1 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Cocina) Area Dep.18.
Departamento 18 1 Humo Salida 1. Sirena
(Cocina) Salida 2. Libre
Departamento 18 1 Humo Salida 1. Sirena
(Sala) Salida 2. Libre
Departamento 18 1 Gas Salida 1. Bloquea entrada de gas
(Cocina) dep. 18 Salida 2. Libre
Departamento 18 2 Alarma Activacion
(Entrada) intrusos Alarma sonora
Departamento 19 1 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Padres) Area Dep.19.
Departamento 19 1 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Bafio Comuin) Area Dep.19.
Departamento 19 1 Inundacion Bloguea el Flujo de Agua de esta
(Cocina) Area Dep.19.
Departamento 19 1 Humo Salida 1. Sirena
(Cocina) Salida 2. Libre
Departamento 19 1 Humo Salida 1. Sirena
(Sala) Salida 2. Libre
Departamento 19 1 Gas Salida 1. Bloquea entrada de gas
(Cocina) Dep. 19 Salida 2. Libre
Departamento 19 2 Alarma Activacion
(Entrada) intrusos Alarma sonora

Los grupos de funcionamiento se muestran en el anexo 4 (STPA), la lista de
elementos con sus respectivas direcciones fisicas se encuentran en el anexo 3

(STPA), su ubicacién se muestra en el plano de disefio (Capitulo 5.5.8).

5.4.4.4.- CONFORT.

Subterraneo (S)
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Esta planta consta de sensores de movimiento para ingreso de vehiculos o de
personas, ademas cada una de las bodegas, asighadas para cada
departamento, tienen un sensor de movimiento que brinda un grado de
confort y una sensacion de modernismo. El sistema de iluminacién DALl brinda
una gran flexibilidad es decir puedo cambiar las veces y de la manera que se
quiera el encendido de luces.

Los grupos de funcionamiento se muestran en el anexo 4 (Subterraneo), la lista
de elementos con sus respectivas direcciones fisicas se encuentran en el
anexo 3 (Subterraneo), su ubicacion se muestra en el plano de disefio
(Capitulo 5.5.1).

Planta Baja (PB)

Gracias a los sensores de movimiento instalados en todos los bafos de la
planta se da un alto grado de confort tanto para los habitantes como para los
visitantes de este edificio.

En el local comercial se ha colocado en los planos de implementacién un
sensor de luminosidad que harda posible crear en el local comercial una luz
similar a la que hay en el exterior, la misma que brindar& una sensacion Unica
al 0jo humano.

Gracias al sistema de iluminacion DALI en el local comercial es posible lograr
hasta 16 escenas luminosas ya que tiene diferentes grupos de iluminacion
como son: lamparas fluorescentes, dicroicos. Estas escenas pueden ser
grabadas en el teclado de escenas que se ha colocado en dicho local (para
el modo de ajustes se debe pulsar simultAineamente las teclas 1, 5 y 8 del
teclado y para grabar una escena se debe pulsar durante 5 segundos
cualquier tecla), para cambiar de una escena a otra se debe pulsar
brevemente la tecla en la que este grabada dicha escena.

Cada uno de los bafios de cada departamento (Dep 1, 2) tiene sensores de
movimiento, ademas la sala de cada departamento consta de un teclado
(lamado de escenas) con un sistema de iluminacién DALI, pudiendo cambiar
su funcionamiento sin necesidad de alterar la instalacion. Para las escenas

también se pueden combinar con el accionamiento de persianas ya que
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todas las habitaciones y las salas tienen actuadores de persianas que pueden

ser accionadas mediante dicho teclado.

En la entrada principal al departamento se han colocado luces fluorescentes
y alrededor de aquellos dicroicos lo que dara elegancia este acceso.

Esta planta consta de una sala de copropietarios en la cual se ha disefiado un
sistema de luces en la que también se pueden crear hasta 16 escenas
luminosas a través de su teclado, ademas en su bafio que se encuentra en la
parte baja de la misma consta de un sensor de movimiento para los usuarios
de estos sanitarios. Los grupos de funcionamiento se muestran en el anexo 4
(PB), la lista de elementos con sus respectivas direcciones fisicas se encuentran

en el anexo 3 (PB), su ubicacién esta en el plano de disefio (Capitulo 5.5.2).

1ra. Planta Alta (PPA)

Como se menciond anteriormente a partir de esta planta hasta la sexta son
destinadas a departamentos (Dep. 3, 4, 5, 6) en los cuales todos y cada uno
de los bafos tienen instalados sensores de movimiento y en cada una de las
salas un sistema de iluminacidon que permite el control de escenas en las
cuales se puede dimerizar lamparas fluorescentes y dicroicas combinado con
persianas comandadas por un teclado para control de escenas. Los accesos
a cada departamento tienen sensores de movimiento para cada grupo de
iluminacién destinado para el efecto.

Los grupos de funcionamiento se muestran en el anexo 4 (PPA), la lista de
elementos con sus respectivas direcciones fisicas se encuentran en el anexo 3

(PPA), su ubicacion se muestra en el plano de disefio (Capitulo 5.5.3).

2da. Planta Alta (SPA)

De igual manera esta planta esta destinada a departamentos (Dep. 7, 8, 9,
10) en los cuales todos y cada uno de los bafos tienen instalados sensores de
movimiento y en cada una de las salas un sistema de iluminacién que permite
el control de escenas en las cuales se puede dimerizar lAmparas fluorescentes

y dicroicas combinado con persianas comandadas por un teclado para
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control de escenas. Los accesos a cada departamento tienen sensores de

movimiento para cada grupo de iluminaciéon destinado para el efecto.

Los grupos de funcionamiento se muestran en el anexo 4 (SPA), la lista de
elementos con sus respectivas direcciones fisicas se encuentran en el anexo 3

(SPA), su ubicacion se muestra en el plano de disefio (Capitulo 5.5.4).

3ra. Planta Alta (TPA)

Como en el apartado anterior esta planta esta destinada a departamentos
(Dep. 11, 12, 13) en los cuales todos y cada uno de los bafios tienen instalados
sensores de movimiento y en cada una de las salas un sistema de iluminacion
que permite el control de escenas en las cuales se puede dimerizar lAmparas
fluorescentes y dicroicas combinado con persianas comandadas por un
teclado para control de escenas.

Los accesos a cada departamento tienen sensores de movimiento para
cada grupo de iluminaciéon destinado para el efecto.

Los grupos de funcionamiento se muestran en el anexo 4 (TPA), la lista de
elementos con sus respectivas direcciones fisicas se encuentran en el anexo 3

(TPA), su ubicacion se muestra en el plano de disefio (Capitulo 5.5.5).

4ta. Planta Alta (CPA)

Esta planta esta destinada a dos departamentos (Dep. 14 y 15) en donde el
bafo de cada departamento tiene instalado un sensor de movimiento y en
cada una de las salas un sistema de iluminacidon que permite el control de
escenas en las cuales se puede dimerizar lamparas fluorescentes y dicroicas
combinado con persianas comandadas por un teclado para control de
escenas. El departamento 14 tiene la particularidad de que esta equipado
con un bar en su sala para dicho espacio se ha destinado un juego de
dicroicos para darle un toque de elegancia. Los accesos a cada
departamento tienen sensores de movimiento para cada grupo de
iluminacién destinado para el efecto. Los grupos de funcionamiento se

muestran en el anexo 4 (CPA), la lista de elementos con sus respectivas
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direcciones fisicas se encuentran en el anexo 3 (CPA), su ubicacion se muestra

en el plano de disefio (Capitulo 5.5.6).

5ta. Planta Alta (QPA)

En la quinta planta existen dos departamentos (Dep. 16, 17) donde cada uno
de los bafos tienen instalados sensores de movimiento y en cada una de las
salas un sistema de iluminacibn que permite el control de escenas en las
cuales se puede dimerizar lamparas fluorescentes y dicroicas combinado con
persianas comandadas por un teclado para control de escenas. Los
accesos a cada departamento disponen de sensores de movimiento para
cada grupo de iluminaciéon destinado para el efecto.

Los grupos de funcionamiento se muestran en el anexo 4 (QPA), la lista de
elementos con sus respectivas direcciones fisicas se encuentran en el anexo 3

(QPA), su ubicacién se muestra en el plano de disefio (Capitulo 5.5.7).

6ta Planta Alta (STPA)

En la dltima planta de este edificio estan los departamentos 18 y 19 para
todos los bafios se han destinado sensores de movimiento y en cada una de
las salas un sistema de iluminacion que permite el control de escenas en las
cuales se pueden dimerizar lamparas fluorescentes y dicroicas combinado
con persianas comandadas por un teclado para control de escenas.

Los accesos a cada departamento tienen sensores de movimiento para
cada grupo de iluminacién destinado para el efecto. Los grupos de
funcionamiento se muestran en el anexo 4 (STPA), la lista de elementos con sus
respectivas direcciones fisicas se encuentran en el anexo 3 (STPA), su

ubicacién se muestra en el plano de disefio (Capitulo 5.5.8).

5.4.4.5.- COMUNICACIONES.

Todo el edificio puede comunicarse a través de internet desde cualquier parte

del mundo al que haya acceso a una red IP, dicha comunicacion se logra a

través de la pasarela residencial “EIB — IP”, su configuracion se la realiza a
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través del software que ofrece cada fabricante, la programacion se realiza en
un entorno grafico lo que facilita la configuracion de la misma, al momento
de poner en marcha el sistema EIB automaticamente se asigha una direccion
IP, a través del software que viene disponible con la pasarela, se crea la
pagina web que va hacer la ventana del edificio al mundo. Por seguridad la
pagina debe estar encriptada para que solamente personas autorizadas
mediante una contrasefia puedan acceder al mismo, desde internet se podra
realizar un monitoreo y control de todo el edificio ya sea en forma total o por
areas y lineas. Esta pasarela puede ir conectada a cualquier acceso al bus
EIB, en este disefio se la ha colocado en la caja domdtica PB, ubicada en la
planta baja. Su ubicacién se muestra en el anexo 2 y su configuracion se

detalla en el anexo 5.

5.4.4.6.- BANDEJA DE CABLES Y TUBERIA.

La red EIB se montara junto a la red de fuerza como dicen las normas de EIB, la
red EIB junto con la red de fuerza iran colocadas sobre una bandeja de cables
(ver anexo 1). La red DALl debera ir en tuberia de pvc de ¥ pulgada, los

tramos tentativos se muestra en los planos de implementacion (capitulo 5.5).

5.4.4.7.- TIPO DE MONTAJE.

El tipo de montaje sera sobrepuesto en todas las partes del recorrido del

sGtano, ductos de cables y cielos rasos de departamentos e ira empotrada

Unicamente en las bajantes y en las paredes de los distintos locales.

5.4.5.- REDES PROYECTADAS.

RED DE FUERZA PROYECTADA.

Desde el tablero de distribuciéon principal de red eléctrica (ubicada en el

Subterraneo) se extendera la acometida (red de fuerza) hasta la caja

domdtica “S” ubicada en la misma planta, desde esta caja domdtica se
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conectaran el resto de cajas (PPA, SPA, TPA, CPA, QPA, STPA) ubicadas en

cada planta respectivamente.

RED EIB VERTICAL.

La red EIB, ira desde la caja domética “S” y se conectara con el resto de
cajas domoticas (PPA, SPA, TPA, CPA, QPA, STPA) ubicadas en cada planta,

para el efecto se utilizara un par trenzado YCYM 2x2x0.8mm?.

RED EIB HORIZONTAL.

Desde cada caja domética de las diferentes plantas ira el tendido de la red
EIB junto con la red de fuerza, hacia cada uno de los diferentes
departamentos de cada planta, para posteriormente alimentar los
diferentes dispositivos EIB para la red de fuerza se utilizara un calibre 3x12
AWG y para lared EIB un par trenzado YCYM 2x2x0.8.

Los detalles constructivos y su trayectoria se pueden ver en los planos de

implementacién adjuntos (Cap. 5.5).

RED DALI PROYECTADA.

La red DALl nace de cada una de las cajas domdticas ubicadas en cada
planta, el tipo de conductor utilizado para esta red sera par trenzado
2x2x1.5mm?. Los detalles constructivos y su trayectoria se pueden ver en los

planos de implementacion (Cap. 5.5) adjuntos.

5.4.6.- SOFTWARE A USAR EN LA RED EIB.

En realidad solo existe un software para la programacion del sistema EIB,
llamado ETS (Software Herramienta de Ingenieria), el ETS es una herramienta
del estandar KNX que ayuda a programar la instalacion y los dispositivos

dentro del sistema EIB.
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Diseiio del proyecto con el ETS3 Profesional.

La primera vez que se inicie el ETS3 Profesional se creara una base de datos
llamada eib.db en el directorio ETS/Database. Este directorio se encontrara
a su vez en el directorio seleccionado para su instalacion: C:/Archivos de
Programa/Ets/Database. A partir de este momento, ETS3 Profesional siempre
abrira esa base de datos al inicio. En ella se guardaran los datos especificos
del proyecto que se crearan durante la configuraciéon de las instalaciones
KNX/EIB correspondientes. Esa base de datos contendra también la base de
datos de los productos, importados con la ayuda del ETS.

Una vez configurado el ETS 3 y con las bases de datos de los fabricantes
cargadas, se puede dar paso al disefio de un nuevo proyecto siguiendo los
siguientes pasos:

1. Se debe abrir un nuevo proyecto, en el menu Archivo, que nos pide

los datos generales del proyecto como se indica en la siguiente pantalla.

Propiedades de Edificio Chirimoyas

Seguridad Comentario Linea de Areas
Caomcin Yizidn General de la Histaria

Mombre del provecto: | {20 e 8=
Muimero proyecto:

MNumero contrate:

Fecha de inicio: (|

Fecha finalizacian: | [_]

(lltirna rodificacise:

Fecha importacidn;

Aceptar ] [ Cancelar

Fig. 5-7 Inicio Proyecto “Las Chirimoyas”
2. Completados todos los datos de la ficha, se acepta y se abre una
nueva ventana donde podemos ver el entorno de programacién que
ofrece el nuevo ETS 3, desde el que se puede disefiar y programar cualquier
proyecto o instalacion, teniendo a la vista los edificios y las funciones del

proyecto, asi como la topologia y las direcciones de grupo.
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© archivo Edicidn Yer Programacion Diagndsticos Exbras Ventana Ayuda

e E@

D@S-@- X |22 YRREBEBRD S » @0 s@EiEEEas

% Topologia en Edificio Chirimoyas (- |OlX] F Edificios en Edificio Chirimoyas
@_ Edificio Chirimpyas Direccidn Mombre Diescripoion |5 Edificios{Funciones Mambre
F-EBE 1 Muevo Area 1 Nusvo drea

i Direcciones de Grupo en, Edificio Chirimoyas (=13
Grupos Principales Direccidn Morbre Descripcitn Pasar a través del Acoplador de Lineas
Listo L= 1.1 | 0de 0 seleccionado

Fig. 5-8 Entorno de Programacion ETS 3.

3. Comenzamos el disefio insertando primero el edificio, las funciones, las
habitaciones y los armarios, para después ir insertando los componentes en

los espacios deseados. La topologia va creando el programa.

¥ ETS3 - Edificios en Edificio Chirimoyas

archivo Edicion Wer Programacion Diagndsticos Extras Yentana Awuda

‘DE~-@~ X 2

& Topologia en Edificio Chirimoyas

fEE Edificio Chirimoyas
B@ 1 Nueva Area
E| 1.1 Linea 1 Planta Parqueaderos

Direccidn Habitacidn Funicién Descrip | B9 Edficios/Funciones [
" “¥ Tluminacion Planta Pargueaderos

Propiedades

Parte de Prayecto | Comentario |

Tipa: Funcidn
Narnbre: lluminacion Flanta Parqueaderos
Mimera: 1
Descrpeidn llurninacion del Edificio Inteligente las Chinmopaz
£
Liska ac 1.1

Fig. 5-9 Insertar Edificios/Funciones

Ahora se creara la estructura del proyecto, en esta constara ya el
numero de lineas y areas en cada planta del edificio “Las Chirimoyas”,
cada una de estas lineas se lo muestra en cada una de las cajas domaticas
que se encuentran en el anexo 2, a continuacion se muestra la topologia

completa del proyecto en el software ETS 3.
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¥ ETS3 - [Topologia en Edificio Chirimoyas]

Archivo Edicidn  Wer Programacion Diagnosticos Extras Wentana Ayuda -8 x

D@ -@- X | 2-c- YTRSEEEDO S s -
| Edificio Chirimoyas | | Direccidn Mombr e Descripcidn

= @ 1P0 (Pla'.-'ta de Parqueadsros) @ 1 PO (Planta de Pa... Area 1 Edificio "Las Chirimoyas"

+ L1 L?nea 1 P:anta Parqueajeros @ z PE (Flanta Baja) Area 2 Edificio "Las Chirimoyas”

@ EJBI(IEI L|r;ea82 .P;anta Parqueaceros @ 3 PPA (Primera Pla,..  Area 3 Edficio "Las Chirimowvas"

- 5 IT_Ii-Inza la]SIanta Baia @ 4 SPA (Segunda Pl...  Area 4 Edificio "Las Chirimowas"

- 2'2 Linea 2 Planta Ba;a @ 5 TPA (Tercera Pla...  Area S Edificio "Las Chirimoyas”

= 2'3 Linea 3 Planta Baja @ ] CPA (Cuarka Pla...  Area 6 Edificio las "Chirimoyas”

5 2.4 Linea 4 Planta Baja @ 7 QPA (Quinkta Pla...  Area 7 Edificio las "Chirimoyas”

= @ 3 PPA (Primera Planta Alta) @8 STPA (Sexta Pla.,.  Area 8 Edificio las "Chirimoyas”

+ 3.1 Linea 1 Primera Planta Alta
3.2 Linea 2 Primera Planta Alka
3.3 Linea 3 Primera Planta Alka
[B] 3.4 Linea 4 Primera Planta Alta
3.5 Linea 5 Primera Planta Alka
= @ 4 SPA (Sequnda Planta Alka)
+ 4.1 Linea 1 Segunda Planta Alta
+ 4.2 Linea 2 Segunda Planta Alka
+ 4.3 Linea 3 Sequnda Planta Alta
+ 4,4 Linea 4 Sequnda Planta alka
=-[EEf 5 TPA (Tercera Plarta Alta)
+ 5.1 Linea 1 Tecera Planta Alta
3 5.2 Linea 2 Tercera Planta Alka
+ 5.3 Linea 3 (Tercera Planta Alta)
= & CPA (Cuarta Planta Alta)
+ 6.2 Linea 2 Cuarta Planta Alka
+ 6.1 Linea 1 Cuarta Flanta Alka
=-[EEE 7 QPA (Quinta Planta Alta)
+ 7.7 Linea 2 Quinka Planka
+ 7.1 Linea 1 Quinta Planta
=-[EEE 8 S5TPA (Sexta Planta Alta)
+ 8.2 Linea 2 Sexta Planta Alta
+ .1 Linea 1 Sexta Planta Alta v |£ >
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i
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5
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Fig. 5-10 Topologia del Edificio “Las Chirimoyas”

En cada una de las ocho plantas, que tiene el edificio, se ha designado una
area, al igual para cada departamento una linea que puede tener hasta 64
dispositivos, en el caso de necesitar mas dispositivos en las lineas se debe
agregar un acoplador de linea con el que se podra tener hasta 128
dispositivos por linea, cada area puede tener hasta 15 lineas, con lo que el
proyecto esta dimensionado para posibles futuras ampliaciones que
requieran realizarse en cada planta o cada departamento.

Una vez que se ha creado la estructura del proyecto, se puede empezar a
insertar los dispositivos deseados en las habitaciones, los armarios y las
funciones. Para insertar los dispositivos (sensores, actuadores, etc...) se
puede ayudar del Buscador de productos, que se abre de forma indirecta,
seleccionando previamente una habitacion, un armario o una funciéon y

abriendo a continuacion el menu Edicién, o bien utilizando la opcion afadir
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aparatos del Menu sensible al contexto (botébn derecho del ratén). El

buscador también se podra abrir desde el menu Ver.

# ETS3 - [Topologia en Edificio Chirimoyas] A=

[ archive Edicién Yer Programacién Diagndsticos Extras Ventana Avuda - O X
DE-m- X BGEEED S w

[ Edificio Chirimayas # | Direccidn Hahbitacidn Funcion Descripcidn Proc

= @ 1 PO {Planta de Parqueaderos)
1.1 Linea 1 Planta Parqueaderos
[E] 1.2 Linea 2 Plarta Pargueaderos
= [ 2 PB (Planta Baja)
=]z 1 Linea 1 Planta Baja
2.2 Linea 2 Planta Baja )
[E] 2.3Linea 3 PlartaBajs  Cpandi toda
2.4 Linea 4 Planta Baja
=B 3 PPA (Primera Planta Alta)
3.1 Linea 1 Primera Pla
[B] 3.2 Linea 2 Primera Pla
3.3 Linea 3 Primera Pla
E 3.4 Linea 4 PrimeraPla Cortar
3.5Linea S PrimeraFla  Copiar
= @ 4 5PA (Segunda Planka Alk:
[E] 4.1Linea 1 Sequndapl  Propiedades
[B] 4.2 Linea 2 Segunda Planta Ala
[E] 4.3Linea 3 segunda Planta Alta
[E] 4.4 Linea 4 Segunda Plarka Alta
= E S TPA (Tercera Planta Alka)
5.1 Linea 1 Tecera Planta Alta
[E] 5.2Linea 2 Tercera Planta Alta
5.3 Linea 3 (Tercera Planta Alta)
= & CPA (Cuarta Planta Ala)
f.1 Linea 1 Cuarta Planta Alta
[E] 5.2 Linea 2 Cuarta Planta Alka
= [ 7 QPA (Quinta Planta Alka)
[B] 7.1 Linea 1 Quinta Planta
7.2 Linea 2 Quinka Planta
=[] 8 5TPA (Sexta Planta Ala)
&.1 Linea 1 Sexta Planta Alka
[E] 5.2 Linea 2 Sexta Planta Alka halll 54 ¥
Listo == 1.1

Fig.5-11 Afadir aparatos a la linea de Bus.

Expandir

Afiadiv Aparatos
Pragramar. ..
Borrar

Establecer coma Linea Actual

Luego se indicaran los datos como: el fabricante, el medio de transmisidn,
tipo de producto etc. También una forma mas simple sera hacer clic sobre
el icono buscar y automaticamente encontrard los dispositivos y la
informacién adicional, en la figura 5-12 se muestra la ventana de dialogo

gue se despliega al momento en el que se busca un dispositivo.
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Buscador de productos X

Fabricante:
NE de Pedids: | | Tipo de medio: | Twisted Pai v
Familia de Prod.: MNombre de producto: | .
Tipo de Producto:
Inzertar 1 ; en 2.1 Linea 1 Planta Baja
Mombre Descripcidn Producto Mumero de pedido Programa Wersion de Progr. ..
£ >

Fig.5-12. Ventana de dialogo Afadir dispositivos.

El siguiente paso es dar una direccion fisica a cada dispositivo, el programa
asigna automaticamente una direccidon a cada uno, en el caso que la
direccién no haya sido asignada se podra realizar de dos maneras:

o Asignacion de direcciones fisicas a través del cuadro de dialogo
Propiedades (Fig 5-9).

o Asighacién de direcciones fisicas a través de arrastrar y soltar.

Con ETS 3 es posible asignar una o mas direcciones de grupo a los objetos
de comunicacién. Por medio del menu sensible al contexto, al hacer clic
con el botén derecho del ratdn sobre un objeto de comunicacion, aparece

entre otras la opcién Enlazar con...

& Direcciones de Grupo en Edificio Chirimoyas

= 0 Muevao Grupo Principal
0 MNuewva Grupo Inkermedio

1 Muewvo Grupo Intermedio (2)

Z MNuewvo arupo Inkermedio (3)

3 Muevao Grupo Inkermedio (4)

1 Muewa Grupo Principal £2)

2 MNuevo Grupo Principal (3)

Ba| 3 Muevo Grupo Principal §4)

= 0 Muevao Grupo Inkermedio

0 Mueva Direccidn de Grupo

53| 1 Mueva Direccion de Grupo (2)

Z MWuewva Direccion de Grupo (3)

3 Mueva Direccion de Grupo (4)
(5
{6
(7

[

4 Wuewva Direccidn de Grupo (5)
5 Muewva Direccion de Grupo (6)
& Mueva Direccion de Grupo (7)
1 Muewvo Grupo Intermedio (2) ol

- - [

]

Grupas Principales # || Ohjeta Aparato Envio &K (PL)

C

Fig.5-13. Ventana de dialogo Direcciones de Grupo.

Todas las direcciones fisicas se muestran en el anexo 3y las direcciones de
grupo se muestran en el anexo 4.
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5.5 PRESUPUESTO DE LA OBRA

5.5.1 PRESUPUESTO DE EQUIPOS Y MATERIALES
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PRESUPUESTO

# | CANT DESCRIPCION P.V.P. TOTAL
Detector de Movimiento UP 255, para montaje en caja de

1] 115u. mecanismos (empotrado) $ 78,72 $9.052,80

2 1lu. Sensor Luminosidad AP 254 con acoplador integrado $ 320,40 $ 320,40
Detector de Inundacion UP 272, para montaje en caja de

3| 71u. mecanismos (empotrado) $171,60 $12.183,60

4 40 u. Detector de Incendios AP 256, para montaje en superficie $ 183,60 $ 7.344,00

Interfaz Universal 4 entradas (entrada binaria), para montaje en
5 3u. falsos techos, suelos técnicos $112,80 $ 338,40
Interfaz Universal 2 entradas (entrada binaria), para montaje en
6 | 40u. falsos techos, suelos técnicos $62,40 $ 2.496,00
7| 16u. Regulador/Sensor de temperatura Ambiente UP 252 $ 157,20 $ 2.515,20
Pulsador con acoplador 1 tecla/1 fase, para montaje en
11 u. superficie $ 64,80 $712,80
62 u. Pulsador 2 teclas/2 fases, para montaje en superficie $ 70,80 $ 4.389,60

Teclado (escenas, luminacién, persianas) de 4 fases, Para

10| 23u. montaje en superficie (techos o muros) $ 134,40 $3.091,20

11| 1u. Modulo Légico AND, OR, para montaje en carril DIN $ 636,00 $ 636,00

12| 7u. Interruptor Horario (programador Semanal), para caurril DIN $ 228,00 $ 1.596,00
Actuador de Persianas, 2 Canales, para montaje en falsos

13| 62u. techos, suelos técnicos $ 138,00 $ 8.556,00
Actuador de Persianas, 4 Canales, para montaje en falsos

14| 14 u. techos, suelos técnicos $ 283,20 $ 3.964,80

15| 32u. Interfaz DALI/EIB $ 588,00 $ 18.816,00

Balasto Electronico 1X18/220 DALI (para lamparas
16 | 284 u. fluorescentes) $ 48,00 $ 13.632,00
Balasto Electréonico 2/21X39/220 DALI (para lamparas

17| 45u. fluorescentes) $ 54,00 $ 2.430,00

18| 134 u. Balasto Electréonico HTI DALI 150/222 (para lamparas alégenas) $ 60,00 $ 8.040,00
Actuador N 562, 2 canales, para montaje en falsos techos,

19| 33u. suelos técnicos $ 190,80 $6.487,20

Actuador 23041REGCHM, 4 canales, para montaje en falsos

20| 5u. techos, suelos técnicos $ 420,00 $2.100,00
Actuador Calefaccién UP 563, para montaje en caja de

21| 16u. mecanismos (empotrado) $92,52 $1.480,32

22| 1lu. Interface EIB/Internet $ 657,60 $ 657,60

23| 1lu. Interface USB/EIB (programar) $ 223,20 $ 223,20

24| 32u. Fuente de Alimentacién 640 mA $ 396,00 $12.672,00

25| 32u. Acoplador de Lineas y Zonas N 140/03 $ 360,00 $ 11.520,00

26| 2u. Camara de Video Sony $ 300,00 $ 600,00

27| 10u. Detector Rotura de Cristales $ 31,20 $ 312,00

28| 19u. Sensor Gas para techo $ 88,22 $1.676,26

29 | 6000u. Cable Par Trenzado YCYM 2x2x0.8 para EIB $0,95 $5.688,00

30| 4500u. Cable 12AWG $1,08 $ 4.860,00

31| 4000u. Cable Par tranzado 2x2x1,5 mm2 para DALI $0,95 $3.792,00

$152.183,38
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5.5.2 MANO DE OBRA

MANO DE OBRA

# DESCRIPCION UNIDAD | CANT. [ PRECIO| TOTAL
1 I n_stal acion de_detectores de Movimiento UP 255, para montaje en u 115 $3 $345,00
caja de mecanismos (empotrado)
2 | Instalacion de Sensor Luminosidad AP 254 con acoplador integrado u. 1 $5 $5,00
3 Instalaci on de detectores de Inundacion UP 272, para montaje en caja u 71 $4 $ 284,00
de mecanismos
4 Instal acion de detectores de Incendios AP 256, para montaje en u. 40 $4 $ 160,00
superficie
5 Instalacion _de Interfaces Universales 4'en_tradas (entrada binaria), u 3 $3 $9,00
para montaje en fal sos techos, suel os técnicos
6 Instal acion de Interfaces Unlveraa'l 2.entradas (entrada binaria), para u 0 $3 $ 120,00
montaje en fal sos techos, suelos técnicos
7 | Instalacion de Reguladores/Sensores de temp. Ambiente UP 252 u. 16 $4 $64,00
3 Instalaci qn.de Pulsadores con acoplador 1 tecla/1 fase, para montagje u 11 $3 $33.00
en superficie
9 Instalacion de Pulsadores 2 teclas/2 fases, para montaje en superficie u 62 $3 $ 186,00
(techos 0 muros)
10 Instal acion de teclados (escenas, iluminacion, persianas) de 4 fases, w 23 $4 $92,00
superficie (techos 0 muros)
11 | Instalacion de Médulo Légico AND, OR, para montaje en carril DIN u. 1 $7 $7,00
12 | Instalacion de Interruptor Horario (programador Semanal), carril DIN u. 7 $4 $ 28,00
13 | Instalacién de Actuadores de Persianas, 2 Canales, falsos techos. u. 62 $4 $ 248,00
14 Instal ac[on_de Actuadores de Persianas, 4 Canales, falsos techos, u 14 $5 $70,00
suelos técnicos
15 | Instalacion de Interfaces DALI/EIB u. 32 $7 $ 224,00
16 Instalacion de Balastos Electronicos 1X18/220 DALI (paralamparas w 284 $3 $ 852,00
fluorescentes)
17 Instalacion de Balastos Electronicos 2/21X39/220 DALI (ldmparas u 45 $3 $ 135,00
fluorescentes)
18 |l:l$a| acion gle Balastos Electronicos HTI DALI 150/222 (para u 134 $3 $ 402,00
|amparas al 6genas)
19 | Instalacién de Actuadores N 562, 2 canales, para falsos techos. u. 33 $4 $ 132,00
20 Instalacion de Actgadora 23041REGCHM, 4 canales, parafalsos u 5 $5 $25.00
techos, suelos técnicos
271 Instal acion de Actuadores de Calefaccion UP 563, paracajade u 16 $3 $ 48,00
mecani smos (empotrado)
22 | Instalacion de un Interface EIB/Internet u. 1 $7 $7,00
23 | Instalacion de un Interface USB/EIB u. 1 $4 $4,00
24 | Montgje de fuentes de Alimentacion 640 mA u. 32 $5 $ 160,00
25 | Instalacion de Acopladores de Lineasy Zonas N 140/03 u. 32 $5 $ 160,00
26 | Montaje de Camaras de Video Sony u. 2 $5 $ 10,00
27 | Instalacion de Detectores Rotura de Cristales u. 10 $3 $ 30,00
28 | Instalacion de Sensores Gas paratecho u. 19 $3 $57,00
29 | Tendido de cable Par Trenzado YCYM 2x2x0.8 para EIB m. 6000 $0,15 $ 900,00
30 | Tendido de cable 12AWG m. 4500 $0,25( $1.125,00
31 Tendido de cable 2x2x1,5 mm (DALI) m. 4000 $0,12 $ 480,00
TOTAL $6.402,00
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5.5.3 PRESUPUESTO TOTAL

PRESUPUESTO TOTAL

EQUIPOS Y MATERIALES $152.183,38
MANO DE OBRA $ 6.402,00
DIRECCION TECNICA Y ADMINISTRACION $ 960,30
IVA (12%) $ 883,48
TOTAL $160.429,16

5.6 PLANOS DE IMPLEMENTACION
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Los planos de disefio de la Red EIB para el Edificio LAS CHIRIMOYAS se

encuentran en los siguientes anexos.

Subterraneo (S)....ccoovvviiiii i, ver anexo 6
PlantaBaja (PB)..........ccov i ver anexo 7
lra. Planta Alta (PPA) ..o, ver anexo 8
2da. Planta Alta (SPA).......ccvviie i, ver anexo 9
3ra. Planta Alta (TPA).........ccooeeiviiinnenns ver anexo 10
4ta. Planta Alta (CPA)........cooeiiiieeee ver anexo 11
5ta. Planta Alta (QPA)........ccoccoiiviiinnnn. ver anexo 12

6ta. Planta Alta (STPA).......cccovvieininnns ver anexo 13
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CONCLUSIONES

CONCLUSIONES SOBRE LA COMPARACION EXPUESTA

No hemos tenido la oportunidad de examinar el ETS de Konnex en detalle,
pero, se sabe que representa una mejora significativa de las versiones
anteriores y que es muy similar en capacidad a la version estandar
LonMaker de Echelon. Es una herramienta de usuario Unico y no apoya la
concurrencia de multiples usuarios de la manera que las herramientas
basadas en LNS lo hacen. Ni tampoco existes otras herramientas aparte de

la capacidad de reconfigurar el interfaz de usuario.

El ETS3 aparece a falta de alguna de las caracteristicas graficas
encontradas en LonMaker Profesional aunque haya que pagar: ETS3 espera
ser vendido por un precio de $1074 contra los $1315 de LonMaker
Professional mas los costes de los créditos de LNS y LonMaker. Sin embargo
para hacer una gran integracidn de edificios se considera que las
capacidades de LNS y LonMaker son esenciales. La técnica de auto
instalacion de Echelon parece ser tan buena como la de Konnex pero tiene
la marcada ventaja de que su uso del protocolo es idéntico al uso de los
dispositivos configurados por red. Este no es el caso de la técnica de
Konnex. En la instalacion automatica de Echelon, el error de monitorizacion
y la técnica de re-emplazamiento automatico son muy valiosos y no se

contemplan en Konnex.

Konnex establece que el concepto del sistema KNX / EIB es el Unico que
ofrece una caja de herramientas independientes del distribuidor y
fabricante para los disefiadores de instalacion e instaladores eléctricos. El
entorno de la plataforma LONWORKS es potencialmente mas rico, y como
consecuencia la tarea de desarrollo de dispositivos podria ser mas compleja

gue para EIB, el NodeBuilder de Echelon provee una herramienta de
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desarrollo simple pero potente disefiada y configurada para producir
dispositivos interoperativos y estandar. Los tiempos de desarrollo de

dispositivos son radicalmente mas cortos con NodeBuilder.

COMENTARIO DE TODOCONTROL.ES

“Se considera que tanto Lonworks como EIB-KNX son dos sistemas
totalmente validos y que posiblemente cada uno tenga su mercado,
Lonworks parece mas indicado para edificios de un cierto volumen y
complejidad y con un importante numero de sefiales de climatizacién, EIB-
KNX se plantea como una mejor opcion en edificios menos complejos y
sobre todo en aquellos que el niumero de sefiales de alumbrado y eléctricas
es mayor que el de sefiales de climatizacion aunque esto se podria invertir

con una buena integracién EIB-KNX con Bacnet”.

Esto tiene su l6égica ya que EIB con su interfaz para DALl es potencialmente

mas desarrollado que Lonworks en cuanto a iluminacion se refiere.

CONCLUSIONES GENERALES SOBRE EL DISENO.

A lo largo del desarrollo de la tesis y tras la investigacion sobre el tema vale
la pena recalcar dos desventajas notables del sistema EIB para concluir con
esta tesis, la primera desventaja esta enfocada a la comparacién entre los
dos sistemas mas fuertes del mercado LonWorks y EIB, el sistema EIB se esta
guedando solamente en la automatizacibn de pequefas, medianas y
grandes edificaciones mientras que el sistema LonWorks aparte de ser muy
fuerte en este ambito hoy en dia se encuentra también entrando con gran
fuerza en el mercado de la automatizacion industrial, lo que representa una
desventaja a futuro para el crecimiento masivo del sistema EIB en si, lo que
dejaria un vacio apreciable al momento de comparar dichos sistemas de

automatizacion demaoticos.

El siguiente analisis esta hecho desde el punto de vista econémico global,

lamentablemente el sistema EIB esta difundido mayoritariamente en el



Zaniga Quizhpi, Paredes Cardenas 110

mercado europeo, que es donde se desarrollo, lo que implica que los
precios de los productos para el sistema en si, estdn en moneda europea
denominada Euro, en comparacion con la moneda que manejamos que €s
el délar representa una desventaja importante al momento de escoger este
sistema, muchas de las veces dejandonos a la suerte la devaluacién o
recuperacion del ddlar, frente al euro, esto representa un gran problema
para nuestros paises al hacer el analisis técnico econdmico entre sistemas
Europeos y Americanos.

Por tanto la inmotica, que es una rama que toca a varias ingenierias como
son las de telecomunicaciones, industriales, arquitectura e incluso
informatica, tiene un futuro desarrollo en cuanto al continente americano se
refiere.

Con el fin de adquirir los conocimientos necesarios para poder realizar este
proyecto, en fase inicial, realizamos un Curso de Especializaciéon en
Automatizacion Integral de Inmuebles en Argentina con duracién de 2
meses. Tras este curso adquirimos los conocimientos basicos necesarios
para diseflar un proyecto inmaético. Otra fase de este proyecto ha sido la
utilizacién de un software en particular, el AutoCAD 2007, que es mas propio
de los arquitectos, de hecho es casi un estandar de formato para los planos
de edificios. Los planos de todo el edificio han sido modificados con
AutoCAD 2007 para incluir en los mismos la instalacidn inmdtica con sus
elementos inméticos en su lugar, el cable EIB recorriendo la instalacién, la
red de fuerza. En los planos y agrupaciones se indica la relacion entre
elementos (sensores y actuadores).

Tras este breve resumen de las etapas realizadas en el proyecto, a la hora
de dictar una conclusion podemos decir que el resultado obtenido fue el
esperado, ya que, ademas de haber conseguido los objetivos marcados en
la propuesta del proyecto inicial, hay que tener en cuenta la complejidad
gue éste conllevaba. Habitualmente, este tipo de proyectos se hace con
una casa pequefia o una habitacién, en este caso estamos hablando de
un edificio de 8 plantas, de grandes dimensiones y con distintas
funcionalidades. Ademas, la cantidad de dispositivos domadticos necesarios
es exagerada, lo que conllevo a un andlisis, investigacion, asignacion de

direcciones y agrupaciones, etc.
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Hay que anotar que se realizo una modificacibn minuciosa de los planos
detallados del edificio para implantar los dispositivos necesarios.

En cuanto a las aportaciones realizadas con este proyecto habria que
hacer especial hincapié en el caracter innovador del mismo, proponiendo
la modernizacién de un edificio con las dltimas tecnologias que seran cada
vez mas frecuentes en los edificios de futuras generaciones, ademas de la
confortabilidad, ahorro energético y seguridad que afiadira al mismo y a sus

usuarios.
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http://www.smarthomeforum.com [Articulos, foros sobre automatizacion]

http://www.eibshop-spain.com [Fabricantes EIB/KNX, Software ETS,

Presupuestos, Listas de precios, Capacitacion]

http://www.dali-ag.org [Tecnologia DALI]

http://www.tridonicatco.com [Fabricante DALI, folletos técnicos]

http://www.domotica.es [Informacidn de los sistemas mas importantes de la

domatica, tecnologias, articulos]

http://www.lonmark.es

http://www.elsner-elektronik [Precios de Dispositivos]

http://video.google.com/videoplay?docid=3781428424810250829&g=hoqgar

+digital+%28site%3Avideo.google.com+OR+site%3Ayoutube.com%29&hl=es

[Videos Domética]

http://todocontrol.es/TCL/TCL_01.pdf [Informacién sobre redes de control]

http://www.casadomo.com/pdf/MercaHome_Informe_B1.pdf [Lonworks]

http://isa.uniovi.es/docencia/AutomEdificios/transparencias/LonWorks.pdf

[lonworks]
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ANEXO: C5

Dir. Fl’sical Tipo |

Caracteristica |

Lugar

Comentario

Zona 5, Linea 1

TPA: TERCERA PLANTA ALTA, DEPARTAMENTO 11

Para montaje en caja de mecanismos

TPA, Dep 11, Bafio

Detector de Movimiento

5.1.1 | Sensor (empotrado) Comun 1
Para montaje en caja de mecanismos | TPA, Dep 11, Bafio Hab Detector de Movimiento
5.1.2 | Sensor (empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos TPA, Dep 111, Bafio Detector de Movimiento
5.1.3 | Sensor (empotrado) Comun 2
Para montaje en caja de mecanismos | TPA, Pasillo Entrada a .
Detector de Movimiento
5.14 | Sensor (empotrado) Dep 11
Para montaje en caja de mecanismos TPA, Dep 11, Balcdn Detector de Movimiento
5.1.5 | Sensor (empotrado)
Para montaje en caja de mecanismos TPA, Dep 11, Balcén Detector de Movimiento
5.1.6 Sensor (empotrado)
Para montaje en caja de mecanismos TPA, Dep 11, Bafio . L.
i Detector inundacién
5.1.7 | Sensor (empotrado) Comun 1
Para montaje en caja de mecanismos TPA, Dep 11, Bafio . L.
. Detector inundaciéon
5.1.8 | Sensor (empotrado) Comun 2
Para montaje en caja de mecanismos | TPA, Dep 11, Bafio Hab . -
Detector inundacién
5.1.9 | Sensor (empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos TPA, Dep 11, Cocina Detector inundacién
5.1.10 | Sensor (empotrado)
5.1.11 | Sensor Para montaje en superficie TPA, Dep 11, Cocina Detector de humo
5.1.12 | Sensor Para montaje en superficie TPA, Dep 11, Sala Detector de humo
Para montaje erj fa!sos techos, suelos TPA, Dep 11, Cocina Interfaz Universal 2
5.1.13 | Sensor técnicos Entradas(Detector de Gas)
5.1.14 |Actuador Para montaje en falsos techos TPA, Dep 11, Hab 2 Persianas 2 Canales
5.1.15 |Actuador Para montaje en falsos techos TPA, Dep 11, Hab Padres Persianas 2 Canales
5.1.16 |Actuador Para montaje en falsos techos TPA, Dep 11, Sala Persianas 2 Canales
5.1.17 |Actuador Para montaje en falsos techos TPA, Dep 11, Sala Persianas 2 Canales
5.1.18 |Actuador Para montaje en falsos techos TPA, Dep 11, Sala Persianas 4 Canales
5.1.19 |Actuador Para montaje en falsos techos TPA, Dep 11, Hab 1 Persianas 4 Canales
5.1.20 |Actuador| BalastoElectrénicol1X18/220DALI TPA, Dep 11, Balcén lluminacién 1 Tubos 18W
5.1.21 |Actuador| BalastoElectrénico1X18/220DALI TPA, Dep 11, Balcén lluminacién 1 Tubos 18W
5.1.22 |Actuador| BalastoElectrénicol1X18/220DALI TPA, Dep 11, Balcdn lluminacion 1 Tubos 18W
5.1.23 [Actuador| BalastoElectrénicolX18/220DALI TPA, Dep 11, Balcdn lluminacién 1 Tubos 18W
5.1.24 |Actuador| BalastoElectrénicolX18/220DALI TPA,Depl1, HabPadres lluminacién 1 Tubos 18W
5.1.25 |Actuador| BalastoElectronicoHTIDALI150/220 | TPA,Depll, Hab Padres lluminacidn Dicroicos
5.1.26 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI TPA, Dep 11, Hab 2 lluminacién 1 Tubos 18W
5.1.27 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 TPA, Dep 11, Hab 2 lluminacién Dicroicos
5.1.28 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI TPA, Dep 11, Hab 1 lluminacion 1 Tubos 18W
5.1.29 |Actuador| BalastoElectr6nicoHTIDALI150/220 TPA, Dep 11, Hab 1 lluminacidn Dicroicos
. TPA, Dep 11, Bafio L
51.30 |Actuador Balasto Electrénico 1X18/220 DALI ot o lluminacién 1 Tubos 18W
5131 |Actuador| Balasto Electrnico 1X18/220 DALI TPA;E:?;?{::;S""’ lluminacion 1 Tubos 18W
. TPA, Dep 11, Pasillo L
5.1.32 |Actuador Balasto Electrénico 1X18/220 DALI Hiahitaciones lluminacién 1 Tubos 18W
5.1.33 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI TPA, Dep 11, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
5.1.34 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 TPA, Dep 11, Sala lluminacidn Dicroicos
5.1.35 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI TPA, Dep 11, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
5.1.36 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI TPA, Dep 11, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
5.1.37 |Actuador| BalastoElectronicoHTIDALI150/220 TPA, Dep 11, Sala lluminacidn Dicroicos
5.1.38 |Actuador| BalastoElectronicoHTIDALI150/220 TPA, Dep 11, Sala lluminacion Dicroicos
Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI TPA’ Dep 11, 3 lluminacién 1 Tubos 18W
5.1.39 Cocina/Lavanderia
Balasto Electrdnico TPA, Dep 11, lluminacién
5.1.40 |Actuador| HTI DALI 150/220 Cocina/Lavanderia Dicroicos
. TPA, Dep 11, Bafio L
5.1.41 |Actuador Balasto Electrénico 1X18/220 DALI Comin 1 lluminacién 1 Tubos 18W
. TPA, Dep 11, Bafio Hab L
5.1.42 |Actuador Balasto Electrénico 1X18/220 DALI Daddves lluminacién 1 Tubos 18W
Para montaje en superficie L .
TPA, Dep 11, Hab 1 lluminacién y persianas
5.1.43 |Pulsador Pulsador(2 Teclas/2 Fases) P yp
Para montaje en superficie L .
TPA, Dep 11, Hab Padres lluminacién y persianas
5.1.44 |Pulsador Pulsador(2 Teclas/2 Eases) P vP
Para montaje en superficie L .
TPA, Dep 11, Hab 2 lluminacién y persianas
5.1.45 |Pulsador Pulsador(2 Teclas/2 Eases) P vP
Para montaje en superficie Pulsador TPA, Dep 11, lluminacié
5.1.46 |Pulsador i ; uminacion
(1Tecla/1 Fase) Cocina/lavanderia
Para montaje en superficie (8 lluminacidn, Persianas,
TPA, Dep 11, Sala
5.1.47 | Teclado teclas/4 Fases) P Escenas.
Para montaje en superficie (8 lluminacidn, Persianas,
TPA, Dep 11, Sala
5.1.48 | Teclado teclas/4 Fases) P Escenas
5149 Actuador Para montaje en falsos techos, suelos TPA, Dep 11, Cocina Actuador Incendio para
i técnicos Caocina v Sala 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos | TPA, Ducto Ventil. e Inst. Actuador2canales Gas e
Actuador L . - .
5.1.50 técnicos Sanit. Inundacién(Electro vélvula)
Para montaje en falsos techos, suelos Interfaz Universal2Entradas
Sensor I L. TPA, Dep 11, Sala X
5.1.51 técnicos (presencia y puerta cerrada)




Dir. Fisical Tipo |

Caracteristica

Lugar

Comentario

Zona 5, Linea 2

TPA: TERCERA PLANTA ALTA, DEPARTAMENTO 12

Para montaje en caja de mecanismos

TPA, Dep 12, Bafio Hab

Detector de Movimiento

5.2.1 | Sensor (empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos TPA, Dep 112, Bafio Detector de Movimiento
5.2.2 | Sensor (empotrado) Comun
Para montaje en caja de mecanismos TPA, De.p 1.2, Pasillo Detector de Movimiento
5.2.3 | Sensor (empotrado) Habitaciones
Para montaje en caja de mecanismos | TPA, Dep 12, Bafio Hab . -
Detector inundacion
5.24 | Sensor (empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos TPA, Dep 12, Bafio . L.
| Detector inundaciéon
5.2.5 | Sensor (empotrado) Comun
Para montaje en caja de mecanismos TPA, Dep 12, Cocina Detector inundacion
5.2.6 | Sensor (empotrado)
5.2.7 Sensor Para montaje en superficie TPA, Dep 12, Cocina Detector de humo
5.2.8 Sensor Para montaje en superficie TPA, Dep 12, Sala Detector de humo
Para montaje en, fa!sos techos, suelos TPA, Dep 12, Cocina Interfaz Universal 2 Entradas
5.2.9 | Sensor técnicos (Detector de Gas)
5.2.10 |Actuador Para montaje en falsos techos TPA, Dep12, Hab Padres Persianas 2 Canales
5.2.11 |Actuador Para montaje en falsos techos TPA, Dep 12, Hab 1 Persianas 2 Canales
5.2.12 |Actuador Para montaje en falsos techos TPA, Dep 12, Hab 2 Persianas 2 Canales
5.2.13 |Actuador Para montaje en falsos techos TPA, Dep12, Sala Persianas 2 Canales
5.2.14 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI TPA,Dep12,Hab Padres lluminacién 1 Tubos 18W
5.2.15 |Actuador Balasto Electrénico 1X18/220 DALI TPA, De;;qliiano Hab lluminacién 1 Tubos 18W
5.2.16 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI TPA, Dep 12, Hab 2 lluminacién 1 Tubos 18W
5.2.17 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 TPA, Dep 12, Hab 2 lluminacién Dicroicos
5.2.18 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI TPA, Dep 12, Hab 1 lluminacion 1 Tubos 18W
5.2.19 |Actuador| BalastoElectronicoHTIDALI150/220 TPA, Dep 12, Hab 1 lluminacidn Dicroicos
5.2.20 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI | TPA,Dep12,Bafio Comun lluminacion 1 Tubos 18W
. TPA, Dep 12 o
Balasto Electrénico 1X18/220 DALI ’ ’ lluminacién 1 Tubos 18W
5.2.21 |Actuador| / Cocina/l avanderia
N TPA, Dep 12 o
BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 ’ ! lluminacidn Dicroicos
5.2.22 |Actuador / Cocina/Lavanderia
5.2.23 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI TPA, Dep 12, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
5.2.24 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 TPA, Dep 12, Sala lluminacién Dicroicos
5.2.25 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI TPA, Dep 12, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
5.2.26 |Actuador| BalastoElectronicoHTIDALI150/220 TPA, Dep 12, Sala lluminacidn Dicroicos
5.2.27 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 TPA, Dep 12, Sala lluminacidn Dicroicos
Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI TPA, De'p 1,2’ Pasillo lluminacién 1 Tubos 18W
5.2.28 Habitaciones
Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI TPA, De'p 1_2’ Pasillo lluminacién 1 Tubos 18W
5.2.29 Habitaciones
5.2.30 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI | TPA,Depl12, Hab Padres lluminacién 1 Tubos 18W
Para montaje en superficie Pulsador S .
TPA, Dep 12, Hab 1 lluminacién y persianas
5.2.31 |Pulsador (2 Teclas/2 Fases) P Ve
Para montaje en superficie Pulsador S .
TPA, Dep 12, Hab Padres lluminacién y persianas
5.2.32 |Pulsador (2 Teclas/2 Fases) P ve
Para montaje en superficie Pulsador L .
TPA, Dep 12, Hab 2 lluminacion y persianas
5.2.33 |Pulsador (2 Teclas/2 Fases) P ve
Para montaje en superficie Pulsador TPA, Dep 12, L
3 lluminacién
5.2.34 |Pulsador (1 Tecla/1 Fase) Cocina/Lavanderia
Para montaje en superficie (8 TPA, Dep 12, Sala lluminacién, Persianas,
5.2.35 | Teclado teclas/4 Fases) Escenas.
Para montaje en, fa!sos techos, suelos TPA, Dep 12, Cocina Actgador Incendio para
5.2.36 |Actuador técnicos Cocina y Sala 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos | TPA, Ducto Ventil. e Inst. Actuador4canales, Gas e
Actuador| L ) , )
5.2.37 técnicos Sanit. Inundacién(Electrovélvula)
Para montaje erj fa!sos techos, suelos TPA, Dep 12, Sala Interfaz pniversaIZEntradas
5.2.38 | Sensor técnicos (presencia y puerta cerrada)




Dir. Fisical Tipo |

Caracteristica

Lugar

Comentario

Zona 5, Linea 3

TPA: TERCERA PLANTA ALTA, DEPARTAMENTO 13

Para montaje en caja de mecanismos | TPA, Dep 13, Bafio Hab -
Detector de Movimiento
5.3.1 | Sensor (empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos TPA, Dep 1,3' Bafio Detector de Movimiento
5.3.2 | Sensor (empotrado) Comun
Para montaje en caja de mecanismos TPA, De.p 1.3, Pasillo Detector de Movimiento
5.3.3 | Sensor (empotrado) Habitaciones
Para montaje en caja de mecanismos | TPA, Dep 13, Bafio Hab . -
Detector inundacion
5.34 | Sensor (empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos TPA, Dep 13, Bafio . L.
| Detector inundaciéon
5.3.5 | Sensor (empotrado) Comun
Para montaje en caja de mecanismos TPA, Dep 13, Cocina Detector inundacion
5.3.6 | Sensor (empotrado)
Para montaje en superficie (techos TPA, Dep 13, Cocina Detector de humo
5.3.7 Sensor 0 muros)
Para montaje en superficie (techos TPA, Dep 13, Sala Detector de humo
5.3.8 Sensor 0 muros)
Para montaje erj fa!sos techos, suelos TPA, Dep 13, Cocina Interfaz Universal 2 Entradas
5.3.9 | Sensor técnicos (Detector de Gas)
Para montaje en falsos techos, suelos .
53.10 |Actuador técnicos TPA, Dep 13, Hab Padres Persianas 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos .
53.11 |Actuador técnicos TPA, Dep 13, Hab 1 Persianas 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos .
5312 |Actuador téchicos TPA, Dep 13, Sala Persianas 4 Canales
Balasto Electrénico lluminacién
TPA, Dep 13, Hab Padres
5.3.13 |Actuador HTI DALI 150/220 P Dicroicos
Balasto Electrénico lluminacién
TPA, Dep 13, Hab Padres
5.3.14 |Actuador HTI DALI 150/221 P Dicroicos
Balasto Electrénico lluminacién 1
TPA, Dep 13, Hab 1
5.3.15_|Actuador, 1X18/220 DALI P Tubos 18W
Balasto Electrénico lluminacién
TPA, Dep 13, Hab 1
5.3.16 |Actuador HTI DALI 150/221 P Dicroicos
Balasto Electrénico 1X18/220 | TPA, Dep 13, Bafio Hab | lluminacién 1
5.3.17 |Actuador DALI Padres Tubos 18W
Balasto Electrénico 1X18/220 TPA, Dep 13, Bafio lluminacién 1
5.3.18 |Actuador DALI Comuin Tubos 18W
Balasto Electrénico 1x18/220 DAL | 1P/ Dep 13, Pasillo | lluminacion 1
5.3.19 |Actuador Habitaciones Tubos 18W
- . lluminacién 1
53.20 |Actuador Balasto Electronico 1X18/220 DALI TPA, Dep 13, Cocina Tubos 18W
Balasto Electrénico lluminacién
TPA, Dep 13, Cocina
5.3.21 |Actuador HTI DALI 150/221 P Dicroicos
. .| lluminacién 1
5322 |Actuador Balasto Electronico 1X18/220 DALl | TPA, Dep 13, Lavanderia Tubos 18W
- lluminacién 1
5323 |Actuador Balasto Electronico 1X18/220 DALI TPA, Dep 13, Sala Tubos 18W
Balasto Electrénico lluminacién
TPA, Dep 13, Sala
5.3.24 |Actuador HTI DALI 150/221 P Dicroicos
Balasto Electrénico lluminacién
TPA, Dep 13, Sala
5.3.25 |Actuador HTI DALI 150/222 P Dicroicos
Para montaje en superficie S .
TPA, Dep 13, Hab 1 lluminacién y persianas
5.3.26 |Pulsador Pulsador(2 Teclas/2 Fases) P VP
Para montaje en superficie s .
TPA, Dep 13, Hab Padres lluminacién y persianas
5.3.27 |Pulsador Pulsador(2 Teclas/2 Fases) P vP
s328 |pu Para montaje en superficie TPA, Dep 13, Cocina lluminaciéon paraICocma y
3. ulsador Pulsador(2 Teclas/2 Fases) Lavanderia
Para montaje en superficie (8 TPA, Dep 13, Sala lluminacidn, Persianas,
5.3.29 | Teclado teclas/4 Fases) Escenas.
Para montaje en falsos techos, suelos X Actuador Incendio para
L TPA, Dep 13, Cocina .
5.3.30 |Actuador] técnicos Cocinay Sala 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos InterfazUniversal2Entradas
L. TPA, Dep 13, Sala )
5.3.31 | Sensor técnicos (presencia y puerta cerrada)




ANEXO: C8

Dir. Fisical Tipo |

Caracteristica

Lugar

Comentario

Zona 8,

Linea 1

STPA: SEXTA PLANTA ALTA, DEPARTAMENTO 18

Para montaje en caja de mecanismos

STPA, Dep 18, Bafio Hab

Detector de Movimiento

811 | Sensor (empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos|STPA, Dep 18, Bafio Comun .
Detector de Movimiento
812 | Sensor (empotrado) 1
Para montaje en caja de mecanismos|STPA, Dep 18, Bafio Comun Detector de Movimiento
813 | Sensor (empotrado) 2
Para montaje en caja de mecanismos QPA, Dep 18, Pasillo Detector de Movimiento
814 Sensor (empotrado) Entrada
Para montaje en caja de mecanismos QPA, Dep 18, Pasillo Detector de Movimiento
815 | Sensor (empotrado) Entrada
Para montaje en caja de mecanismos| STPA, Dep 18, Bafio Hab . -,
Detector inundacion
816 Sensor (empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos|STPA, Dep 18, Bafio Comun . -
Detector inundacion
8.1.7 | Sensor (empotrado) 1
Para montaje en caja de mecanismos|STPA, Dep 18, Bafio Comun . -
Detector inundacion
818 | Sensor (empotrado) 2
Para montaje en caja de mecanismos STPA, Dep 18, Cocina Detector inundacion
8.1.9 | Sensor (empotrado)
8.1.10 | Sensor Para montaje en superficie STPA, Dep 18, Cocina Detector de humo
8.1.11 | Sensor Para montaje en superficie STPA, Dep 18, Sala Detector de humo
Para montaje en falsos techos, suelos " Interfaz Universal 2 Entradas
4 STPA, Dep 18, Cocina
8112 Sensor técnicas P (Detectar de Gas)
8.1.13 [Actuador Para montaje en falsos techos STPA, Dep 18, Hab 1 Persianas 2 Canales
8.1.14 [Actuador Para montaje en falsos techos STPA, Dep 18, Hab 2 Persianas 2 Canales
8.1.15 [Actuador Para montaje en falsos techos QPA, Dep 18, Sala Persianas 4 Canales
8.1.16 [Actuador| Para montaje en falsos techos QPA, Dep 18, Sala Persianas 2 Canales
8.1.17 [Actuador| Para montaje en falsos techos QPA, Dep 18, Sala Persianas 4 Canales
8.1.18 [Actuador| Para montaje en falsos techos STPA, Dep 18, Hab Padres Persianas 2 Canales
8.1.19 |Actuador| BalastoElectronicolX18/220DALI STPA, Dep 18, Hab Padres | Iluminacién 1 Tubos 18W
8.1.20 [Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 | STPA, Dep 18, Hab Padres lluminacién Dicroicos
8.1.21 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALl | STPA, Dep 18, Bafio Hab lluminacién 1 Tubos 18W
8.1.22 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI STPA, Dep 18, Hab 1 lluminacion 1 Tubos 18W
Balasto Electrdnico lluminacién
STPA, Dep 18, Hab 1
8.1.23 |Actuador HTI DALI 150/222 P Dicroicos
8.1.24 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI STPA, Dep 18, Hab 2 lluminacién 1 Tubos 18W
Balasto Electronico lluminacion
STPA, Dep 18, Hab 2
8.1.25 |Actuador HTI DALI 150/222 P Dicroicos
8.1.26 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Dep 18, Pasillo lluminacién 1 Tubos 18W
8.1.27 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Dep 18, Pasillo lluminacién 1 Tubos 18W
8.1.28 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Dep 18, Pasillo lluminacién 1 Tubos 18W
8.1.29 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Dep 18, Pasillo lluminacién 1 Tubos 18W
8.1.30 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALl |STPA, Dep 18, Bafio Comun| Iluminacién 1 Tubos 18W
8.1.31 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALl |STPA, Dep 18, Bafio Comun| Iluminacién 1 Tubos 18W
8.1.32 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI STPA, Dep 18, lluminacién 1 Tubos 18W
Balasto Electrdnico STPA, Dep 18, lluminacién
8.1.33 |Actuador HTI DALI 150/220 Cocina/Lavanderia Dicroicos
8.1.34 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI STPA, Dep 18, lluminacién 1 Tubos 18W
8.1.35 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI STPA, Dep 18, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
Balasto Electrdnico lluminacién
STPA, Dep 18, Sala
8.1.36 [Actuador HTI DALI 150/221 P Dicroicos
Balasto Electronico lluminacién
STPA, Dep 18, Sala
8.1.37 |Actuador HTI DALI 150/220 P Dicroicos
Para montaje en superficie L .
STPA, Dep 18, Hab 1 lluminacidn y persianas
8.1.38 | Pulsador Pulsador(2 Teclas/2 Fases) P VP
Para montaje en superficie STPA, Dep 18, Hab Padres lluminacién y persianas
8.1.39 |Pulsador Pulsador(2 Teclas/2 Fases)
Para montaje en superficie L .
8.1.40 | Pulsador pul (2 Teclas/2 F ) STPA, Dep 18, Hab 2 lluminacidn y persianas
Para montaje en superficie STPA, Dep 18, Cocina lluminacion paral Cocinay
8.1.41 |Pulsador Pulsador(2 Teclas/2 Fases) lavanderia
142 | Teclad Para montaje en superficie (8 STPA, Dep 18, Sala lluminacién, Persianas,
8.1 €clado teclas/4 Fases) Escenas.
Para montaje erj fa!sos techos, suelos STPA, Dep 18, Cocina Actgador Incendio para
8.1.43 |Actuador técnicos Cocina v Sala 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos| STPA, Ducto Ventil. e Inst. Actuador2canales,Gas e
8.1.44 |Actuador técnicos Sanit. Inundacién(Electrovélvula)
Regulador/Sensor de temperatura
g / R p_ X STPA, Dep 18, Hab Padres Calefaccion
8.1.45 [Reguladol Para montaje en superficie
Regulador/Sensor de temperatura
8 / | p' X STPA, Dep 18, Hab 1 Calefaccion
8.1.46 [Regulado Para montaje en superficie
Regulador/Sensor de temperatura
8 / | p' X STPA, Dep 18, Hab 2 Calefaccion
8.1.47 [Regulado Para montaje en superficie
Regulador/Sensor de temperatura
8 / | p' X STPA, Dep 16, Sala Calefaccion
8.1.48 [Regulado Para montaje en superficie
8149 |a g Para montaje eri fa!sos techos, suelos STPA, Dep 18, Hab Padres Para panel de Radiacion
1 ctuador técnicos 1 Canal
Para montaje en falsos techos, suelos Para panel de Radiacion
STPA, Dep 18, Hab 1
8.1.50 [Actuador técnicos. P 1 Canal
151 |a g Para montaje eri fa!sos techos, suelos STPA, Dep 18, Hab 2 Para panel de Radiacion
1.5 ctuador técnicos 1 Canal
Para montaje en falsos techos, suelos Para panel de Radiacion
STPA, Dep 18, Sala
8.1.52 [Actuador técnicos. P 1 Canal
Para montaje en falsos techos, suelos InterfazUniversal2Entradas
L STPA, Dep 18, Sala )
8.1.53 [ Sensor técnicos (presencia, puerta cerrada)




Dir. Fl'siczi Tipo I

Caracteristica

Lugar

Comentario

Zona 8, Linea 2

STPA: SEXTA PLANTA ALTA, DEPARTAMENTO 19

Para montaje en caja de mecanismos

STPA, Dep 19, Bafio Hab

Detector de Movimiento

82.1 | Sensor (empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos STPA, Dep 19, Bafio Hab. 1| Detector de Movimiento
822 | Sensor (empotrado)
Para montaje en caja de mecanismos STPA, Dep 1_9, P_asnllo Detector de Movimiento
823 | Sensor (empotrado) Entrada Habitaciones
Para montaje en caja de mecanismos| STPA, Dep 19, Bafio Hab . .,
Detector inundacion
824 | Sensor (empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos ~ . -
STPA, Dep 19, Bafio Hab. 1 Detector inundacion
8.2.5 | Sensor (empotrado) P
826 s Para montaje en caja de mecanismos STPA, Dep 19, Cocina Detector inundacion
L ensor (empotrado)
8.2.7 Sensor Para montaje en superficie STPA, Dep 19, Cocina Detector de humo
8.2.8 Sensor Para montaje en superficie STPA, Dep 19, Sala Detector de humo
Para montaje en falsos techos, suelos . Interfaz Universal 2 Entradas
’ STPA, Dep 19, Cocina
829 | Sensor técnicos P (Detector de Gas)
Para montaje en falsos techos, suelos Persianas 2
4 STPA, Dep 18, Hab Padres
8.2.10 |Actuador técnicos P Canales
Para montaje en falsos techos, suelos Persianas 4
! STPA, Dep 19, Hab 1
8.2.11 |Actuador técnicos P Canales
Para montaje en falsos techos, suelos Persianas 2
' QPA, Dep 19, Sala
8.2.12 |Actuador técnicos P Canales
8.2.13 |[Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI | STPA, Dep 18, Hab Padres | Iluminacién 1 Tubos 18W
8.2.14 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI | STPA, Dep 18, Hab Padres | Iluminacién 1 Tubos 18W
8.2.15 |Actuador Balasto Electrénico 1X18/220 DALI STPA, Des 1d9, Bafio Hab lluminacién 1 Tubos 18W
i adres
Balasto Electrénico lluminacion
STPA, Dep 19, Hab 1
8.2.16 |Actuador HTI DALI 150/221 P Dicroicos
8217 |Actuador Balasto Electrénico 1X18/220 DALI STPA, Dep 19, Hab 1 lluminacién 1 Tubos 18W
Balasto Electrénico o lluminacion
STPA, Dep 19, Bafio Hab 1
8.2.18 |Actuador HTI DALI 150/221 P Dicroicos
Balasto Electrénico 1X18/220 DALI STPA, Dep 19, Pasillo lluminacién 1 Tubos 18W
8.2.19 [Actuador| Habitaciones
Balasto Electrénico STPA, Dep 19, Pasillo lluminacién
8.2.20 |Actuador HTI DALI 150/221 Habitaciones Dicroicos
8.2.21 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI STPA, Dep 19, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
8.2.22 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI STPA, Dep 19, Cocina lluminacién 1 Tubos 18W
8.2.23 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI STPA, Dep 19, Cocina lluminacién 1 Tubos 18W
Balasto Electrdnico . lluminacién
STPA, Dep 19, Lavanderia
8.2.24 |[Actuador HTI DALI 150/220 P Dicroicos
Balasto Electronico lluminacién
STPA, Dep 19, Sala
8.2.25 |Actuador HTI DALI 150/220 P Dicroicos
8.2.26 |Actuador Balasto Electrénico 1X18/220 DALI STPA, Dep 19, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
Balasto Electronico lluminacién
STPA, Dep 19, Sala
8.2.27 |Actuador HTI DALI 150/220 P Dicroicos
8.2.28 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI STPA, Dep 19, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
8.2.29 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI STPA, Dep 19, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
Para montaje en superficie STPA, Dep 19, Hab Padres lluminacién y persianas
8.2.30 |Pulsador Pulsador(2 Teclas/2 Fases)
Para montaje en superficie L .
8.2.31 | Pulsador pul (2 Teclas/2 F ) STPA, Dep 19, Hab 1 lluminacidn y persianas
Para montaje en superficie STPA, Dep 18, Cocina lluminacion para. Cocinay
8.2.32 |Pulsador Pulsador(2 Teclas/2 Fases) lavanderia
6233 | Teclad Para montaje en superficie (8 STPA, Dep 19, Sala lluminacién, Persianas,
2L €clado teclas/4 Fases) Escenas.
Para montaje erj fa!sos techos, suelos STPA, Dep 19, Cocina Actgador Incendio para
8.2.34 |Actuador técnicos Cocina v Sala 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos| STPA, Ducto Ventil. e Inst. Actuador2canales, Gas e
8.2.35 |Actuador| técnicos Sanit. Inundacion(Electrovélvula)

8.2.36

Sensor

Para montaje en falsos techos, suelos
técnicos

STPA, Dep 19, Sala

InterfazUniversal2Entradas
(presencia, puerta cerrada)




ANEXO: C4

Dir. Fisicai Tipo |

Caracteristica I

Lugar

Comentario

Zona 4,

Linea 1

SPA: SEGUNDA PLANTA ALTA, DEPARTAMENTO 7

Para montaje en caja de mecanismos

SPA, Dep 7, Balcon

Detector de Movimiento

4.1.1 Sensor (empotrado)
Para montaje en caja de mecanismos SPA, Dep 7, Bafio Hab .
Detector de Movimiento
4.1.2 | Sensor (empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos .
SPA, Dep 7, Balcon Detector de Movimiento
4.1.3 Sensor (empotrado) P
Para montaje en caja de mecanismos ~ , .
SPA, Dep 7, Bafio Comun Detector de Movimiento
4.1.4 Sensor (empotrado) p
Para montaje en caja de mecanismos | SPA, Pasillo Entrada a Dep .
Detector de Movimiento
415 | Sensor (empotrado) 7
Para montaje en caja de mecanismos SPA, Dep 7, Bafio Hab Detector inundacion
4.1.6 | Sensor (empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos ~ , . L.
SPA, Dep 7, Bafio Comun Detector inundacion
4.1.7 Sensor (empotrado) P
Para montaje en caja de mecanismos . . L.
SPA, Dep 7, Cocina Detector inundacion
4.1.8 Sensor (empotrado) P
4.1.9 [ Sensor Para montaje en superficie SPA, Dep 7, Cocina Detector de humo
4.1.10 [ Sensor Para montaje en superficie SPA, Dep 7, Sala Detector de humo
Para montaje en falsos techos, suelos . Interfaz Universal 2 Entradas
’ SPA, Dep 7, Cocina
4.1.11 | Sensor técnicos P (Detector de Gas)
Para montaje en falsos techos, suelos .
4112 |Actuador técnicos SPA, Dep 7, Hab Padres Persianas 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos .
4113 |Actuador técnicos SPA, Dep 7, Hab 1 Persianas 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos .
4114 |Actuador] técnicos SPA, Dep 7, Hab 2 Persianas 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos .
4115 |Actuador técnicos SPA, Dep 7, Sala Persianas 4 Canales
4.1.16 |Actuador| BalastoElectronico1X18/220DALI SPA, Dep 7, Balcon lluminacién 1 Tubos 18W
4.1.17 |Actuador| BalastoElectronico1X18/220DALI SPA, Dep 7, Balcon lluminaciéon 1 Tubos 18W
4.1.18 |Actuador| BalastoElectrénicolX18/220DALI SPA, Dep 7, Balcon lluminacién 1 Tubos 18W
4.1.19 |Actuador| BalastoElectrénicolX18/220DALI SPA, Dep 7, Balcon lluminacién 1 Tubos 18W
4.1.20 |Actuador| BalastoElectronico1X18/220DALI SPA, Dep 7, Balcon lluminaciéon 1 Tubos 18W
4.1.21 |Actuador| BalastoElectrénicolX18/220DALI SPA, Dep 7, Balcon lluminacién 1 Tubos 18W
4.1.22 |Actuador| Balasto ElectréonicoHTIDALI150/220 SPA, Dep 7, Hab Padres lluminacién Dicroicos
4.1.23 |Actuador| Balasto ElectrénicoHTIDALI150/220 SPA, Dep 7, Hab 1 lluminacién Dicroicos
4.1.24 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 7, Hab Padres lluminacién 1 Tubos 18W
4.1.25 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 7, Hab 1 lluminacién 1 Tubos 18W
4.1.26 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 7, Pasillo lluminacién 1 Tubos 18W
4.1.27 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 7, Hab 2 lluminacién 1 Tubos 18W
4.1.28 |Actuador| Balasto ElectrénicoHTIDALI150/220 SPA, Dep 7, Hab 2 lluminacién Dicroicos
4.1.29 |[Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA,Dep7,BafioHabPadre lluminacién 1 Tubos 18W
4.1.30 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 7, Pasillo lluminacién 1 Tubos 18W
4.1.31 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 7, Bafio Comun lluminacién 1 Tubos 18W
Balasto Electronico 1X18/220 DAL SPA, Dep7, lluminacién 1 Tubos 18W
4.1.32 [Actuador| Cocina/Lavanderia
- SPA, Dep 7 R
Balasto ElectrénicoHTIDALI150/220 ! ! Iluminacién Dicroicos
4.1.33 |Actuador| / Cocina/Lavanderia
4.1.34 (Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 7, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
4.1.35 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 7, Sala lluminacion 1 Tubos 18W
4.1.36 |Actuador| Balasto ElectrénicoHTIDALI150/220 SPA, Dep 7, Sala lluminacién Dicroicos
4.1.37 |Actuador| Balasto ElectrénicoHTIDALI150/220 SPA, Dep 7, Sala lluminacién Dicroicos
4.1.38 |Actuador| Balasto ElectrénicoHTIDALI150/220 SPA, Dep 7, Sala lluminacién Dicroicos
4.1.39 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA,PasilloEntradaDep 7 lluminacién 1 Tubos 18W
Para montaje en superficie Pulsador(2 R .
SPA, Dep 7, Hab 1 lluminacidn y persianas
4.1.40 |Pulsador Teclas/2 Fases) P yp
Para montaje en superficie Pulsador(2 I .
SPA, Dep 7, Hab Padres lluminacién y persianas
4.1.41 ([Pulsador Teclas/2 Fases) P yp
Para montaje en superficie Pulsador(2 L .
SPA, Dep 7, Hab 2 lluminacion y persianas
4.1.42 | Pulsador Teclas/2 Fases) P ve
Para montaje en superficie SPA, Dep 7, L
lluminacién
4.1.43 [Pulsador Pulsador(1Tecla/ 1Fase) Cocina/Lavanderia
Para montaje en superficie Pulsador(2 | SPA, Dep 7, Pasillo Entrada s
lluminacién
4.1.44 [Pulsador Teclas/2 Fases) Habitaciones.
Para montaje en superficie (8 lluminacidn, Persianas,
SPA, Dep 7, Sala
4.1.45 | Teclado teclas/4 Fases) P Escenas.
Para montaje en falsos techos, suelos . Actuador Incendi para Cocina
SPA, Dep 7, Cocina
4.1.46 |Actuador| técnicos v Sala 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos InterfazUniversal2Entradas
4.1.47 | Sensor STPA, Dep 7, Sala

técnicos

(presencia y puerta cerrada




Dir. Fisc] Tipo |

Caracteristica

Lugar 1

Comentario

Zona 4, Linea 2

SPA: SEGUNDA PLANTA ALTA, DEPARTAMENTO 8

4.2.1

Sensor

Para montaje en caja de mecanismos

SPA, Dep 8, Bafio

Detector de Movimiento

(embotrado)
Para montaje en caja de mecanismos | SPA, Pasillo Entrada a Dep -
Detector de Movimiento
422 Sensor (embotrado) 8
Para montaje en caja de mecanismos SPA, Dep 8, Bafio Detector inundacion
4.2.3 | Sensor (empotrado)
Para montaje en caja de mecanismos SPA, Dep 8, Cocina Detector inundacién
4.2.4 | Sensor (empotrado)
4.2.5 | Sensor Para montaje en superficie SPA, Dep 8, Sala Detector de humo
Para montaje erj fa!sos techos, suelos SPA, Dep 8, Cocina Interfaz Universal 2
4.2.6 | Sensor técnicos Entradas(Detector de Gas
4.2.7 |Actuador Para montaje en falsos techos SPA, Dep 8, Habitacion Persianas 2 Canales
4.2.8 |Actuador Para montaje en falsos techos SPA, Dep 8, Sala Persianas 2 Canales
4.2.9 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 8, Habitacion lluminacién 1 Tubos 18W
4.2.10 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 8, Bafio lluminacién 1 Tubos 18W
4.2.11 |Actuador| Balasto ElectrénicoHTIDALI150/220 SPA, Dep 8, Habitacion lluminacién Dicroicos
4.2.12 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 8, Pasillo lluminacién 1 Tubos 18W
4.2.13 |Actuador| Balasto ElectrénicoHTIDALI150/220 SPA, Dep 8, Cocina lluminacién Dicroicos
4.2.14 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 8, Cocina lluminacién 1 Tubos 18W
4.2.15 [Actuador| Balasto ElectrénicoHTIDALI150/220 SPA, Dep 8, Pasillo lluminacion Dicroicos
4.2.16 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 8, Lavanderia lluminacién 1 Tubos 18W
4.2.17 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALl | SPA,PasilloEntradaDep 8 lluminacién 1 Tubos 18W
4.2.18 ]Actuador| rénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 8, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
4.2.19 [Actuador| Ralasto ElectrénicoHTIDALI150/220 SPA, Dep 8, Sala lluminacién Dicroicos
4.2.20 [Actuador| Balasto ElectrénicoHTIDALI150/220 SPA, Dep 8, Sala lluminacién Dicroicos
Para montaje en superficie Pulsador(2 - L .
SPA, Dep 8, Habitacion lluminacién y persianas
4.2.21 |Pulsador Teclas/2 Fases) P P
Para montaje en superficie Pulsador(1 SPA, Dep 8, L
X } lluminacién
4.2.22 |Pulsador Tecla/1 Fase) Cocina/Lavanderia
Para montaje en superficie Pulsador(2 | SPA, Dep 8, Pasillo Entrada s
lluminacién
4.2.23 [Pulsador Teclas/2 Fases) Hab.
Para montaje en superficie (8 lluminacién, Persianas,
SPA, Dep 8, Sala
4.2.24 | Teclado teclas/4 Fases) P Escenas.
Para montaje erT fa!sos techos, suelos SPA, Dep 8, Cocina Actua'dor Incendio para
4.2.25 |Actuador técnicos Cocina y Sala 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos [ SPA, Ducto Ventil. e Inst. | Actuador 4 canales para Gas e
4.2.26 |Actuador] técnicos Sanit. Inundacién(Electrovalvula)
P j fal h | Interf: i 12 E
ara montaje eri a.sos techos, suelos STPA, Dep 8, Sala nterfazUniversal2 Entradas
4.2.27 | Sensor técnicos

(presencia y puerta cerrada)




Dir. Fisic Tipo |

Caracteristica |

Lugar

Comentario

Zona 4, Linea 3

SPA: SEGUNDA PLANTA ALTA, DEPARTAMENTO 9

4.3.1

Sensor

Para montaje en caja de mecanismos

SPA, Dep 9, Bafio Comun

Detector de Movimiento

(empotrado)
432 s Para montaje en caja de mecanismos SPA, Dep 9, Bafio Hab Detector de Movimiento
-3 ensor (empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos o . . -,
SPA, Dep 9, Bafio Comun Detector inundacién
4.3.3 | Sensor (empotrado) P
Para montaje en caja de mecanismos SPA, Dep 9, Bafio Hab . .
Detector inundacién
43.4 Sensor (embotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos . . .
SPA, Dep 9, Cocina Detector inundacién
4.3.5 | Sensor (empotrado) P
4.3.6 Sensor Para montaje en superficie SPA, Dep 9, Sala Detector de humo
4.3.7 | Sensor Para montaje en superficie SPA, Dep 9, Cocina Detector de humo
Para montaje en falsos techos, suelos . Interfaz Universal 2
. SPA, Dep 9, Cocina
43.8 Sensor técnicos P Entradas(Detector de Gas)
4.3.9 |Actuador] Para montaje en falsos techos SPA, Dep 9, Hab Padres Persianas 2 Canales
4.3.10 |Actuador| Para montaje en falsos techos SPA, Dep 9, Hab 1 Persianas 2 Canales
4.3.11 |Actuador| Para montaje en falsos techos SPA, Dep 9, Sala Persianas 4 Canales
4.3.12 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 9, Bafio Comun lluminaciénl Tubos 18W
4.3.13 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA,Dep9,BafioHabPadre lluminacionl Tubos 18W
4.3.14 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 9, Hab Padres lluminaciénl Tubos 18W
4.3.15 [Actuador| Balasto ElectrénicoHTIDALI150/220 SPA, Dep 9, Hab Padres lluminacion Dicroicos
4.3.16 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 9, Hab 1 lluminaciénl Tubos 18W
4.3.17 |Actuador| Balasto ElectrénicoHTIDALI150/220 SPA, Dep 9, Hab 1 lluminacién Dicroicos
4.3.18 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 9, Entrada lluminacionl Tubos 18W
4.3.19 |Actuador| Balasto Electrdnico 1X18/220 DALI SPA, Dep 9, Entrada lluminaciénl Tubos 18W
4.3.20 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 9, Sala lluminaciénl Tubos 18W
4.3.21 [Actuador| Balasto ElectrénicoHTIDALI150/220 SPA, Dep 9, Sala Iluminacién Dicroicos
4.3.22 |Actuador| Balasto ElectrénicoHTIDALI150/220 SPA, Dep 9, Sala lluminacion Dicroicos
4.3.23 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 9, Cocina lluminaciénl Tubos 18W
4.3.24 [Actuador| Balasto ElectrénicoHTIDALI150/220 SPA, Dep 9, Cocina lluminacién Dicroicos
4.3.25 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 9, Lavanderia lluminaciénl Tubos 18W
4.3.26 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA,PasilloEntrada Dep 9 lluminaciénl Tubos 18W
Para montaje en superficie Pulsador(2 L .
SPA, Dep 9, Hab Padres lluminacion y persianas
4.3.27 | Pulsador Teclas/2 Fases) P ve
Para montaje en superficie Pulsador(2 R .
SPA, Dep 9, Hab 1 lluminacidn y persianas
4.3.28 [Pulsador Teclas/2 Fases) P Ve
Para montaje en superficie Pulsador(1 . S
4.3.29 |Pulsador Tecla/1 Fase) SPA, Dep 9, Cocina lluminacién
Para montaje en superficie Pulsador(1 SPA. Dep 9, Lavanderi lluminacion
4.3.30 ([Pulsador Tecla/1 Fase) » DEP 9, Lavanderia uminaci
Para montaje en superficie Pulsador(2 SPA, Dep 9, Entrada L
o lluminacién
4.3.31 [Pulsador Teclas/2 Fases) Habitaciones
Para montaje en superficie (8 SPA, Dep 9, Sala lluminacién, Persianas,
4.3.32 | Teclado teclas/4 Fases) Escenas.
Para montaje en’ fa!sos techos, suelos SPA, Dep 9, Cocina Actuador Incendio para Cocina
4.3.33 |Actuador| técnicos y Sala 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos Interfaz Universal2Entradas
’ STPA, Dep 9, Sala
4.3.34 | Sensor técnicos P (detector presencia v puerta




Dir. Fisc | Tipo |

Caracteristica

Lugar

Comentario

Zona 4, Linea 4

SPA: SEGUNDA PLANTA ALTA, DEPARTAMENTO 10

Para montaje en caja de mecanismos

SPA, Dep 10, Bafio Hab1

Detector de Movimiento

4.4.1 Sensor (empotrado)
Para montaje en caja de mecanismos SPA, Dep 10, Bafio Hab .
Detector de Movimiento
44.2 | Sensor (empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos o . .
SPA, Dep10, Bafio Comun Detector de Movimiento
4.4.3 Sensor (empotrado) P
Para montaje en caja de mecanismos ~ . L.
SPA, Dep 10, Bafio Hab 1 Detector inundacién
4.4.4 | Sensor (empotrado) P
Para montaje en caja de mecanismos SPA, Dep 10, Bafio Hab inundacic
4.45 Sensor Detector inundacion
(empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos = . . L.
SPA, Dep 10, Bafio Comun Detector inundacién
44.6 | Sensor (empotrado) P
Para montaje en caja de mecanismos . . L.
SPA, Dep 10, Cocina Detector inundacién
4.4.7 | Sensor (empotrado) P
4.4.8 | Sensor Para montaje en superficie SPA, Dep 10, Sala Detector de humo
4.49 Sensor Para montaje en superficie SPA, Dep 10, Cocina Detector de humo
Para montaje erT fa!sos techos, suelos SPA, Dep 10, Cocina Interfaz Universal 2 Entradas
4.4.10 | Sensor técnicos (Detector de Gas)
4.4.11 |Actuador Para montaje en falsos techos SPA, Dep 10, Hab Padres Persianas 2 Canales
4.4.12 |Actuador| Para montaje en falsos techos SPA, Dep10, Hab 1 Persianas 2 Canales
4.4.13 |Actuador Para montaje en falsos techos SPA, Dep 10, Sala Persianas 4 Canales
4.4.14 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA,Dep10,BafioHab 1 lluminacién 1 Tubos 18W
4.4.15 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA,Depl0BafioHabPadre lluminaciéon 1 Tubos 18W
4.4.16 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI | SPA, Dep 10, Bafio Comun lluminacién 1 Tubos 18W
4.4.17 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 10, Hab Padres lluminaciéon 1 Tubos 18W
4.4.18 |Actuador| Balasto ElectrénicoHTIDALI150/220 | SPA, Dep 10, Hab Padres Illuminacién Dicroicos
4.4.19 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 10, Hab 1 lluminacién 1 Tubos 18W
4.4.20 [Actuador| Balasto ElectrénicoHTIDALI150/220 SPA, Dep 10, Hab 1 lluminacién Dicroicos
4.4.21 (Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 10, Cocina lluminacién 1 Tubos 18W
4.4.22 |Actuador| Balasto ElectronicoHTIDALI150/220 SPA, Dep 10, Cocina lluminacién Dicroicos
4.4.23 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep 10, Lavanderia lluminacién 1 Tubos 18W
4.4.24 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Dep10, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
4.4.25 |Actuador| Balasto ElectrénicoHTIDALI150/220 SPA, Dep 10, Sala lluminacién Dicroicos
4.4.26 |Actuador| Balasto ElectrénicoHTIDALI150/220 SPA, Dep 10, Sala lluminacién Dicroicos
Para montaje en superficie Pulsador(2 N .
SPA, Dep 10, Hab Padres lluminacidn y persianas
4.4.27 [Pulsador Teclas/2 Fases) P Ve
Para montaje en superficie Pulsador(2 R .
SPA, Dep 9, Hab 1 lluminacién y persianas
4.4.28 |[Pulsador Teclas/2 Fases) P yp
Para montaje en superficie Pulsador(2 SPA, Dep 10, Cocina IIL{m|naC|on para,
4.4.29 [Pulsador Teclas/2 Fases) Cocina y Lavanderia
Para montaje en superficie Pulsador(2 SPA, Dep 10, Entrada L
T lluminacién
4.4.30 [Pulsador Teclas/2 Fases) Habitaciones
Para montaje en superficie (8 SPA, Dep 10, Sala lluminacidn, Persianas,
4.4.31 | Teclado teclas/4 Fases) Escenas.
a3 |n Para montaje en’ fa!sos techos, suelos SPA, Dep 10, Cocina Actua.dor Incendio para
4. ctuador técnicos Cocina y Sala 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos [ SPA, Ducto Ventil. e Inst. Actuador4canales paraGas e
4.4.33 |Actuador] técnicos Sanit. Inundacién(Electro valvula)
. Interfaz Universal 2 Entradas
Para montaje en falsos techos, suelos ;
. STPA, Dep 10, Sala (detector presencia y puerta
4.4.34 | Sensor tecnicos

cerrada)




ANEXO: C1

Dir.Fisical Tipo | Caracteristica | Lugar | Comentario
Zona ], lineal
S: SUBTERRANEO
1.1.1 Sensor Para montaje en caja de mecanismos L13, Bloque A Detector de Movimiento
(embotrado)
1.1.2 Sensor Para montaje en caja de mecanismos L14, Bloque A Detector de Movimiento
(embotrado)
1.1.3 Sensor Para montaje en caja de mecanismos L15, Bloque A Detector de Movimiento
(embotrado)
1.1.4 Sensor Para montaje en caja de mecanismos L16, Blogue A Detector de Movimiento
(empotrado)
1.1.5 Sensor Para montaje en caja de mecanismos L17, Bloque A Detector de Movimiento
(empotrado)
1.1.6 Sensor Para montaje en caja de mecanismos L18, Bloque A Detector de Movimiento
(embotrado)
1.1.7 Sensor Para montaje en caja de mecanismos L19, Bloque A Detector de Movimiento
(embotrado)
1.1.8 Sensor Para montaje en caja de mecanismos S, Bloque B Detector de Movimiento
(emnotradn)
1.1.9 Sensor Para montaje en caja de mecanismos S, Bloque A Detector de Movimiento
(empotrado)
1.1.10 | Sensor Para montaje en caja de mecanismos S, Bloque A Detector de Movimiento
(empotrado)
1.1.11 | Sensor Para montaje en caja de mecanismos S, Bloque B Detector de Movimiento
(embotrado)
1.1.12 | Sensor Para montaje en caja de mecanismos S, Bloque B Detector de Movimiento
(embotrado)
1.1.13 | Sensor Para montaje en caja de mecanismos S, Bloque B Detector Inundacion
1.1.14 | Sensor Para montaje en superficie S, Bloque B Detector de Incendios
1.1.15 | Sensor Para montaje en superficie S, Bloque A Camara Web
1.1.16 |Actuadol Balasto Electronico 1X18/220 DALI L13, Bloque A 1 Tubos 18W
1.1.17 |Actuadof Balasto Electronico 1X18/220 DALI L14, Bloque A 1 Tubos 18W
1.1.18 |Actuadol Balasto Electronico 1X18/220 DALI L15, Bloque A 1 Tubos 18W
1.1.19 |Actuador Balasto Electronico 1X18/220 DALI L16, Bloque A lluminacion
1.1.20 |Actuadoj Balasto Electronico 1X18/220 DALI L17, Bloque A 1 Tubos 18W
1.1.21 |Actuadoj Balasto Electronico 1X18/220 DALI L18, Bloque A 1 Tubos 18W
1.1.22 |Actuadoj Balasto Electronico1X18/220 DALI L19, Bloque A 1 Tubos 18W
1.1.23 |Actuadof Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque A 2 Tubos 21-39W
1.1.24 |Actuadoq Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque A 2 Tubos 21-39W
1.1.25 |Actuador Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque A 2 Tubos 21-39W
1.1.26 [|Actuadorl Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque A 2 Tubos 21-39W
1.1.27 |Actuadorl Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque A 2 Tubos 21-39W
1.1.28 [|Actuadorl Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque A 2 Tubos 21-39W
1.1.29 |Actuadorl Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque A 2 Tubos 21-39W
1.1.30 |Actuador Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque A 2 Tubos 21-39W
1.1.31 |Actuadord Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque A 2 Tubos 21-39W
1.1.32 |Actuador Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque A 2 Tubos 21-39W
1.1.33 |Actuador] Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque B 2 Tubos 21-39W
1.1.34 |Actuadorl Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque B lluminacion
1.1.35 [Actuadoq Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque B 2 Tubos 21-39W
1.1.36 |Actuador Para montaje de falsos techos S, Bloque B Actuador Inunda?lon 2
Canales (Electrovalvula)
1.1.37 |Actuador Para montaje en fa!sos techos, suelos S, Bloque B | Actuador Incendio 2 Canales
tecnicos
1.1.38 |Actuadolf Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque B | lluminacién2Tubos21-39W
1.1.39 |Actuadod Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque B | lluminacién2Tubos21-39W




IDir. Fisicd Tipo | Caracteristica | Lugar | Comentario
Zona 1, Linea 2
P0O: PARQUEADERO

1.2.1 Sensor Para montaje en caja de mecanismos S, Bloque B Detector de Movimiento

(empotrado)
1.2.2 Sensor Para montaje en caja de mecanismos L12, Bloque B Detector de Movimiento

(embotrado)
1.2.3 Sensor Para montaje en caja de mecanismos L11, Bloque B Detector de Movimiento

(embotrado)
1.2.4 Sensor Para montaje en caja de mecanismos S, Bloque B Detector de Movimiento

(empotrado)
1.2.5 Sensor Para montaje en caja de mecanismos S, Bloque B Detector de Movimiento

(embotrado)
1.2.6 Sensor Para montaje en caja de mecanismos S, Bloque C Detector de Movimiento

(embotrado)
1.2.7 Sensor Para montaje en caja de mecanismos L10, Bloque B Detector de Movimiento
1.2.8 Sensor Para montaje en caja de mecanismos L9, Bloque B Detector de Movimiento
1.2.9 Sensor Para montaje en caja de mecanismos L8, Bloque B Detector de Movimiento
1.2.10 | Sensor Para montaje en caja de mecanismos L7, Bloque B Detector de Movimiento
1.2.11 | Sensor Para montaje en caja de mecanismos L6, Bloque B Detector de Movimiento
1.2.12 | Sensor Para montaje en caja de mecanismos L5, Bloque B Detector de Movimiento
1.2.13 | Sensor Para montaje en caja de mecanismos L4, Bloque B Detector de Movimiento
1.2.14 | Sensor Para montaje en caja de mecanismos L3, Bloque B Detector de Movimiento
1.2.15 | Sensor Para montaje en caja de mecanismos L2, Bloque B Detector de Movimiento
1.2.16 | Sensor Para montaje en caja de mecanismos L1, Bloque B Detector de Movimiento
1.2.17 |Actuador Balasto Electronico 1X18/220 DALI L12, Bloque B | lluminacién 1 Tubos 18W
1.2.18 [Actuadot Balasto Electronico 1X18/220 DALI L11, Bloque B | Huminacion 1 Tubos 18W
1.2.19 |Actuador Balasto Electronico 1X18/220 DALI L10, Bloque B | Iluminacién 1 Tubos 18W
1.2.20 |Actuador Balasto Electronico 1X18/220 DALI L9, Bloque B | lluminacién 1 Tubos 18W
1.2.21 [|Actuadof Balasto Electronico 1X18/220 DALI L8, Blogue B | lluminacion 1 Tubos 18W
1.2.22 |Actuador Balasto Electronico 1X18/220 DALI L7, Bloque B | lluminacion 1 Tubos 18W
1.2.23 |Actuador Balasto Electronico 1X18/220 DALI L6, Bloque B | lluminacion 1 Tubos 18W
1.2.24 |Actuador Balasto Electronico 1X18/220 DALI L5, Bloque B | lluminacién 1 Tubos 18W
1.2.25 |Actuado]  Balasto Electronico 1X18/220 DALI L4, Bloque B | lluminacion 1 Tubos 18W
1.2.26 [|Actuador Balasto Electronico 1X18/220 DALI L3, Bloque B | lluminacién 1 Tubos 18W
1.2.27 |Actuadof  Balasto Electronico 1X18/220 DALI L2, Blogue B | lluminacion 1 Tubos 18W
1.2.28 |Actuadof Balasto Electronico 1X18/220 DALI L1, Blogue B | lluminacion 1 Tubos 18W
1.2.29 [Actuado Balasto Electronico 2/21X39/220 DAL S, Bloque B [ lluminacion2Tubos21-39W
1.2.30 |Actuadof Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque B | lluminacién2Tubos21-39W
1.2.31 |Actuadod Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque B | lluminacién2Tubos21-39W
1.2.32 [Actuadorl Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque B | lluminacién2Tubos21-39W
1.2.33 J|Actuadorf Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque B | lluminacion2Tubos21-39W
1.2.34 |Actuadof Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque B | lluminacién2Tubos21-39W
1.2.35 |Actuado Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque B | lluminacién2Tubos21-39W
1.2.36 |Actuadof Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque B[ lluminacion2Tubos21-39W
1.2.37 |Actuado Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque B | lluminacién2Tubos21-39W
1.2.38 |Actuadof Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque C | lluminacién2Tubos21-39W
1.2.39 |Actuadorl Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque C [ lluminacién2Tubos21-39W
1.2.40 |Actuador| Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Blogue C [ lluminacion2Tubos21-39W
1.2.41 |Actuador Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Blogue C [ lluminacion2Tubos21-39W
1.2.42 |Actuadorl Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque C [ lluminacion2Tubos21-39W
1.2.43 |[Actuadoq Balasto Electronico 2/21X39/220 DALI S, Bloque C | lluminacién2Tubos21-39W
1.2.44 |Actuadof Balasto Electronico 2/21X39/220 DAL S, Blogue C | ''UminacionZ fubosZ1-s9W
1.2.45 | Sensor Para montaje en superficie S, Bloque B Camara Web




ANEXO: C7

Dir. Fisical Tipo |

Caracteristica

Lugar

Comentario

Zona 7, Linea 1

QPA: QUINTA PLANTA ALTA, DEPARTAMENTO 16

Para montaje en caja de mecanismos

QPA, Dep 16, Bafio Hab

Detector de Movimiento

7.11 | Sensor (empotrado) Padres
712 s Para montaje en caja de mecanismos | QPA, Dep 16, Bafio Comun Detector de Movimiento
b ensor (empotrado) 1
713 s Para montaje en caja de mecanismos | QPA, Dep 16, Bafio Comun Detector de Movimiento
i ensor (empotrado) 2
114 Sensor Para montaje en caja de mecanismos QPA, Dep 16, Pasillo Detector de Movimiento
bt (empotrado) Entrada
Para montaje en caja de mecanismos QPA, Dep 16, Pasillo -
Detector de Movimiento
7.15 Sensor (empotrado) Entrada
Para montaje en caja de mecanismos -
QPA, Dep 16, Balcon Detector de Movimiento
7.1.6 Sensor (emnotrado) P
Para montaje en caja de mecanismos -
QPA, Dep 16, Balcon Detector de Movimiento
717 Sensor (emnotrado) P
Para montaje en caja de mecanismos | QPA, Dep 16, Bafio Hab . e
Detector inundacién
7.1.8 Sensor (emnotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos [ QPA, Dep 16, Bafio Comun Detector inundacion
7.1.9 | Sensor (empotrado) 1
Para montaje en caja de mecanismos [ QPA, Dep 16, Bafio ComuUn . .
4 4 Detector inundacién
7.1.10 | Sensor (empotrada) 2
Para montaje en caja de mecanismos : . .
QPA, Dep 16, Cocina Detector inundacion
7.1.11 | Sensor (emnoatrada) P
7.1.12 | Sensor Para montaje en superficie QPA, Dep 16, Cocina Detector de humo
7.1.13 | Sensor Para montaje en superficie QPA, Dep 16, Sala Detector de humo
Para montaje en falsos techos, suelos . Interfaz Universal 2
QPA, Dep 16, Cocina
7.1.14 | Sensor técnicos P Entradas(Detector de Gas)
7.1.15 |Actuado Para montaje en falsos techos QPA, Dep 16, Hab Padres Persianas 2 Canales
7.1.16 |Actuador] Para montaje en falsos techos QPA, Dep 16, Hab 1 Persianas 2 Canales
7.1.17 |Actuador| Para montaje en falsos techos QPA, Dep 16, Hab 2 Persianas 2 Canales
7.1.18 |Actuador Para montaje en falsos techos QPA, Dep 16, Sala Persianas 2 Canales
7.1.19 [Actuado Para montaje en falsos techos QPA, Dep 16, Sala Persianas 2 Canales
7.1.20 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI | QPA, Dep 16, Hab Padres lluminacién 1 Tubos 18W
7.1.21 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 | QPA, Dep 16, Hab Padres lluminacion Dicroicos
7.1.22 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Dep 16, Bafio Hab lluminacién 1 Tubos 18W
7.1.23 |Actuador| Balasto Electronico 1X18/220 DALI QPA, Dep 16, Hab 1 lluminacién 1 Tubos 18W
7.1.24 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 QPA, Dep 16, Hab 1 lluminacién Dicroicos
7.1.25 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Dep 16, Hab 2 lluminacién 1 Tubos 18W
7.1.26 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 QPA, Dep 16, Hab 2 lluminacién Dicroicos
7.1.27 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI [ QPA, Dep 16, Bafio Comun| Illuminacién 1 Tubos 18W
7.1.28 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Dep 16,Pasillo lluminacion 1 Tubos 18W
7.1.29 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Dep 16,Pasillo lluminacion 1 Tubos 18W
7.1.30 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Dep 16,Pasillo lluminacién 1 Tubos 18W
7.1.31 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Dep 16, Cocina lluminacién 1 Tubos 18W
7.1.32 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 QPA, Dep 16, Cocina Iluminacién Dicroicos
7.1.33 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Dep 16, Sala lluminacion 1 Tubos 18W
7.1.34 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 QPA, Dep 16, Sala lluminacidn Dicroicos
7.1.35 |Actuador| BalastoElectronicoHTIDALI150/220 QPA, Dep 16, Sala lluminacién Dicroicos
7.1.36 |Actuador|] Balasto Electrénico 1X18/220 DALI | QPA, Dep 16, Lavanderia lluminacién 1 Tubos 18W
7.1.37 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Dep 16, Balcon lluminacién 1 Tubos 18W
7.1.38 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Dep 16, Balcon lluminacién 1 Tubos 18W
7.1.39 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Dep 16, Balcon lluminacién 1 Tubos 18W
7.1.40 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI [ QPA, Dep 16, Bafio Comun| lluminacién 1 Tubos 18W
Para montaje en superficie L .
QPA, Dep 16, Hab Padres lluminacién y persianas
7.1.41 |Pulsador| Pulsador(2 Teclas/2 Fases) P VP
Para montaje en superficie QPA, Dep 16, Hab 1 lluminacién y persianas
7.142 |Pulsador Pulsador(2 Teclas/2 Fases)
Para montaje en superficie L .
QPA, Dep 16, Hab 2 lluminacién y persianas
7.143 |Pulsador Pulsador(2 Teclas/2 Fases) P ve
Para montaje en superficie . P,
QPA, Dep 16, Cocina lluminacion
7.1.44 |Pulsador Pulsador(1Tecla/1 Fase) P
Para montaje en superficie . L
QPA, Dep 16, Lavanderia lluminacién
7.1.45 |Pulsador Pulsador(1Tecla/1 Fase) P
Para montaje en superficie (8 lluminacion, Persianas,
QPA, Dep 16, Sala
7.146 | Teclado teclas/4 Fases) P Escenas.
Para montaje en falsos techos, suelos . Actuador Incendio para
QPA, Dep 16, Cocina
7.147 |Actuador técnicos P Cocina v Sala 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos| QPA, Ducto Ventil. e Inst. Actuador2canales, Gas e
7.148 |Actuado técnicos Sanit. Inundacién(Electrovalvula
7.1.49 Regu- Regulador/Sens_or de temp(.er_atura QPA, Dep 16, Hab Padres Calefaccion
hld lador Para montaie en superficie
7150 Regu- Regulador/Sensor de temperatura QPA, Dep 16, Hab 1 Calefaccion
bl lador Para montaie en sunerficie
Regu- Regulador/SensAor de tempgrﬁtura QPA, Dep 16, Hab 2 Calefaccion
7.151 lador Para montaje en superficie
715 Regu- Regulador/Sens}or detempgr?tura QPA, Dep 16, Sala Calefaccion
et lador Para montaie en superficie
Para montaje en falsos techos, suelos Para panel de Radiacion
, QPA, Dep 16, Hab Padres
7.1.53 |Actuador técnicos P 1 Canal
Para montaje en falsos techos, suelos .
7.1.54 |Actuador] hemico QPA, Dep 16, Hab 1 Para panel de Radiacion
Para montaje en falsos techos, suelos .
7.1.55 |Actuador] ©éenicos QPA, Dep 16, Hab 2 Para panel de Radiacion
Para montaje en falsos techos, suelos .
7.1.56 |Actuador] hemicon QPA, Dep 16, Sala Para panel de Radiacion
Para montaje en falsos techos, suelos Interfaz Universal2Entradas
J& en fat Y QPA, Dep 16, Sala =z Zniv
7.1.57 | Sensor técnicos (presencia, puerta cerrada)




Dir. Fisica] Tipo |

Caracteristica

Lugar

Comentario

Zona 7, Linea 2

QPA: QUINTA PLANTA ALTA, DEPARTAMENTO 17

Para montaje en caja de mecanismos

QPA, Dep 17, Bafio Hab

Detector de Movimiento

7.2.1 | Sensor (empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos QPA, Dep 17, Bafio Hab. 1 Detector de Movimiento
7.2.2 | Sensor (empotrado)
Para montaje en caja de mecanismos QPA, Dep 17, Pésullo Detector de Movimiento
7.2.3 | Sensor (empotrado) Entrada Habitaciones
Para montaje en caja de mecanismos | QPA, Dep 17, Bafio Hab . .
Detector inundacién
7.24 | Sensor (empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos QPA, Dep 17, Bafio Hab. 1 Detector inundacion
7.2.5 | Sensor (empotrado)
726 Sensor Para montaj;e en catja je)mecanlsmos QPA, Dep 17, Cocina Detector inundacion
-t empotrado!
Para montaje en superficie (techos .
QPA, Dep 17, Cocina Detector de humo
7.2.7 Sensor o muros) P
Para montaje en superficie (techos
QPA, Dep 17, Sala Detector de humo
7.2.8 Sensor o muros) P
Para montaje en falsos techos, suelos . Interfaz Universal 2
" QPA, Dep 17, Cocina
7.2.9 | Sensor técnicos Entradas
Para montaje en falsos techos, suelos .
! QPA, Dep 17, Hab Padres Persianas 2 Canales
7.2.10 |Actuado técnicos P
Para montaje en falsos techos, suelos .
! QPA, Dep 17, Hab 1 Persianas 2 Canales
7.2.11 |Actuador| técnicos P
Para montaje en falsos techos, suelos .
! QPA, Dep 17, Sala Persianas 2 Canales
7.2.12 |Actuador| técnicos P
7.2.13 |Actuador] Balasto Electrénico 1X18/220 DALI | QPA, Dep 17, Hab Padres lluminacién 1 Tubos 18W
7.2.14 |Actuador] Balasto Electrénico 1X18/220 DALl | QPA, Dep 17, Hab Padres lluminacién 1 Tubos 18W
7.2.15 |Actuador| Balasto Electronico 1X18/220 DALl | QPA, Dep 17, Bafio Hab lluminacién 1 Tubos 18W
7.2.16 |Actuador] Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Dep 17, Hab 1 lluminacién 1 Tubos 18W
7.2.17 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Dep 17, Hab 1 lluminacién 1 Tubos 18W
Balasto Electrénico = lluminacién
QPA, Dep 17,Bafio Hab 1
7.2.18 |Actuador HTI DALI 150/221 P Dicroicos
- QPA, Dep 17,Pasillo L
Balasto Electrénico 1X18/220 DALI lluminacién 1 Tubos 18W
7.2.19 |Actuador Entrada Habitaciones
Balasto Electrénico QPA, Dep 17,Pasillo lluminacién
7.2.20 |Actuado HTI DALI 150/221 Entrada Habitaciones Dicroicos
7221 |Actuador] Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Dep 17, Cocina lluminacién 1 Tubos 18W
Balasto Electrdnico . lluminacién
QPA, Dep 17, Cocina
7.2.22 |Actuador HTI DALI 150/221 P Dicroicos
7.2.23 |Actuador] Balasto Electrénico 1X18/220 DALl | QPA, Dep 17, Lavanderia lluminacién 1 Tubos 18W
7.2.24 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Dep 17, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
7.2.25 |Actuador] Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Dep 17, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
Balasto Electrdnico S
7.2.26 |Actuado HTI DALI 150/220 QPA, Dep 17, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
7.2.27 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Dep 17, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
7.2.28 |Actuador] Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Dep 17, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
Para montaje en superficie L .
7229 |pulsador Pulsador(2 Teclas/2 Fases) QPA, Dep 17, Hab Padres lluminacién y persianas
Para montaje en superficie L .
7.2.30 |pulsador Pulsador(2 Teclas/2 Fases) QPA, Dep 17, Hab 1 lluminacién y persianas
Para montaje en superficie . L
QPA, Dep 17, Cocina lluminacién
7.2.31 |Pulsador Pulsador(1Tecla/1 Fase) P
Para montaje en superficie . L
PA, Dep 17, Lavanderia lluminaciéon
7.2.32 |Pulsador Pulsador(1Tecla/1 Fase) o P
Para montaje en superficie (8 lluminacion, Persianas,
QPA, Dep 17, Sala
7.2.33 | Teclado teclas/4 Fases) P Escenas.
Para montaje en falsos techos, suelos . Actuador Incendio para
QPA, Dep 17, Cocina
7.2.34 |Actuado técnicos P Cocina v Sala 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos| QPA, Ducto Ventil. e Inst. Actluadc;r 2.c'anales :?Ira tGas
P . e Inundacion ectro
7.2.35 |Actuador] técnicos Sanit.

valvula)

7.2.36

Sensor

Para montaje en falsos techos, suelos
técnicos

QPA, Dep 17, Sala

Interfaz Universal2Entradas
(presencia, puerta cerrada)




ANEXO: C3

Dir. Fisical ~ Tipo | Caracteristica Lugar Comentario
Zona 3, Linea 1
PPA: P! 3 TO 3
Para montaje en caja de mecanismos PPA, Dep 3, Bafio Comun Detector de Movimiento
3.11 | Sensor (empotrado)
Para montaje en caja de mecanismos o P
PPA, Dep 3, Bafio Hab Padres Detector de Movimiento
3.1.2 | Sensor (empotrado) P
Para montaje en caja de mecanismos N -
PPA, Pasillo Entrada a Dep 3 Detector de Movimiento
3.13 | Sensor (empotrado) P
Para montaje en caja de mecanismos PPA, Dep 3, Pasillo Detector de Movimiento
3.14 | Sensor (empotrado)
Para montaje en caja de mecanismos PPA, Dep 3, Bafio Hab Padres Detector inundacién
3.15 | Sensor (empotrado)
Para montaje en caja de mecanismos N N .
PPA, Dep 3, Cocina Detector inundacién
3.1.6 | Sensor (empotrado) P
Para montaje en caja de mecanismos o . . s
PPA, Dep 3, Bafio Comin Detector inundacién
3.1.7 | Sensor (empotrado) P
3.1.8 | Sensor Para montaje en superficie PPA, Dep 3, Cocina Detector de humo
3.1.9 | Sensor Para montaje en superficie PPA, Dep 3, Sala Detector de humo
Para montaje en falsos techos, suelos . InterfazUniversal2
’ PPA, Dep 3, Cocina
3.1.10 | Sensor técnica P Entradas(Detector de Gas)
Para montaje en falsos techos, suelos Persianas
4 PPA, Dep 3, Hab 2
3.111 |Actuador| técnico: P 4 Canale
Para montaje en falsos techos, suelos Persianas
4 PPA, Dep 3, Hab Padres
3.1.12 |Actuador| técnico: P 2 Canale
Para montaje en falsos techos, suelos Persianas
4 PPA, Dep 3, Sala
3.1.13 |Actuador| técnico: P 2 Canale
Para montaje en falsos techos, suelos .
3.1.14 |Actuador] técnica PPA, Dep 3, Hab 1 Persianas 4 Canales
3.1.15 [Actuador| BalastoElectrénico1X18/220DALI PPA, Dep 3, Hab 1 lluminacién1Tubos 18W
3.1.16 |Actuador| BalastoElectrénico1X18/220DALI PPA, Dep 3, Bafio Comun lluminacién1Tubos 18W
3.1.17 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 3, Hab 2 lluminacidn Dicroicos
3.1.18 |Actuador] Balasto Electronico 1X18/220 DALI PPA, Dep 3, Hab 2 lluminacién1Tubos 18W.
3.1.19 |Actuador] Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA,Dep3,Bafio Hab Padres lluminacién1Tubos 18W
3.1.20 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 3, Hab Padres lluminaciéon1Tubos 18W
3.1.21 [Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 3, Hab Padres lluminacién Dicroicos
3.1.22 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 1, Lavanderia lluminacién1Tubos 18W
3.1.23 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 3, Cocina lluminacién1Tubos 18W
3.1.24 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 3, Cocina lluminacién1Tubos 18W
3.1.25 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 3, Sala lluminacién1Tubos 18W
3.1.26 |Actuador| BalastoElectronicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 3, Sala lluminacidn Dicroicos
3.1.27 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 3, Sala lluminacién1Tubos 18W
3.1.28 |Actuador| BalastoElectronicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 3, Sala lluminacién Dicroicos
3.1.29 [Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 3, Sala lluminacién Dicroicos
3.1.30 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 3, Sala Iluminacién Dicroicos
3.1.31 [Actuador| Balasto Electronico 1X18/220 DALI PPA, Dep 3, Pasillo Iluminacion 1 Tubos 18W
3.1.32 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 3, Pasillo Iluminacion 1 Tubos 18W
3.1.33 [Actuador| Balasto Electronico 1X18/220 DALl |PPA, Pasillo Para Ingreso a Dep| Illuminacion 1 Tubos 18W
3.1.34 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 3, Hab 1 lluminacién Dicroicos
Para montaje en superficie Pulsador(2 . .
PPA, Dep 3, Hab 2 lluminacion y persianas
3.1.35 |Pulsador] Teclas/2 Fases) P P
Para montaje en superficie Pulsador(2 L .
PPA, Dep 3,Hab padres lluminacidén y persianas
3.1.36 |Pulsador Teclas/2 Fases) P P ve
3137 |pu Para montaje en superficie Pulsador(2 PPA, Dep 3, Cocina lluminacién parg Cocinay
1. ulsador Teclas/2 Fases) lavanderia
Para montaje en superficie Pulsador(2 . .
PPA, Dep 3, Hab 1 lluminacion y persianas
3.1.38 [Pulsador]| Teclas/2 Fases) P ye
Para montaje en superficie Pulsador(2 PPA, Dep 3, Entrada lluminacié
uminacion
3.1.39 |Pulsador] Teclas/? Eases) Habitacione
Para montaje en superficie (8 PPA D lluminacion, Persianas,
, Dep 3, Sala
3.1.40 | Teclado teclas/4 Fases) P Escena:
Para montaje en falsos techos, suelos . Actuador Incendio para
’ PPA, Dep 3, Cocina
3.1.41 |Actuador] técnico Cocina v Sala 2 Canale:
Para montaje en falsos techos, suelos Interfaz Universal 2
3.1.42 | Sensor PPA, Dep 3, Sala

1écnico:

Entradas(oresencia v puerta




Dir. Fisic4 Tipo I

Caracteristica

Lugar

Comentario

Zona 3, Linea 2

PPA: PRIMERA PLANTA ALTA, DEPARTAMENTO 4

Para montaje en caja de mecanismos

PPA, Dep 4, Bafio Hab Padres

Detector de Movimiento

3.21 | Sensor (empotrado)
Para montaje en caja de mecanismos ~ . -
PPA, Dep 4, Bafio Comun Detector de Movimiento
3.2.2 | Sensor (empotrado)
Para montaje en caja de mecanismos N -
PPA, Pasillo Entrada a Dep 4 Detector de Movimiento
3.23 | Sensor (empotrado) P
Para montaje en caja de mecanismos " N i
PPA, Dep 4, Cocina Detector inundacion
3.2.4 | Sensor (emnatrada) P
Para montaje en caja de mecanismos o N i
PPA, Dep 4, Bafio Hab Padres Detector inundacién
3.2.5 | Sensor (emnatrada) P
3.2.6 Sensor Para montaje en superficie PPA,Dep4,Bafio Comun Detector inundacién
3.2.7 Sensor Para montaje en superficie PPA, Dep 4, Cocina Detector de humo
3.2.8 Sensor Para montaje en falsos techos PPA, Dep 4, Sala Detector de humo
Para montaje en falsos techos, suelos N Interfaz Universal 2
! PPA, Dep 4, Cocina
3.29 | Sensor técnicos P Entradas(Detector de Gas)
3.2.10 |Actuador] Para montaje en falsos techos PPA, Dep 4, Sala Persianas 2 Canales
3.2.11 (Actuador| Para montaje en falsos techos PPA, Dep 4, Sala Persianas 2 Canales
3.2.12 |Actuadorn| Para montaje en falsos techos PPA, Dep 4, Hab Padres Persianas 2 Canales
3.2.13 |Actuador| Para montaje en falsos techos PPA, Dep 4, Hab 1 Persianas 2 Canales
3.2.14 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 4, Cocina Iluminacién Dicroicos
3.2.15 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 3, Hab 1 lluminacién 1 Tubos 18W
3.2.16 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 4, Lavanderia lluminacién 1 Tubos 18W
3.2.17 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 4, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
3.2.18 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 4, Sala Iluminacién Dicroicos
3.2.19 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 4, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
3.2.20 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 4, Sala lluminacion 1 Tubos 18W
3.2.21 |Actuador| BalastoElectronicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 4, Sala lluminacion Dicroicos
3.2.22 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 4, Sala lluminacién Dicroicos
3.2.23 |Actuador] Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA,Dep4, Bafio Hab Padres lluminacién 1 Tubos 18W
3.2.24 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 4, Hab Padres lluminacién 1 Tubos 18W
3.2.25 [Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 4, Hab Padres lluminacién Dicroicos
3.2.26 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA,De 4,Bafio Comun lluminacién 1 Tubos 18W
3.2.27 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA,Dep4,PasilloEntrad lluminacién 1 Tubos 18W
3.2.28 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 4, Hab 1 Iluminacién 1 Tubos 18W
3.2.29 [Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 4, Hab 1 lluminacién Dicroicos
Para montaje en superficie Pulsador . lluminacién para Cocina y
PPA, Dep 4, Cocina
3.2.30 |Pulsador] (2 Teclas/2 Fases) P lavanderia
Para montaje en superficie Pulsador N
PPA, Dep 4, Sala Persianas
3.231 |Pulsador (2 Teclas/2 Fases) P
Para montaje en superficie Pulsador PPA, Dep 4, Hab Padres lluminaciény Persianas
3.232 |Pulsador (2 Teclas/2 Fases)
3.2.33 |Pulsad Para montaje en superficie Pulsador PPA, Dep 4, Hab 1 lluminaciény Persianas
L ulsador (2 Teclas/2 Fases)
Para montaje en superficie (8 lluminacion, Persianas,
PPA, Dep 4, Sala
3.2.34 | Teclado teclas/4 Fases) P Escena:
Para montaje en falsos techos, suelos . Actuador Incendio para
4 PPA, Dep 4, Cocina
3.2.35 |Actuador] técnicas P Cacina v Sala 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos | PPA, Ducto Ventil. e Inst. Sanit.| ~Actuador 4 canales para
3.236 |Actuador] técnicos Pertenece a Dep.1v3 Gas e Inundacién
Para montaje en caja de mecanismos PPA, Dep 4, Entrada D -
etector de Movimiento
3.2.37 | Sensor (emnotrada) Habitacione:
- PPA, Dep 4, Entrada P
3.2.38 |Actuador Balasto Electrénico 1X18/220 DALI Upbitacione lluminacién 1 Tubos 18W
Para montaje en falsos techos, suelos PPA, Dep 4, Sala Izter{az Universal 2
fni 3 d Entradas (presencia y puertal
3.2.39 | Sensor tecnicos P e

rrada)




Dir. Fisical _Tipo | Caracteristica Tugar Comentario
Zona 3, Linea 3
PPA: PRIVIERA PLANTA ALTA, DEPARTAMENTO 5
331 Sensor Para montajle en caja r;ie\mecanismos PPA, Dep 5, Bafio Comun Detector de Movimiento
Para montaje en caja de mecanismos PPA D o .
, Dep 5, Bafio Hab Padres Detector de Movimiento
3.32 | Sensor (emnotradn) P
Para montaje en caja de mecanismos N -
PPA, Dep 5, Lavanderia Detector de Movimiento
3.33 | Sensor (emnotrada) P
Para montaje en caja de mecanismos ~ . N e
PPA, Dep 5, Bafio Comun Detector inundacién
3.34 | Sensor (emnntradn) P
Para montaje en caja de mecanismos PPA. D o N .
, Dep 5, Bafio Hab Padres Detector inundacién
3.35 | Sensor (emnotradnl P
336 S Para montaje en caja de mecanismos PPA, Dep 5, Cocina Detector inundacién
2 ensor (empotrado)
337 | Sensor Para montaie en superficie PPA Den S Sala Detector de humo
3.3.8 | Sensor Para montaie en superficie PPA. Dep 5. Cocina Detector de humo
Para montaje en falsos techos, suelos . Interfaz Universal 2
4 PPA, Dep 5, Cocina
33.9 ] Sensor técnico P Entradas(Detector de Gas)
3.3.10 [Actuadorl  Para montaie en falsos techos PPA, Dep 5, Hab 1 Persianas 2 Canales
3.3.11 [Actuadorl  Para montaie en falsos techos PPA, Dep 5, Hab Padres Persianas 2 Canales
3.3.12 [Actuadorl  para montaie en falsos techo PPA, Dep 5, Sala Persianas 2 Canales
3.3.13 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA,Dep5,Bafio Comun Iluminacién 1 Tubos 18W
3.3.14 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 5, Hab 1 lluminacion 1 Tubos 18W
3.3.15 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 5, Hab 1 Iluminacién Dicroicos
3.3.16 [Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 5, Hab Padres lluminacidn Dicroicos
3.3.17 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 5, Hab Padres Iluminacién 1 Tubos 18W
3.3.18 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 5, Sala Iluminacién 1 Tubos 18W
3.3.19 [Actuador] BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 5, Sala lluminacién Dicroicos
3.3.20 [Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 5, Sala Iluminacién Dicroicos
3.3.21 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 5, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
3.3.22 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 5, Sala lluminacidn Dicroicos
3.3.23 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA,Dep5,BafioHabPadr lluminacion 1 Tubos 18W
3.3.24 [Actuador| Balasto Electronico 1X18/220 DALI PPA, Dep 5 Lavanderia lluminacién 1 Tubos 18W
3.3.25 |Actuador] Balasto Electronico 1X18/220 DALI PPA, Dep 5, Cocina lluminacion 1 Tubos 18W.
3.3.26 [Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 5, Cocina lluminacién Dicroicos
Para montaje en superficie Pulsador(2 I, .
3.3.27 |Pulsador Teclac/? Easee) PPA, Dep 5, Hab 1 Illuminacién y persianas
Para montaje en superficie Pulsador(2 . .
PPA, Dep 5,Hab padres Illuminacién y persianas
3.3.28 |Pulsador] Teclas/2 Fases) P P P
Para montaje en superficie Pulsador(1 . . L
3.3.29 |Pulsador] Tecla/1 Fase) PPA, Dep 5, Cocina/Lavanderia lluminacion
Para montaje en superficie(8 teclas/4 lluminacién, Persianas,
3330 | Teclado Faces) PPA, Dep 5, Sala Eeconn
Para montaje en falsos techos, suelos . Actuador Incendio para
" PPA, Dep 5, Cocina
3.3.31 |Actuador] técnico P Cocina v Sala 2 Canale
Para montaje en caja de mecanismos PPA, Dep 5, Entrada P
Detector de Movimiento
3.3.32 | Sensor (emnotrado) Habitacione
- PPA, Dep 5, Entrada I,
3.3.33 |Actuador] Balasto Electrénico 1X18/220 DALI Uabitacione Illuminacion 1 Tubos 18W
. Interfaz Universal 2
Para montaje en falsos techos, suelos N
L PPA, Dep 5, Sala Entradas(presencia y puerta
3.3.34 | Sensor tecnicos

cerrada)




[DIF-FITeq— 11P0_| Caracteristca Tugar T TOMentario
Zona !, Tinea 4
PPAIP 3 106
Para Montaje emn caja 0e Mmecanismo:
3.4.1 | Sensor (empotrado) PPA, Dep 6, Bafio Hab Padres | Detector de Movimiento
Para montaje en caja ae mecanismo:
3.4.2 | Sensor (empotrado) PPA, Dep 6, Bafio Comun Detector de Movimiento
Para montaje en caja de mecanismo.
3.4.3 | Sensor (empotrado) PPA, Dep 6, Bafio Hab Padres Detector inundacion
Para MoNTaje &M caja ae Mecantsmo
3.4.4 | Sensor (empotrado) PPA, Dep 6, Bafio Comin Detector inundacién
Para MONTaje en cajd ae Mecantsmo
3.4.5 Sensor (empotrado) PPA, Dep 6, Cocina Detector inundacién
3.4.6 | Sensor Para montaje en superficie PPA, Dep 6, Sala Detector de humo
3.4.7 | Sensor Para montaje en superficie PPA, Dep 6, Cocina Detector de humo
Para montaje en falsos techos, suelos Tnterfaz Universal 2
3.4.8 | Sensor técnicos PPA, Dep 6, Cocina Entradas(Detector de Gas)
Para montaje en 1also0s techos, SUelos Persianas Z
3.4.9 |Actuador] técnicos PPA, Dep 6, Sala Canales
Para montaje en 1alsos techos, suelos Persianas z
3.4.10 |Actuador] técnicos PPA, Dep 6, Hab Padres Canales
Para montaje en falsos techos, suelos Persianas z
3.4.11 (Actuador| técnicos PPA, Dep 6, Hab 1 Canales
FaTa TITOTTEe e TaTsUs TETTUS, SUETO! FETSTaTTa!
3.4.12 |Actuador] técnicos PPA, Dep 6, Hab 2 Canales
3.4.13 |Actuador| BalastoElectronicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 6, Hab Padres lluminacion Dicroicos
3.4.14 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 6, Hab Padres lluminacion 1 Tubos 18W
3.4.15 |Actuador) Balasto Electrénico 1X18/220 DALl | ppa, Dep 6, Bafio Hab Padres | Iluminacién 1 Tubos 18W
3.4.16 |Actuador| BalastoElectronicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 6, Sala lluminacién Dicroicos
3.4.17 |Actuador] BalastoElectronicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 6, Sala BalastoElectronicoHTIDALI1
3.4.18 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 6, Sala Illuminacién 1 Tubos 18W
3.4.19 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 6, Sala lluminacion 1 Tubos 18W
3.4.20 |Actuador| BalastoElectronicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 6, Sala Iluminacién Dicroicos
3.4.21 |Actuador| Balasto Electronico 1X18/220 DALI PPA, Dep 6, Lavanderia Illuminacién 1 Tubos 18W
3.4.22 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 6, Cocina Illuminacién 1 Tubos 18W
3.4.23 |Actuador| BalastoElectronicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 6, Cocina Iluminacién Dicroicos
3.4.24 (Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 6, Hab 2 lluminacion 1 Tubos 18W
3.4.25 |Actuador| BalastoElectronicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 6, Hab 2 lluminacién Dicroicos
3.4.26 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA,Dep 6,BafioComin lluminacién 1 Tubos 18W
3.4.27 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 6, Hab 1 Illuminacién 1 Tubos 18W
3.4.28 |Actuador| BalastoElectronicoHTIDALI150/220 PPA, Dep 6, Hab 2 lluminacidn Dicroicos
Para TONTAJE €N SUPETTICIE PUTSa0oT
3.4.29 (Pulsador| Teclas/2 Fases) PPA, Dep 6, Hab Padres Illuminacién y persianas
Para montaje en superficie Pulsador(Z
3.4.30 |Pulsador Teclas/2 Fases) PPA, Dep 6, Hab 1 lluminacion y persianas
Para Montaje en SUPETTICIE PUSaaor|
3.4.31 (Pulsador| Teclas/2 Fases) PPA, Dep 6, Hab 2 Illuminacién y persianas
Pard montaje en superTicie Pursaaort. TTammacion para Cocina y
3.4.32 [Pulsador| Teclas/2 Fases) PPA, Dep 6, Cocina lavanderia
Para MonTaje en SuperTere 183 TUTAITTECION, PETSTanas,
3.4.33 | Teclado teclas/4 Fases) PPA, Dep 6, Sala Escenas.
Para TONTAJE eN TaTs0s TeCnos, SUSTos ACTUIOOT NCENATo para
3.4.34 (Actuador técnicos PPA, Dep 6, Cocina Cocina y Sala 2 Canales
Parda montaje en 1arsos tecnos, SUeTos ACTUaO0raCandres paraicas €|
3.4.35 |Actuador] técnicos PPA, Ducto Ventil. e Inst. Sanit. Inundacion
Para montdje en caja ae mecanismo: PPA, DEP B, ENtradd
3.4.36 | Sensor (empotrado) Habitaciones Detector de Movimiento
3.4.37 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Dep 6, Entrada lluminacion 1 Tubos 18W
Para montaje en falsos techos, suelos TTeTTaz UTveTsaT
3.4.38 | Sensor écnica PPA, Dep 6, Sala Entradas(presencia y puerta




Dir. Fisical Tipo |

Caracteristica

Comentario

! Lugar
Zo a 5

AREA DE INGRESO A LOS DEPARTAMENTOS

Para montaje en caja de mecanismos

PPA, Primera planta Alta, Bafio

Detector de Movimiento

(empotrado)

3.5.1 | Sensor (empotrado)
Para montaje en caja de mecanismos PPA, Primera planta Alta, .
Sensor R Detector de Movimiento
3.5.2 (empotrado) Cuarto Ducto Instalaciones
Para montaje en caja de mecanismos : P
PPA, Primera planta Alta Detector de Movimiento
3.5.3 | Sensor (emnatrada) P
Para montaje en caja de mecanismos o L
SPA, Segunda Planta Alta, Bafio| Detector de Movimiento
3.5.4 | Sensor (empotrado) 8!
Para montaje en caja de mecanismos SPA, Segunda Planta Alta, L
) Detector de Movimiento
355 Sensor (empotrado) Cuarto Ducto Instalaciones
Para montaje en caja de mecanismos TPA, Tercera Planta Alta, o
d aci Detector de Movimiento
356 Sensor (empotrado) Cuarto Ducto Instalaciones
Para montaje en caja de mecanismos -
TPA, Tercera Planta Alta Detector de Movimiento
3.5.7 | Sensor (empotrado)
Para montaje en caja de mecanismos |CPA, Cuarta Planta Alta, Cuarto .
trad Ducto Instalaci Detector de Movimiento
358 Sensor (empotrado) ucto Instalaciones
Para montaje en caja de mecanismos -
CPA, Cuarta Planta Alta Detector de Movimiento
3.5.9 | Sensor (empotrado)
Para montaje en caja de mecanismos QPA, Quinta Planta Alta, o
. Detector de Movimiento
(empotrado) Cuarto Ducto Instalaciones
3.5.10 | Sensor
Para montaje en caja de mecanismos QPA, Quinta Planta Alta Detector de Movimiento
3.5.11 | Sensor (empotrado)
Para montaje en caja de mecanismos | STPA, Sexta Planta Alta,Cuarto o
d D Instalaci Detector de Movimiento
35.12 | Sensor (empotrado) ucto Instalaciones
Para montaje en caja de mecanismos .
3.5.13 | Sensor (empotrado) STPA, Sexta Planta Alta Detector de Movimiento
Para montaje en caja de mecanismos N o N .
PPA, Primera planta Alta, Bafio Detector inundaciéon
3.5.14 | Sensor (empotrado) P
Para montaje en caja de mecanismos SPA, Segunda Planta Alta, Bafio Detector inundacién
3.5.15 | Sensor (empotrado)
Balasto Electrénico . lluminacién
PPA, Primera planta Alta
3.5.16 |Actuador] HTI DALI 150/220 P Dicroicos
3.5.17 |Actuador Balasto Electrdnico 1X18/220 DALI PPA, Primera planta Alta lluminacion 1 Tubos 18W
3.5.18 |Actuador Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PPA, Primera planta Alta lluminacién 1 Tubos 18W
Balasto Electrénico . lluminacién
PPA, Primera planta Alta
3.5.19 |Actuador] HTI DALI 150/220 P Dicroicos
Balasto Electrénico . lluminacién
PPA, Primera planta Alta
3.5.20 |Actuador] HTI DALI 150/221 P Dicroicos
3521 |Actuador Balasto Electrénico 1X18/220 DALI [ PPA, Primera planta Alta, Bafio | Iluminacién 1 Tubos 18W
PPA, Pri lanta Alta, N
Balasto Electrénico 1X18/220 DALI rimera planta . a Illuminacion 1 Tubos 18W
3.5.22 |Actuador| Cuarto Ducto Instalaciones
- lluminacién
3523 |Actuador] BalastoElectronicoHTIDALI150/220 SPA, Segunda Planta Alta Dicroicos
3.5.24 |Actuador] Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Segunda Planta Alta lluminacién 1 Tubos 18W
3.5.25 |Actuador Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Segunda Planta Alta lluminacién 1 Tubos 18W
Balasto Electrénico S
SPA, Segunda Planta Alta lluminacidn Dicroicos
3.5.26 |Actuador] HTI DAI1 150/220 €
3.5.27 |Actuador] Balasto Electrénico 1X18/220 DALI SPA, Segunda Planta Alta lluminacién 1 Tubos 18W
Balasto Electrénico o L
SPA, Segunda Planta Alta, Bafio lluminacidn Dicroicos
3.5.28 |Actuador] HTI DAI1 150/220 €
3.5.29 Actuador| Balasto Electronico 1X18/220 DALI SPA, Segunda Planta Alta, Illuminacion 1 Tubos 18W
i Cuarto Ducto Instalacione:
3.5.30 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI TPA, Tercera Planta Alta lluminacion 1 Tubos 18W
3.5.31 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI TPA, Tercera Planta Alta lluminacién 1 Tubos 18W
3.5.32 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI TPA, Tercera Planta Alta lluminacion 1 Tubos 18W
3.5.33 [Actuador] Balasto Electrénico 1X18/220 DALI TPA, Tercera Planta Alta lluminacién 1 Tubos 18W
- TPA, Tercera Planta Alta R
Balasto Electrénico 1X18/220 DALI ! ! lluminacién 1 Tubos 18W
3.5.34 |Actuador| ' / Cuarto Ducto Instalaciones uminact !
3.5.35 [Actuador] Balasto Electrénico 1X18/220 DALI CPA, Cuarta Planta Alta lluminacién 1 Tubos 18W
3.5.36 |Actuador] Balasto Electrénico 1X18/220 DALI CPA, Cuarta Planta Alta lluminacién 1 Tubos 18W
3.5.37 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI CPA, Cuarta Planta Alta lluminacion 1 Tubos 18W
3.5.38 [Actuador] Balasto Electrénico 1X18/220 DALI CPA, Cuarta Planta Alta lluminacién 1 Tubos 18W
. CPA, Cuarta Planta Alta, Cuarto S
Balasto Electrénico 1X18/220 DALI Y ! lluminacién 1 Tubos 18W
3.5.39 |Actuador| / Ducto Instalacione
3.5.40 [Actuador] Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Quinta Planta Alta lluminacién 1 Tubos 18W
3.5.41 |Actuador] Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Quinta Planta Alta Illuminacién 1 Tubos 18W
3.5.42 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Quinta Planta Alta Iluminacién 1 Tubos 18W
3.5.43 |Actuador] Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, Quinta Planta Alta lluminacién 1 Tubos 18W
- PA, Quinta Planta Alta, M
Balasto Electrénico 1X18/220 DALI QPA, 4 lluminacién 1 Tubos 18W
3.5.44 |Actuador] Cuarto Ducto Instalacione:
3.5.45 |Actuador] Balasto Electrénico 1X18/220 DALI STPA, Sexta Planta Alta lluminacion 1 Tubos 18W
3.5.46 |Actuador] Balasto Electrénico 1X18/220 DALI STPA, Sexta Planta Alta lluminacion 1 Tubos 18W
3.5.47 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI STPA, Sexta Planta Alta lluminacion 1 Tubos 18W
3.5.48 |Actuador] Balasto Electrénico 1X18/220 DALI STPA, Sexta Planta Alta lluminacién 1 Tubos 18W
- STPA, ,Cuarto Ducto L
3.5.49 |Actuador] Balasto Electrénico 1X18/220 DALI Inetalacione Illuminacion 1 Tubos 18W
MR para montaje en caja Domdtica (carril PPA, Primera planta Alta lluminacién
3.5.50 tor DIN) . Temnarizada
3551 | Sensor Para montaje en caja de mecanismos SPA, Segunda Planta Alta Detector de Movimiento




ANEXO: C2

Dir.Fisicz{ Tipo I

Caracteristica I

Lugar

Comentario

Zona 2, Linea 1

PB: PLANTA BAJA, LOCAL COMERCIAL

2.1.1

Sensor

Para montaje en caja de mecanismos

PB, Local Comercial,

Detector de movimiento

(empotrado) Bafio
Para montaje en caja de mecanismos PB, Local Comercial, . .
~ Detector de inundacion
2.1.2 | Sensor (empotrado) Bafio
2.1.3 [ Sensor Para montaie en superficie PB. Local Comercial Detector de humo
2.1.4 | Sensor Para montaje en superficie PB, Local Comercial Detector de humo
2.1.5 [ Sensor Para montaje en superficie PB, Local Comercial Detector de humo
)16 Sensor Para montaje erT fa!sos techos, suelos PB, Local Comercial Interfaz Unlversal'4 If_ntradas
e técnicos (rotura de vidrio)
Para montaje en falsos techos, suelos | PB, Local Comercial, | Interfaz Universal 4 Entradas
2.1.7 | Sensor técnicos Entrada (rotura de vidrio)
Para montaje en superficie (techos | PB, Local Comercial, -
Luminosidad Temperatura
2.1.8 | Sensor 0 muros) Entrada
Para montaje en falsos techos, suelos . .
219 |Actuador técnicos PB, Local Comercial Persianas 2 Canales
2.1.10 |Actuador| BalastoElectrénico2/21X39/220DALI PB, Local Comercial lluminacién2Tubos21-39W
2.1.11 [Actuador| BalastoElectrénico2/21X39/220DALI PB, Local Comercial lluminacion2Tubos21-39W
2.1.12 |Actuador| Balasto ElectrénicoHTI DALI 150/220 PB, Local Comercial lluminacién Dicroicos
2.1.13 [Actuador| BalastoElectrénico2/21X39/220DALI PB, Local Comercial lluminacion2Tubos21-39W
2.1.14 |Actuador| BalastoElectrénico2/21X39/220DALI PB, Local Comercial lluminacién2Tubos21-39W
2.1.15 [Actuador| BalastoElectrénico2/21X39/220DALI PB, Local Comercial lluminacion2Tubos21-39W
2.1.16 [Actuador| BalastoElectrénico2/21X39/220DALI PB, Local Comercial | Iluminacién2Tubos21-39W
2.1.17 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Local Comercial lluminacién 1 Tubos 18W
2.1.18 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Local Comercial lluminacién 1 Tubos 18W
2.1.19 [Actuador| Balasto ElectrénicoHTI DALI 150/220 PB, Local Comercial lluminacién Dicroicos
2.1.20 |Actuador| Balasto ElectrénicoHTI DALI 150/220 PB, Local Comercial lluminacién Dicroicos
2.1.21 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Local Comercial lluminacién 1 Tubos 18W
2.1.22 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Local Comercial lluminacién 1 Tubos 18W
2.1.23 |Actuador| BalastoElectrénico2/21X39/220DALI PB, Local Comercial lluminacion2Tubos21-39W
2.1.24 |Actuador| BalastoElectrénico2/21X39/220DALI PB, Local Comercial lluminacion2Tubos21-39W
2.1.25 [Actuador| BalastoElectrénico2/21X39/220DALI PB, Local Comercial lluminacién2Tubos21-39W
2.1.26 |Actuador| BalastoElectrénico2/21X39/220DALI PB, Local Comercial lluminacion2Tubos21-39W
2.1.27 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Local Comercial lluminacién 1 Tubos 18W
2.1.28 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Local Comercial lluminaciéon 1 Tubos 18W
2.1.29 [Actuador| Balasto ElectrénicoHTI DALI 150/220 PB, Local Comercial lluminacién Dicroicos
2.1.30 |Actuador| Balasto ElectrénicoHTI DALI 150/220 | PB, Local Comercial lluminacién Dicroicos
2.1.31 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Local Comercial lluminacién 1 Tubos 18W
2.1.32 |Actuador| BalastoElectronico2/21X39/220DALI PB, Local Comercial lluminacién2Tubos21-39W
2.1.33 [Actuador| BalastoElectrénico2/21X39/220DALI PB, Local Comercial lluminacion2Tubos21-39W
- PB, Local Comercial lluminacién
Balasto ElectrénicoHTI DALI 150/220 ’ ’
2.1.34 |Actuador Entrada Dicroicos
2.1.35 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Guardia lluminacién 1 Tubos 18W
- PB, Local Comercial, L
2.1.36 |Actuador Balasto Electrdénico 1X18/220 DALI Bafio lluminacion 1 Tubos 18W
Para montaje en falsos techos, suelos PB, Ducto Ventil. e [ Actuador Inundacién (Electro
2.1.37 |Actuador técnicos Inst. Sanit. valvula) 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos PB, Ducto Ventil. e Actuador Incendio y Rotura
2.1.38 [Actuador técnicos Inst. Sanit. de Vidrios 2 canales
Para montaje en superficie (8 teclas/4 PB, Local Comercial, lluminacién, Persianas,
2.1.39 | Teclado Fases) Escenas.
Interrup-
Para montaje en Caja D. Domética
tor montaj enil gle ¢ PB, Caja Domdtica lluminacién
2.1.40 | Horario {carril DIN)
Modulo f f Sti i
Para montaje en caja Domdtica (carril . - R
2.1.41 Légico oIN) PB, Caja Domética lluminacion
Para montaje en falsos techos, suelos | PB, Local Comercial, Interfaz Universal 2 i
. L Entradas(detector presencia
técnicos puerta principal
2.1.42 [ Sensor y puerta cerrada)
Interfaz Uni 12
Para montaje en falsos techos, suelos | PB, Local Comercial, ntertaz Universa .
- Entradas(detector presencia
2.1.43 | sensor técnicos puerta tracera

y puerta cerrada)




Dir. Fiscl Tipo I

Caracteristica

Lugar

Comentario

Zona 2, Linea 2

PB: PLANTA BAJA, DEPARTAMENTO 1

Para montaje en caja de mecanismos

PB, Dep 1, Bafio

Detector de Movimiento

2.2.1 | Sensor (empotrado) Comun
Para montaje en caja de mecanismos | PB, Dep 1, Bafio Hab Detector de Movimiento
2.2.2 | Sensor (empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos PB, Dep 1, Bafio . L.
i Detector inundacion
2.2.3 | Sensor (empotrado) Comdun
Para montaje en caja de mecanismos | PB, Dep 1, Bafio Hab . -
Detector inundacién
2.2.4 [ Sensor (empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos PB, Dep 1, Cocina Detector inundacién
2.2.5 | Sensor (empotrado)
2.2.6 | Sensor Para montaje en superficie PB, Dep 1, Sala Detector de humo
2.2.7 Sensor Para montaje en superficie PB, Dep 1, Cocina Detector de humo
Para montaje en falsos techos, suelos . Interfaz Universal 2 Entradas
.. PB, Dep 1, Cocina
2.2.8 | Sensor técnicos (Detector de Gas)
Para montaje en falsos techos, suelos PB, Dep 1, Cocina Actuador incendio 2
2.2.9 |Actuador técnicos ’ ’ Canales
Para montaje en falsos techos, suelos Persianas 2
’ PB, Dep 1, Sala
2.2.10 |Actuador técnicos P Canales
Para montaje en falsos techos, suelos Persianas 2
’ PB, Dep 1, Hab 1
2.2.11 |Actuador técnicos P Canales
Para montaje en falsos techos, suelos Persianas 2
’ PB, Dep 1, Hab 2
2.2.12 |Actuador, técnicos. P Canales
Para montaje en falsos techos, suelos Persianas 2
’ PB, Dep 1, Hab Padres
2.2.13 |Actuador técnicos P Canales
Para montaje en falsos techos, suelos PB, Dep 1, sala Persianas 2
2.2.14 |Actuador técnicos ’ ’ Canales
2.2.15 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Dep 1, Sala lluminaciéon 1 Tubos 18W
2.2.16 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Dep 1, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
2.2.17 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Dep 1, Sala lluminaciéon 1 Tubos 18W
2.2.18 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Dep 1, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
2.2.19 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Dep 1, Sala lluminaciéon 1 Tubos 18W
2.2.20 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Dep 1, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
2.2.21 |Actuador| Balasto ElectrénicoHTI DALI 150/220 PB, Dep 1, Sala lluminacion Dicroicos
2.2.22 |Actuador| Balasto ElectrénicoHTI DALI 150/220 PB, Dep 1, Sala Iluminacién Dicroicos
2.2.23 [Actuador| Balasto ElectrénicoHTI DALI 150/220 PB, Dep 1, Cocina lluminacién Dicroicos
2.2.24 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Dep 1, Cocina lluminacién 1 Tubos 18W
2.2.25 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Dep 1, Lavanderia lluminaciéon 1 Tubos 18W
2.2.26 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Dep 1, Pasillo lluminacién 1 Tubos 18W
2.2.27 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Dep 1, Pasillo lluminaciéon 1 Tubos 18W
2.2.28 |Actuador| Balasto ElectrénicoHTI DALI 150/220 PB,Dep 1,Hab 1 lluminacién Dicroicos
2.2.29 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Dep 1,Hab 1 lluminacién 1 Tubos 18W
2.2.30 |Actuador| Balasto ElectrénicoHTI DALI 150/220 PB, Dep 1, Hab 2 lluminacién Dicroicos
2.2.31 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Dep 1, Hab 2 lluminacién 1 Tubos 18W
2.2.32 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB,Dep1l,Hab Padres Iluminacién Dicroicos
2.2.33 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB,Dep1,Hab Padres lluminacion 1 Tubos 18W
Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB,Dep1,Bafio lluminacién 1 Tubos 18W
2.2.34 |Actuador Hab Padres
Balasto Electronico 1X18/220 DAL | Por DeP L BafoHab | i i6n 1 Tubos 18w
2.2.35 [Actuador Padres
Para montaje en superficie Pulsador 2 S .
2.2.36 | Pulsador Teclas/2 Fases PB, Dep 1, Hab 2 lluminacidn y persianas
Para montaje en superficie Pulsador 2 L .
PB, Dep 1,Hab padres lluminacion y persianas
2.2.37 | Pulsador Teclas/2 Fases P P VP
Para montaje en superficie Pulsador 1 PB, Dep 1, Cocina lluminacion
2.2.38 |Pulsador Tecla/1 Fase
Para montaje en superficie Pulsador 1 . R
2.2.39 | pulsador Tecla/1 Fase PB, Dep 1, Lavanderia lluminacién
Para montaje en superficie Pulsador 2 L .
PB, Dep 1, Hab 1 lluminacion y persianas
2.2.40 |Pulsador Teclas/2 Fases P ve
Para montaje en superficie (8 teclas/4 lluminacién, Persianas,
PB, Dep 1, Sala
2.2.41 | Teclado Fases) P Escenas.
Para montaje en falsos techos, suelos PB, Ducto Ventil. e [ Actuador Inundacién (Electro
2.2.42 |Actuador técnicos Inst. Sanit. valvula) 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos PB, Ducto Ventil. e Actuador Gas
2.2.43 |Actuador técnicos Inst. Sanit. (Electro vélvula) 2 Canales
Para montaje en caja de mecanismos PB, Dep 1, Entrada .
Detector de Movimiento
2.2.44 | Sensor (empotrado) Habitaciones
Para montaje en falsos techos, suelos Interfaz Universal 2 Entradas
L PB, Dep 1, Sala X p
2.2.45 | sensor técnicos (presencia y puerta cerrada)




Dir. Fiscl Tipo |

Caracteristica

Lugar

Comentario

Zona 2, Linea 3

PB: PLANTA BAJA, DEPARTAMENTO 2

Para montaje en caja de mecanismos

PB, Dep 2, Bafio Hab

Detector de Movimiento

23.1 Sensor (empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos i
! ! PB, Dep 2,’ Bafio Detector de Movimiento
2.3.2 Sensor (empotrado) Comdun
Para montaje en caja de mecanismos daal ) d .
233 Sensor (empotrado) PB, Entrada al Dep Detector de Movimiento
Para montaje en caja de mecanismos | pB, Dep 2, Bafio Hab . .,
! ! Detector inundacién
2.3.4 | Sensor (empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos PB, Dep 2, Bafio i
’ M Detector inundacion
2.3.5 | Sensor (empotrado) Comun
Para montaje en caja de mecanismos PB. Dep 2. Coci R inundacis
236 | sensor (empotrado) , Dep 2, Cocina etector inundacion
2.3.7 Sensor Para montaje en superficie PB, Dep 2, Sala Detector de humo
2.3.8 Sensor Para montaje en superficie PB, Dep 2, Cocina Detector de humo
Para montaje en falsos techos, suelos ] Interfaz Universal 2 Entradas
2.3.9 | Sensor técnicos PB, Dep 2, Cocina (Detector de Gas)
Para montaje en falsos techos, suelos ] Actuador incendio
2.3.10 |Actuador técnicos (UP 562) PB, Dep 2, Cocina (humol
Para montaje en 1alsos techos, suelos -
2.3.11 |Actuador técnicos PB, Dep 2, Hab Padres Persianas 4 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos .
2.3.12 |Actuador técnicos PB, Dep 2, Hab 1 Persianas 2 Canales
Para montaje en 1alsos techos, suelos -
2.3.13 |Actuador técnicos PB, Dep 2, Hab 2 Persianas 2 Canales
Para montaje en 1alsos techos, suelos -
2.3.14 |Actuador técnicos PB, Dep 2, Sala Persianas 4 Canales
2.3.15 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Dep2, Hab Padres lluminacién 1 Tubos 18W
2.3.16 [Actuador| Balasto ElectrénicoHTI DALI 150/220 | PB, Dep2, Hab Padres lluminacién Dicroicos
2.3.17 |Actuador| Balasto ElectrénicoHTI DALI 150/221 PB, Dep 2, Sala lluminacién Dicroicos
2.3.18 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Dep 2, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
2.3.19 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Dep 2, Sala lluminaciénl Tubos 18W
2.3.20 [Actuador| Balasto ElectrénicoHTI DALI 150/220 PB, Dep 2, Sala lluminaciénDicroicos
2.3.21 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Dep 2, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
2.3.22 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Dep 2, Pasillos lluminacién 1 Tubos 18W
2.3.23 [Actuador| Balasto ElectrénicoHTI DALI 150/220 PB, Dep 2, Hab 1 lluminacién Dicroicos
2.3.24 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Dep 2, Hab 1 lluminacién 1 Tubos 18W
2.3.25 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB,Dep2,Bafio Comun | lluminacién 1 Tubos 18W
2.3.26 |Actuador| Balasto ElectrénicoHTI DALI 150/220 PB, Dep 2, Hab 2 lluminacién Dicroicos
2.3.27 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Dep 2, Hab 3 lluminacién 1 Tubos 18W
2.3.28 [Actuador| Balasto ElectrénicoHTI DALI 150/220 PB, Dep 2, Cocina lluminacién Dicroicos
2.3.29 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Dep 2, Cocina lluminacién 1 Tubos 18W
2.3.30 [Actuador| BalastoElectrénico2/21X39/220DALI | PB, Dep 2, Lavanderia 2 Tubos 21-39W
2.3.31 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Entrada al Dep 2 lluminacién 1 Tubos 18W
2.3.32 Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Dep 2, Bafio Hab | lluminacin 1
2 Padres Tubos 18W
Para montaje en ta!sos techos, suefos | pg pucto Ventil. e | Actuador Inundacion (Electro
2.3.33 |Actuador __ téenicos Inst. Sanit valvula) 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos |  pB, Ducto Ventil. e Actuador Gas (Electro-
2.3.34 |Actuador técnicos Inst. Sanit. vélvula) 2 Canales
Para montaje en superficie Pulsador 2 | pg Dep 2, Bafio Hab o ]
2.3.35 [Pulsador Teclas/2 Fases Padres luminacién y persianas
Para montaje en superficie Pulsador 2 . -
2.3.36 | Pulsador Teclas/2 Fases PB, Dep 2, Hab 2 lluminacién y persianas
Para montaje en SUpPerTicie Pursaaor Z
2.3.37 |Pulsador Teclas/2 Fases PB, Dep 2, Hab 1 lluminacidn y persianas
Para montaje en superficie Pulsador 1 ] L
2.3.38 | Pulsador Tecla/1 Fase PB, Dep 2, Cocina lluminacién
Para montaje en superficie Pulsador T - .
2.3.39 | pulsador Tecla/1 Fase PB, Dep 2, Lavanderia lluminacion
Para montaje en superficie (8 teclas/4 lluminacién, Persianas
PB, Dep 2, Sala ’ ’
2.3.40 | Teclado Fases) Escenas
Para montaje en caja de mecanismos PB. De
, Dep 2, Entrada L
2341 | sensor (empotrado) Lahitadiones Detector de Movimiento
) Interfaz Universal 2 Entradas
Para montaje en falsos techos, suelos | stpa pep2, Sala | (detector presencia y puerta
2.3.42 | Sensor técnicos

cerrada)




Dir. Fiscl Tipo |

Caracteristica |

Lugar

Comentario

Zona 2, Linea 4

PB: PLANTA BAJA, AREA COMUN, SALA DE COPROPIETARIOS

24.1

Sensor

Para montaje en caja de mecanismos

PB, Area Comun, Bafio

Detector de Movimiento

(emnotrado)
Para montaje en caja de mecanismos PB, Area Comun .
’ ¢ Detector de Movimiento
242 Sensor (emnotrado) Ducto Inst
Para montaje en caja de mecanismos PB, Bafios, Sala —
’ ’ Detector de Movimiento
243 Sensor (emnotrado) Conropietarios
Para montaje en caja de mecanismos PB, Bafios, Sala P
4 ’ Detector de Movimiento
24.4 Sensor [emnotradn) Conranietarins
Para montaje en caja de mecanismos PB, Bafios, Sala P
4 4 Detector de Movimiento
2.4.5 Sensor (emnotradn) Coanranietarins
Para montaje en caja de mecanismos PB, Area Comun, Bafio Detector de inundacién
2.4.6 | Sensor (amnatrada) ’ ’
Para montaje en caja de mecanismos PB, Bafios, Sala Detector de inundacién
2.4.7 Sensor (empotrado) Copropietarios
28 s Para montaje en caja de mecanismos PB, Entrada Bafios, Detector de inundacién
- ensor (emnotrado) Sala Conronietarios
Para montaje en caja de mecanismos | PB, Bafios, Sala D . -
etector de inundacién
24.9 Sensor (emnatradn) (‘nnlrnnipr:rinc
Para montaje en falsos techos, suelos PB, Area Comun Interfaz Universal 2
2.4.10 | Sensor técnicos Entrada Entradas(rotura de vidrio) |
Para montaje en falsos techos, suelos PB, Sala de Interfaz Universal 4 Entradas
2.4.11 | Sensor técnicos Copropietarios (rotura de vidrio)
2.4.12 |Actuador| BalastoElectrénico2/21X39/220DALI | PB,AreaComtin,Bafios | Illuminacién2Tubos21-39W
2.4.13 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB,AreaComun,Bafios | Iluminacién 1 Tubos 18W
2.4.14 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB,AreaComin,Bafios lluminacién 1 Tubos 18W
Balasto Electrénico PB, Sala de lluminacién
2415 |Actuador HTI DALI 150/220 Cobropietarios Dicroicos
- PB, Sala de lluminacién 1
Balasto Electrdénico 1X18/220 DALI .
2.4.16 |Actuador Cooraonjetarios Tubos 18W
Balasto Electrénico PB, Sala de lluminacién
2.4.17 |Actuador HTI DALI 150/220 Copropietarios Dicroicos
Balasto Electrénico PB, Sala de lluminacién
2.4.18 |Actuador HTI DALI 150/221 Copropietarios Dicroicos
Balasto Electrénico PB, Sala de lluminacion
2.4.19 |Actuador HTI DALI 150/222 Copropietarios Dicroicos
Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Sala de Hluminacién 1
2.4.20 |Actuador Copropietarios Tubos 18W
Balasto Electronico 1X18/220 DALI PB, Sala de lluminacién 1
2.4.21 |Actuador Copropietarios Tubos 18W
Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Sala de lluminacién 1
2.4.22 |Actuador Copropietarios Tubos 18W
2.4.23 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Area Comun lluminacién 1 Tubos 18W
2.4.24 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Area Comun lluminaciéon 1 Tubos 18W
2.4.25 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Area Comun lluminacién 1 Tubos 18W
2.4.26 |Actuador| Balasto ElectrénicoHTI DALI 150/220 PB, Area Comun lluminacion Dicroicos
2.4.27 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Area Comun lluminacién 1 Tubos 18W
2.4.28 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI PB, Area Comun lluminaciéon 1 Tubos 18W
Para montaje en superficie (8 teclas/4 PB, Area Comtin IIumlnaqunAde acceso
2.4.29 | Teclado Fases) principal
Para montaje en superficie (8 teclas/4 PB, Sala de L
’ lluminacién Escenas
2.4.30 | Teclado Fases) Cooronjetarios
Para montaje en falsos techos, suelos PB, Entrada Bafios, |Actuador Inundacion (Electro
2.4.31 |Actuador técnicos Sala Cooropietarios valvula) 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos ‘ . Actuador Rotura de Vidrios 2
4 PB, Area Comun
2.4.32 |Actuador técnicos Canales
Para montaje en falsos techos, suelos PB, Ducto Ventil. e [ Actuador Inundacién (Electro
2.4.33 |Actuador técnicos Inst. Sanit. valvula) 2 Canales
i Interfaz Universal 2 Entradas
Para montaje en falsos techos, suelos PB, Sala de X
técnicos Copropietario (detector presencia y puerta
2.4.34 | Sensor cnico propietarios cerrada)
Para montaje en caja de mecanismos Interface USB para
) ) PB, Cuarto Ducto Inst. N ) P .
xxX  |[Interfase (empotrado) programacion Dispositivos




ANEXO: C6

Dir. Fisical Tipo |

Caracteristica

Lugar

Comentario

Zona 6, Linea 1

CPA: CUARTA PLANTA ALTA, DEPARTAMENTO 14

Para montaje en caja de mecanismos

CPA, Dep 14, Bafio Hab

Detector de presencia

6.1.1 | Sensor (empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos CPA, Dep 14, Bafio Hab. 1 Detector de presencia
6.1.2 | Sensor (empotrado)
Para montaje en caja de mecanismos CPA, Dep 14, Bafio Hab. 2 Detector de presencia
6.1.3 Sensor (empotrado)
Para montaje en caja de mecanismos « , .
CPA, Dep 14, Bafio Comun Detector de presencia
6.1.4 | Sensor (empotrado) P P
Para montaje en caja de mecanismos CPA, Dep 15, Pasillo Detector de presencia
6.1.5 Sensor (empotrado)
Para montaje en caja de mecanismos | CPA, Dep 14, Bafio Hab . L.
Detector inundacién
6.1.6 | Sensor (empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos CPA, Dep 14, Bafio Hab. 1 Detector inundacién
6.1.7 Sensor (empotrado)
Para montaje en caja de mecanismos « . L.
CPA, Dep 14, Bafio Hab. 2 Detector inundacién
6.1.8 | Sensor (empotrado) P
Para montaje en caja de mecanismos CPA, Dep 14, Bafio Comun Detector inundacion
6.1.9 Sensor (empotrado)
Para montaje en caja de mecanismos CPA, Dep 14, Cocina Detector inundacién
6.1.10 [ Sensor (empotrado)
6.1.11 | Sensor Para montaje en superficie CPA, Dep 14, Cocina Detector de humo
6.1.12 | Sensor Para montaje en superficie CPA, Dep 14, Sala Detector de humo
Para montaje erl fa!sos techos, suelos CPA, Dep 14, Cocina Interfaz Universal 2
6.1.13 | Sensor técnicos Entradas(Detector de Gas
6.1.14 |Actuador Para montaje en falsos techos CPA, Dep 14, Hab Padres Persianas 2 Canales
6.1.15 [Actuador Para montaje en falsos techos CPA, Dep 14, Hab 1 Persianas 2 Canales
6.1.16 |Actuador Para montaje en falsos techos CPA, Dep 14, Hab 2 Persianas 2 Canales
6.1.17 |Actuador Para montaje en falsos techos CPA, Dep 14, Sala Persianas 2 Canales
6.1.18 |Actuador Para montaje en falsos techos CPA, Dep 14, Sala Persianas 2 Canales
6.1.19 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI CPA, Dep 14, Hab Padres lluminacién 1 Tubos 18W
6.1.20 |Actuador| BalastoElectronicoHTIDALI150/220 | CPA, Dep 14, Hab Padres lluminacién Dicroicos
- CPA, Dep 14, Bafio Hab L
6.1.21 |Actuador Balasto Electrénico 1X18/220 DALI Dadros lluminacién 1 Tubos 18W
6.1.22 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI CPA, Dep 14, Hab 1 lluminacién 1 Tubos 18W
6.1.23 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 CPA, Dep 14, Hab 1 lluminacién Dicroicos
6.1.24 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALl | CPA, Dep 14, Bafio Hab. 1 lluminacién 1 Tubos 18W
6.1.25 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI CPA, Dep 14, Hab 2 lluminacién 1 Tubos 18W
6.1.26 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 CPA, Dep 14, Hab 2 Iluminacién Dicroicos
6.1.27 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALl | CPA, Dep 14, Bafio Hab. 2 lluminacién 1 Tubos 18W
6.1.28 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI CPA, Dep 15, Pasillo lluminacion 1 Tubos 18W
6.1.29 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI CPA, Dep 15, Pasillo lluminacién 1 Tubos 18W
6.1.30 [Actuador| Balasto Electronico 1X18/220 DALI | CPA, Dep 14, Bafio Comin lluminacién 1 Tubos 18W
6.1.31 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI CPA, Dep 14, Cocina lluminacién 1 Tubos 18W
6.1.32 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 CPA, Dep 14, Cocina lluminacién Dicroicos
6.1.33 [Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALl | CPA, Dep 14, Lavanderia lluminacién 1 Tubos 18W
6.1.34 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI CPA, Dep 14, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
6.1.35 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 CPA, Dep 14, Sala lluminacién Dicroicos
6.1.36 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI CPA, Dep 14, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
6.1.37 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 CPA, Dep 14, Sala lluminacién Dicroicos
6.1.38 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 CPA, Dep 14, Sala lluminacién Dicroicos
6.1.39 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI CPA, Dep 14, Bar Sala lluminacién 1 Tubos 18W
6.1.40 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 CPA, Dep 14, Bar Sala lluminacién Dicroicos
6.1.41 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 CPA, Dep 14, Bar Sala lluminacién Dicroicos
Para montaje en superficie R .
CPA, Dep 14, Hab Padres lluminacidn y persianas
6.1.42 |Pulsador Pulsador(2 Teclas/2 Fases) P VP
Para montaje en superficie L .
CPA, Dep 14, Hab 1 lluminacidn y persianas
6.143 [Pulsador Pulsador(2 Teclas/2 Fases) P ve
Para montaje en superficie L .
CPA, Dep 14, Hab 2 lluminacién y persianas
6.1.44 [Pulsador Pulsador(2 Teclas/2 Fases) P ve
Para montaje en superficie CPA, Dep 14, Cocina lluminacién para. Cocinay
6.1.45 [Pulsador Pulsador(2 Teclas/2 Fases) lavanderia
Para montaje en superficie (8 CPA, Dep 14, Sala lluminacién, Persianas,
6.1.46 | Teclado teclas/4 Fases) Escenas.
Para montaje en superficie @8 CPA, Dep 14, Sala lluminacidn, Escenas del Bar.
6.1.47 | Teclado teclas/4 Fases)
Para montaje en falsos techos, suelos . Actuador Incendio para
CPA, Dep 14, Cocina
6.1.48 |Actuador| técnicos P Cocina y Sala 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos| CPA, Ducto Ventil. e Inst. Actuador2canales, Gas e
6.1.49 |Actuador| técnicos Sanit. Inundacién(Electrovélvula
Regulador/Sensor de temperatura )
CPA, Dep 14, Hab Padres Calefaccion
6.1.50 Reguladoy Para montaie en superficie P
Regulador/Sensor de temperatura .
CPA, Dep 14, Hab 1 Calefaccion
6.1.51 [Regulado Para montaie en superficie
157 kesulad Regulador/Senﬁor de temp?rétura CPA, Dep 14, Hab 2 Calefaccion
6.1.52 Regulador Para montaije en superficie
Regulador/Sensor de temperatura .
CPA, Dep 14, Sala Calefaccion
6.1.53 Reguladof Para montaie en superficie P
Para montaje erl fa!sos techos, suelos CPA, Dep 14, Hab Padres Para panel de Radiacion 1
6.1.54 |Actuador| técnicos Canal
Para montaje erj fa!sos techos, suelos CPA, Dep 14, Hab 1 Para panel de Radiacion 1
6.1.55 [Actuador| técnicos Canal
Para montaje en falsos techos, suelos Para panel de Radiacion 1
¢ CPA, Dep 14, Hab 2
6.1.56 [Actuador| técnicos P Canal
Para montaje en falsos techos, suelos Para panel de Radiacion 1
’ CPA, Dep 14, Sala
6.1.57 [Actuador técnicos P Canal
Para montaje en falsos techos, suelos Interfaz Universal 2
! CPA, Dep 14, Sala
6.1.58 | Sensor técnicos P Entradas (detector




Dir. Fisical Tipo |

Caracteristica

Lugar

Comentario

Zona 6, Linea 2

CPA: CUARTA PLANTA ALTA, DEPARTAMENTO 15

Para montaje en caja de mecanismos

CPA, Dep 15, Bafio Hab

Detector de presencia

6.2.1 | Sensor (empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos | CPA, Dep 15, Bafio Comun .
Detector de presencia
6.2.2 Sensor (empotrado) 1
Para montaje en caja de mecanismos | CPA, Dep 15, Bafio Comun .
Detector de presencia
6.2.3 Sensor (empotrado) 2
Para montaje en caja de mecanismos CPA, Dep 15, Pasillo .
T Detector de presencia
6.24 | Sensor (empotrado) Habitaciones
Para montaje en caja de mecanismos | CPA, Dep 15, Bafio Hab . L.
Detector inundacién
6.2.5 | Sensor (empotrado) Padres
Para montaje en caja de mecanismos | CPA, Dep 15, Bafio Comun . .
Detector inundacién
6.2.6 Sensor (empotrado) 1
Para montaje en caja de mecanismos | CPA, Dep 15, Bafio Comun . L.
Detector inundacién
6.2.7 Sensor (empotrado) 2
Para montaje en caja de mecanismos CPA, Dep 15, Cocina Detector inundacion
6.2.8 Sensor (empotrado)
Para montaje en superficie  (techos CPA, Dep 15, Cocina Detector de humo
6.2.9 | Sensor 0 muros)
Para montaje en superficie (techos CPA, Dep 15, Sala Detector de humo
6.2.10 | Sensor 0 muros)
Para montaje en falsos techos, suelos . Interfaz Universal 2
CPA, Dep 15, Cocina
6.2.11 | Sensor técnicos P : Entradas
Para montaje en falsos techos, suelos .
6.2.12 |Actuador] técnicos CPA, Dep 15, Hab Padres Persianas 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos .
6.2.13 |Actuador] técnicos CPA, Dep 15,Hab 1 Persianas 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos )
6.2.14 |Actuador] téchicos CPA, Dep 15, Hab 2 Persianas 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos .
6.2.15 |Actuador téchicos CPA, Dep 15, Sala Persianas 2 Canales
6.2.16 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI | CPA, Dep 15, Hab Padres lluminacién 1 Tubos 18W
6.2.17 |Actuador| BalastoElectronicoHTIDALI150/220 | CPA, Dep 15, Hab Padres lluminacién Dicroicos
6.2.18 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI CPA, Dep 15, Bafio Hab lluminacién 1 Tubos 18W
6.2.19 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI CPA, Dep 15,Hab 1 lluminacién 1 Tubos 18W
6.2.20 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 CPA, Dep 15,Hab 1 lluminacién Dicroicos
6.2.21 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI CPA, Dep 15, Hab 2 lluminacién 1 Tubos 18W
6.2.22 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 CPA, Dep 15, Hab 2 lluminacién Dicroicos
6.2.23 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALl | CPA,Depl5 BafioComunl lluminacién 1 Tubos 18W
6.2.24 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALl | CPA,Dep15,BafioComun2 lluminacién 1 Tubos 18W
Balasto Electrénico 1X18/220 DALI CPA, Dep 15, Pasillo Iluminacién 1 Tubos 18W
6.2.25 [Actuador| Habitaciones
- CPA, Dep 15, Pasillo S
6.2.26 |Actuador Balasto Electrénico 1X18/220 DALI Habitaciones lluminacién 1 Tubos 18W
6.2.27 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI CPA, Dep 15, Cocina lluminacién 1 Tubos 18W
6.2.28 |Actuador| BalastoElectrénicoHTIDALI150/220 CPA, Dep 15, Cocina lluminacién Dicroicos
6.2.29 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI CPA, Dep 15, Lavanderia lluminacién 1 Tubos 18W
6.2.30 |Actuador| Balasto Electrénico 1X18/220 DALI CPA, Dep 15, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
Balasto Electrénico lluminacién
CPA, Dep 15, Sala
6.2.31 |Actuador] HTI DALI 150/220 P Dicroicos
Balasto Electrénico lluminacién
CPA, Dep 15, Sala
6.2.32 |Actuador] HTI DALI 150/220 P Dicroicos
6.2.33 |Actuador] Balasto Electrénico 1X18/220 DALI CPA, Dep 15, Sala lluminacién 1 Tubos 18W
Balasto Electrénico lluminacién
CPA, Dep 15, Sala
6.2.34 |Actuador] HTI DALI 150/220 P Dicroicos
Para montaje en superficie N .
CPA, Dep 15, Hab Padres lluminacidn y persianas
6.2.35 |[Pulsador Pulsador(2 Teclas/2 Fases) P ve
Para montaje en superficie CPA, Dep 15, Hab 1 lluminacidn y persianas
6.2.36 |Pulsador Pulsador(2 Teclas/2 Fases)
Para montaje en superficie L .
CPA, Dep 15, Hab 2 lluminacidn y persianas
6.2.37 [Pulsador Pulsador(2 Teclas/2 Fases) P ve
Para montaje en superficie . lluminacién para Cocina y
CPA, Dep 15, Cocina
6.2.38 |Pulsador Pulsador(2 Teclas/2 Fases) P lavanderia
Para montaje en superficie (8 lluminacién, Persianas,
CPA, Dep 15, Sala
6.2.39 | Teclado teclas/4 Fases) P Escenas.
Para montaje en falsos techos, suelos Actuador Incendio ara
jeenta CPA, Dep 15, Cocina ; P
6.2.40 |Actuador| técnicos Cocina y Sala 2 Canales
Para montaje en falsos techos, suelos| CPA, Ducto Ventil. e Inst. Actluadc;r 2fana|es :JEalra Gas
- . e Inundacion ectro
técnicos Sanit.
6.2.41 |Actuador valvula)
. Interfaz Universal 2
Para montaje en falsos techos, suelos
L CPA, Dep 15, Sala Entradas (detector
técnicos .
6.2.42 | sensor presencia y puerta cerrada)




ANEXO: D5

Dir. Grupol Dir. Fisica Sensorl Dir. Fisica Actuador

Comentarios

TPA: TERCERA PLANTA ALTA

DEPARTAMENTO 11

1/5/1 5.1.1 5.1.41 TPA, Dep. 11, Bafio Comun 1 lluminacion Automatica
1/5/2 5.1.2 5.1.42 TPA, Dep. 11, Bafio Hab. Padres lluminacién Automatica
1/5/3 5.1.3 5.1.30 TPA, Dep. 11,Bafio ComUn 2 lluminacién Automatica
1/5/4 5.1.4 5.1.31, 5.1.32 TPA,Dep.11 EntradaHabitaciones lluminacién Automatica
1/5/5 5.1.5 5.1.20, 5.1.21 TPA, Dep. 11, Balcon lluminacién Automatica
1/5/6 5.1.6 5.1.22, 5.1.23 TPA, Dep. 11, Balcon lluminaciéon Automéatica
2/5/7 5.1.7 5.1.50 (1er Canal) TPA, Dep. 11, Bafio Comun 1 Inundacién
2/5/8 5.1.8 5.1.50 (1er Canal) TPA, Dep. 11, Bafio Comudn 2 Inundacién
2/5/9 5.1.9 5.1.50 (1er Canal) TPA, Dep. 11, Bafio Hab. Padres Inundacion
2/5/10 5.1.10 5.1.50 (1er Canal) TPA, Dep. 11, Cocina Inundacion
3/5/11 5.1.11 5.1.11 TPA, Dep. 11, Cocina Incendio
3/5/12 5.1.12 5.1.12 TPA, Dep. 11, Sala Incendio
4/5/13 5.1.13 5.1.50 (2do Canal) TPA, Dep. 11, Cocina (Deteccion de Gas)
6/5/14 5.1.43 (1) 5.1.128, 5.1.29 TPA, Dep. 11, Hab. 1 lluminacién Manual
6/5/15 5.1.43(2) 5.1.19 TPA, Dep. 11, Hab. 1 Persianas
6/5/16 5.1.44 (1) 5.1.24, 5.1.25 TPA, Dep.11, Hab. Padres lluminacién Manual
6/5/17 5.1.44 (2) 5.1.15 TPA, Dep. 11, Hab. Padres Persianas
6/5/18 5.1.45 (1) 5.1.26, 5.1.27 TPA, Dep. 11, Hab. 2 lluminacién Manual
6/5/19 5.1.45 (2) 5.1.19 TPA, Dep. 11, Hab. 2 Persianas
6/5/20 5.1.46 5.1.39, 5.1.40 TPA, Dep. 11, Cocina/Lavanderia lluminacion Manual
7/5/21 5.1.47 (1) 5.1.19 TPA, Dep. 11, Sala (star) Persianas
7/5/22 5.1.47 (2) 5.1.33,5.1.35 TPA, Dep. 11, Sala (star) lluminacion Central Fluorecente
7/5/23 5.1.47 (3) 5.1.34 TPA, Dep. 11, Sala (star) lluminacién Exterior Docroicos
7/5/24 5.1.47 (4) 5.1.33-5.1.38 TPA, Dep. 11, Sala (star) y Sala lluminacion Completa
7/5/25 5.1.48 (1) 5.1.17,5.1.18 TPA, Dep. 11, Sala Persianas
7/5/26 5.1.48 (2) 5.1.36 TPA, Dep. 11, Sala lluminacion Central Fluorecente
7/5/27 5.1.48 (3) 5.1.37,5.1.38 TPA, Dep. 11, Sala lluminacion Exterior Docroicos
7/5/28 5.1.48 (4) 5.1.33-5.1.38 TPA, Dep. 11, Sala lluminacién Completa
11/5/29 5.1.51 3.5.52 TPA, Dep. 11, Entrada Alarma Intrusos
DEPARTAMENTO 12
1/5/30 5.2.1 5.2.15 TPA, Dep. 12, Bafio Hab. Padres lluminacién Automatica
1/5/31 5.2.2 5.2.20 TPA, Dep. 12, Bafio Comun lluminaciéon Automatica
1/5/32 523 5.2.28 TPA,Dep.12,Entrada Habitaciones lluminacién Automatica
2/5/33 5.2.4 5.2.37 (1er Canal) TPA, Dep. 12, Bafio Comun Inundacién
2/5/34 5.2.5 5.2.37 (1er Canal) TPA, Dep. 12, Bafio Padres Inundacion
2/5/35 5.2.6 5.2.37 (1ler Canal) TPA, Dep. 12, Cocina Inundacion
3/5/36 5.2.7 5.2.49 TPA, Dep. 12, Cocina Incendio
3/5/37 5.2.8 5.2.49 TPA, Dep. 12, Sala Incendio
4/5/38 5.2.9 5.2.37 (2to Canal) TPA, Dep. 12, Cocina (Deteccién de Gas)
6/5/39 5.2.31(1) 5.2.18, 5.2.19 TPA, Dep. 12, Hab1 lluminacion
6/5/40 5.2.31(2) 5.2.12 TPA, Dep. 12, Habl. Persianas
6/5/41 5.2.32(1) 5.2.14, 5.2.30 TPA, Dep.12, Hab. Padres lluminacién Manual
6/5/42 5.2.32(2) 5.2.10 TPA, Dep. 12, Hab. Padres Persianas
6/5/43 5.2.33(1) 5.2.16, 5.2.17 TPA, Dep. 12, Hab2. lluminacion
6/5/44 5.2.33(2) 5.2.11 TPA, Dep. 12, Hab2. Persianas
6/5/45 5.2.34 5.2.21, 5.2.22 TPA, Dep. 12, Cocina/Lavanderia lluminacién Manual
7/5/46 5.2.35(1) 5.2.13 TPA, Dep. 12, Sala Persianas
7/5/47 5.2.35(2) 5.2.25 TPA, Dep. 12, Sala lluminacién Central
7/5/48 5.2.35(3) 5.2.26, 5.2.27 TPA, Dep. 12, Sala lluminacion Exterior
7/5/49 5.2.35 (4) 5.2.25- 5.2.27 TPA, Dep. 12, Sala lluminacién Completa
11/5/50 5.2.51 3.5.52 TPA, Dep. 12, Entrada Alarma Intrusos




DEPARTAMENTO 13

1/5/51 5.3.1 5.3.17 TPA, Dep. 13, Bafio Hab. Padres lluminacién Automatica
1/5/52 5.3.2 5.3.18 TPA, Dep. 13, Bafio Comtn Iluminacién Automatica
1/5/53 5.3.3 5.3.19 TPA,Dep.13,Entrada Habitaciones Iluminacion Automatica
2/5/54 5.3.4 5.2.37 (3er Canal) TPA, Dep. 13, Bafio Hab. Padres Inundacién
2/5/55 5.3.5 5.2.37 (3er Canal) TPA, Dep. 13, Bafio Com(n Inundacién

2/5/56 5.3.6 5.2.37 (3er Canal) TPA, Dep. 13, Cocina Inundacion

3/5/57 5.3.7 5.3.30 TPA, Dep. 13, Cocina Incendio

3/5/58 5.3.8 5.3.30 TPA, Dep. 13, Sala Incendio

4/5/59 5.3.9 5.2.37 (4to Canal) TPA, Dep. 13, Cocina (Deteccién de Gas)

6/5/60 5.3.26 (1) 5.3.15, 5.3.16 TPA, Dep. 13, Hab. 1 lluminacién Manual

6/5/61 5.3.26 (2) 5.3.11 TPA, Dep.13, Hab. 1 Persianas

6/5/62 5.3.26 (1) 5.3.13, 5.3.14 TPA, Dep. 13, Hab. Padres Persianas

6/5/63 5.3.27(2) 5.3.10 TPA, Dep. 13, Hab. Padres Persianas

6/5/64 5.3.28 (1) 5.3.22 TPA, Dep. 13, Cocina lluminacién Manual

6/5/65 5.3.28 (2) 5.3.23 TPA, Dep. 13, Lavanderia lluminacién Manual
7/5/66 5.3.29 (1) 5.3.12 TPA, Dep. 13, Sala Persianas

7/5/67 5.3.29(2) 5.3.23 TPA, Dep. 13, Sala lluminacién Central

7/5/68 5.3.29 (3) 5.3.24, 5.3.25 TPA, Dep. 13, Sala lluminacién Exterior

7/5/69 5.3.29 (4) 5.3.23- 53.25 TPA, Dep. 13 Sala lluminacién Completa
11/5/70 5331 3.5.52 TPA, Dep. 13, Entrada Alarma Intrusos




ANEXO: D8

[oir. Grupol Dir. Fisica Sensorl Dir. Fisica Actuadorl

Comentarios

STPA: SEXTATA PLANTA ALTA
DEPARTAMENTO 18
1/8/1 8.1.1 8.1.21 STPA, Dep. 18, Bano Hab. Padres lluminacion Automatica
1/8/2 8.1.2 8.1.31 STPA, Dep. 18, Bafio Comun 1 lluminacién Automatica
1/8/3 8.1.3 8.1.30 STPA, Dep. 18,Bano Comun 2 lluminacion Automatica
1/8/4 8.1.4 8.1.27 -8.1.29 STPA, Dep. 18, Paslillo Entrada lluminacion Automatica
1/8/5 8.1.5 8.1.27-8.1.29 STPA, Dep. 18, Pasillo Entrada lluminacion Automatica
2/8/6 8.1.6 8.1.44 (1ler Canal) STPA, Dep. 18, Bano Comun 1 Inundacion
2/8/7 8.1.7 8.1.44 (1ler Canal) STPA, Dep. 18, Bano Comun 2 Inundacion
2/8/8 8.1.8 8.1.44 (1er Canal) STPA, Dep. 18, Bafio Hab. Padres Inundacion
2/8/9 8.1.9 8.1.44 (1ler Canal) STPA, Dep. 18, Cocina Inundacion
3/8/10 8.1.10 8.1.43 STPA, Dep. 18, Cocina Incendio
3/8/11 8.1.11 8.1.43 STPA, Dep. 18, Sala Incendio
4/8/12 8.1.12 8.1.44 (2do Canal) STPA, Dep. 18, Cocina (Deteccion de Gas)
6/8/13 8.1.38 (1) 8.1.19, 8.1.20 STPA, Dep. 18, Hab. Padres lluminacion Manual
6/8/14 8.1.38 (2) 8.1.18 STPA, Dep. 18, Hab. Padres Persianas
6/8/15 8.1.39 (1) 8.1.22, 8.1.23 STPA, Dep. 18, Hab. 1 lfluminacion Manual
6/8/16 8.1.39 (2) 8.1.113 STPA, Dep. 18, Hab. 1 Persianas
6/8/17 8.1.40 (1) 8.1.24, 8.1.25 STPA, Dep. 18, Hab. 2 lluminacion Manual
6/8/18 8.1.40 (2) 8.1.14 STPA, Dep. 18, Hab. 2 Persianas
6/8/19 8.1.41 (1) 8.1.32,8.1.33 STPA, Dep. 18 Cocina lluminacion Manual
6/8/20 8.1.41 (2) 8.1.34 STPA, Dep. 18 Lavanderia lluminacion Manual
7/8/21 8.1.42 (1) 8.1.16-8.1.18 STPA, Dep. 18, Sala Persianas
7/8/22 8.1.42 (2) 8.1.35, 8.1.36 STPA, Dep. 18, Sala lluminacion Central
7/8/23 8.1.42 (3) 8.1.37 STPA, Dep. 18, Sala lluminacion Exterior Docroicos
7/8/24 8.1.42 (4) 8.1.35-8.1.37 STPA, Dep. 18, Sala lluminacion Completa
8/8/25 8.1.45 8.1.49 STPA, Dep. 18, Hab. Padres Calefaccion Regulable
8/8/26 8.1.46 8.1.50 STPA, Dep. 18, Hab. 1 Caleraccion Regulable
8/8/27 8.1.47 8.1.51 STPA, Dep. 18, Hab. 2 Calefaccion Regulable
8/8/28 8.1.48 8.1.52 STPA, Dep. 18, Sala Calefaccion Regulable
11/8/29 8.1.53 3.5.52 STPA, Dep. 18, Entrada Alarma Intrusos
DEPARTAMENTO 19
1/8/30 8.2.1 8.2.12 STPA, Dep. 19, Bafio Hab. Padres lluminacién Automatica
1/8/31 8.2.2 8.2.18 STPA, Dep. 19, Bano Comun lfluminacion Automatica
1/8/32 8.2.3 8.2.19-8.2.21 STPA,Dep.19,Entrada Habitaciones Iluminacion Automatica
2/8/33 8.2.4 8.2.35 (ler Canal) STPA, Dep. 19, Bano Comun Inundacion
2/8/34 8.2.5 8.2.35 (ler Canal) STPA, Dep. 19, Bano Padres Inundacion
2/8/35 8.2.6 8.2.35 (1er Canal) STPA, Dep. 19, Cocina Inundacion
3/8/36 8.2.7 8.2.34 STPA, Dep. 19, Cocina Incendio
3/8/37 8.2.8 8.2.34 STPA, Dep. 19, Sala Incendio
4/8/38 8.2.9 8.2.35 (2do Canal) STPA, Dep. 19, Cocina (Deteccion de Gas)
6/8/39 8.2.30 (1) 8.2.13, 8.2.14 STPA, Dep. 19, Hab. Padres lluminacion Manual
6/8/40 8.2.30 (1) 8.2.10 STPA, Dep. 19, Hab. Padres Persianas
6/8/41 8.2.31(1) 8.2.16, 8.2.17 STPA, Dep. 19, Habl. lluminacion
6/8/42 8.2.31(2) 8.2.11 STPA, Dep. 19, Hab1. Persianas
6/8/43 8.2.32 (1) 8.2.22, 8.2.23 STPA, Dep. 19, Cocina lluminacién Manual
6/8/44 8.2.32(2) 8.2.24 STPA, Dep. 19, Lavanderia lluminacion Manual
7/8/45 8.2.33 (1) 8.2.12 STPA, Dep. 19, Sala Persianas
7/8/46 8.2.33(2) 8.2.25, 8.2.28 STPA, Dep. 19, Sala lluminacién Central
7/8/47 8.2.33 (3) 8.2.26,8.2.27, 8.2.29 STPA, Dep. 19, Sala lluminacién Exterior
7/8/48 8.2.33 (4) 8.2.25, 8.2.29 STPA, Dep. 19, Sala lluminacion Completa
11/8/49 8.2.36 3.5.52 STPA, Dep. 19, Entrada Alarma Intrusos




ANEXO: D4

Dir. Grupol Dir. Fisica Sensorl Dir. Fisica Actuador |

Comentarios

SPA: SEGUNDA PLANTA ALTA

DEPARTAMENTO 7

1/4/1 411 4.1.16, 4.1.18,4.1.20 | SPA, Dep. 7, Balcon lluminacion Automatica
1/a/2 412 4129 SPA, Dep. 7,_ !Baﬁo Hab'. _Padres
lluminacion Automética
1/4/3 4.1.3 4.1.17,4.1.19,4.1.21 SPA, Dep. 7, Balcon lluminacion Automatica
1/4/4 414 4131 SPA,Dep. 7, Bafio Cpmun lluminacion
Automatica

1/4/5 4.1.5 4.1.32 SPA, Entrada Dep 7 lluminacion Automéatica

2/4/6 4.1.6 4.2.26 (ler Canal) SPA, Dep. 7, Bafio Hab. Padres Inundacion

2/4/7 4.1.7 4.2.26 (1er Canal) SPA, Dep. 7, Bafio Comun Inundacion

2/4/8 4.1.8 4.2.26 (1ler Canal) SPA, Dep. 7, Cocina Inundacién

3/4/9 4.1.9 4.1.46 SPA, Dep. 7, Cocina Incendio

3/4/10 4.1.10 4.1.46 SPA, Dep. 7, Sala Incendio

4/4/11 4.1.11 4.2.26 (2do Canal) SPA, Dep. 7, Cocina(Deteccion de Gas)

6/4/12 4.1.40(1) 4.1.27,4.1.28 SPA, Dep. 7, Hab. 2 lluminacion Manual

6/4/13 4.1.40 (2) 4.1.14 SPA, Dep. 7, Hab. 2 Persianas

6/4/14 4.1.41(1) 4.1.22,4.1.24 SPA, Dep. 7, Hab.Padres lluminacién Manual

6/4/15 4.1.41(2) 4.1.12 SPA, Dep. 7, Hab. Padres Persianas

6/4/16 4142 SPA,Dep.7,Cocina/Lavanderia lluminacion

4.1.32,4.1.33 Manual

6/4/17 4.1.43 (1) 4.1.23, 4.1.25 SPA, Dep. 7, Hab. 1 lluminacién Manual

6/4/18 4.1.43 (2) 4.1.13 SPA, Dep. 7, Hab. 1 Persianas

6/4/19 4.1.44 (1) 4.1.26, 4.1.30 SPA, Dep. 7, Entrada Habitaciones

6/4/20 4.1.44 (2) 4.1.34-4.1.38 SPA, Dep. 7, Sala lluminacion Completa

7/4/21 4.1.45 (1) 4.1.30 SPA, Dep. 7, Sala Persianas
SPA,Dep. 7, Sala lluminacién Central

7/4(22 4.1.45(2) 4.1.34,4.1.35 Fluorecente

7/4/23 4.1.45 (3) 4.1.36-4.1.38 SPA,Dep7,Sala lluminaciénExterior Docroicos

7/4/24 4.1.45 (4) 4.1.34-4.1.38 SPA, Dep. 7, Sala lluminacién Completa

11/4/25 4.1.47 3.5.52 SPA, Dep. 7, Entrada Alarma Intrusos

DEPARTAMENTO 8

1/4/26 421 4.2.10 SPA, Dep. 8, Bafio Illuminacion Automética

1/4/27 4.2.2 4217 SPA, Entrada Dep. 8 lluminacion Automatica

2/4/28 423 4.2.26 (3er Canal) SPA, Dep. 8, Bafio Inundacién

2/4/29 4.2.4 4.2.26 (3er Canal) SPA, Dep. 8, Bafio Habitacion Inundacién

3/4/30 4.2.5 4.2.25 SPA, Dep. 8, Sala 'y Cocina Incendio

4/4/31 4.2.6 4.2.26 (4to Canal) SPA, Dep. 8, Cocina (Deteccion de Gas)

6/4/32 4.2.21(1) 42.9,4.2.11 SPA, Dep. 8, Hab. lluminacion

6/4/33 4.2.21(2) 4.2.7 SPA, Dep. 8, Hab. Persianas

6/4/34 4.2.22 4.2.13,4.2.14 SPA, Dep. 8, Cocina lluminacién Manual

6/4/35 4.2.23 (1) 4.2.12,4.2.15 SPA, Dep. 8, Pasillo lluminacién Manual

6/4/36 4.2.23 (2) 4.2.18-4.2.20 SPA, Dep. 8 Sala lluminacion Completa

7/4/37 4.2.24 (1) 4.2.8 SPA, Dep. 8, Sala Persianas

7/4/38 4.2.24 (2) 4.2.18,4.2.19 SPA, Dep. 8, Sala lluminacién Central

7/4/39 4.2.24(3) 4.2.20 SPA, Dep. 8, Sala lluminacién Exterior

7/4/40 4.2.24 (4) 4.2.18-4.2.20 SPA, Dep. 8 Sala lluminacién Completa

11/2/41 4.2.27 3.5.52 SPA, Dep. 8, Entrada Alarma Intrusos




DEPARTAMENTO 9

1/4/42 43.1 4.3.12 SPA,Dep9,BafioComunlluminaciénAutomatica
SPA, Dep. 9, Bafio Hab. Padres
1/4/43 43.2 4.3.13 lluminacion Automética
SPA, Dep. 9, Bano Hab. Padres
2/4/44 4.3.3 4.4.33 (1ler Canal) lluminacién Automatica
2/4/45 4.3.4 4.4.33 (ler Canal) SPA, Dep. 9, Bafio Comun Inundacion
2/4/46 43.5 4.4.33 (1er Canal) SPA, Dep. 9, Bafio Hab. Padres Inundacion
3/4/47 43.6 4.3.33 SPA, Dep. 9, Sala Incendio
3/4/48 43.7 4.3.33 SPA, Dep. 9, Cocina Inundacién
4/4/49 4.3.8 4.4.33 (2do Canal) SPA, Dep. 9, Cocina (Deteccion de Gas)
6/4/50 4.3.27 (1) 4.3.14,4.3.15 SPA, Dep. 9, Hab. Padres Persianas
6/4/51 4.3.27 (2) 439 SPA, Dep. 9, Hab. Padres Persianas
6/4/52 4.3.28 (1) 4.3.16,4.3.17 SPA, Dep. 9, Hab. 1 lluminacion Manual
6/4/53 4.3.28 (2) 4.3.10 SPA, Dep. 9, Hab. 1 Persianas
6/4/54 4.3.29 4.3.23,4.3.24 SPA, Dep. 9, Cocina lluminacion Manual
6/4/55 4.3.30 43.25 SPA, Dep. 9, Lavanderia lluminacion Manual
6/4/56 4.3.31 (1) 4.3.18,4.3.19 SPA,Dep.9, Entrada Habitaciones lluminacion
6/4/57 4.3.31(2) 4.3.20- 4.3.22 SPA, Dep. 9 Sala lluminacion Completa
7/4/58 4.3.32(1) 4.3.11 SPA, Dep. 9, Sala Persianas
7/4/59 4.3.32(2) 4.3.20,4.3.21 SPA, Dep. 9, Sala lluminacién Central
7/4/60 4.3.32(3) 4.3.22 SPA, Dep. 9, Sala lluminacion Exterior
7/4/61 4.3.32 (4) 4.3.20- 4.3.22 SPA, Dep. 9 Sala lluminacion Completa
11/4/62 4.3.34 3.5.52 SPA, Dep. 9, Entrada Alarma Intrusos
DEPARTAMENTO 10
1/4/63 4.4.1 4.4.14 SPA,Depl10,BafioHabl lluminaciénAutomatica
1/4/64 4.4.2 4.4.15 SPA, Dep. 10, Bano Hab. Padres lluminacion
1/4/65 443 4.4.16 SPA, Dep. 10, Bafio Comun lluminacién
2/4/66 4.4.4 4.4.33 (3er Canal) SPA, Dep. 10, Bafio Hab 1 Inundacion
2/4/67 445 4.4.33 (3er Canal) SPA, Dep. 10, Bafio Hab. Padres Inundacién
2/4/68 4.4.6 4.4.33 (3er Canal) SPA, Dep. 10, Bafio ComUn Inundacion
2/4/69 4.4.7 4.4.33 (3er Canal) SPA, Dep. 10, Cocina Inundacién
3/4/70 4.4.8 4.4.32 SPA, Dep. 10, Sala Incendio
3/4/71 4.4.9 4.4.32 SPA, Dep. 10, Cocina Inundacién
4/4/72 4.4.10 4.4.33 (4to Canal) SPA, Dep. 10, Cocina(Deteccion de Gas)
6/4/73 4.4.27 (1) 4.4. SPA, Dep. 10, Hab. Padres Persianas
6/4/74 4.4.27 (2) 4.4.17 SPA, Dep. 10, Hab. Padres Persianas
6/4/75 4.4.28 (1) 4.4.18 SPA, Dep. 10, Hab. 1 lluminacion Manual
6/4/76 4.4.28 (2) 4.4.19 SPA, Dep. 10, Hab. 1 Persianas
6/4/77 4.4.29 (1) 4.421,4.4.22 SPA, Dep. 10, Cocina lluminacién Manual
6/4/78 4.4.29 (2) 4.4.23 SPA, Dep. 10, Lavanderia lluminacion Manual
SPA, Dep. 10, Entrada Habitaciones
6/4/79 4.4.30 (1) 4.4.24 lluminacién Manual
6/4/80 4.4.30(2) 4.424-4.4.26 SPA, Dep. 10 Sala lluminacién Completa
7/4/81 4.4.33 (1) 4.4.13 SPA, Dep. 10, Sala Persianas
7/4/82 4.433(2) 4.4.24,4.4.25 SPA, Dep. 10, Sala lluminacion
Central
7/4/83 4.4.33(3) 4.4.26 SPA, Dep. 10, Sala lluminacién Exterior
7/4/84 4.4.33(4) 4.4.24-4.4.26 SPA, Dep. 10 Sala lluminaciéon Completa
11/4/85 4.4.34 3.5.52 SPA, Dep. 10, Entrada Alarma Intrusos




ANEXO: D1

Dir. Grupo Dir. Fisica Sensor Dir. Fisica Actuador Comentarios
S: SUBTERRANEO

Bloque A
1/1/1 1.1.1 1.1.16 Detector de presencia Bloque A
1/1/2 1.1.2 1.1.17 Detector de presencia Bloque A
1/1/3 1.1.3 1.1.18 Detector de presencia Bloque A
1/1/4 1.1.4 1.1.19 Detector de presencia Bloque A
1/1/5 1.1.5 1.1.20 Detector de presencia Bloque A
1/1/6 1.1.6 1.1.21 Detector de presencia Bloque A
1/1/7 1.1.7 1.1.22 Detector de presencia Bloque A
1/1/8 1.1.9 1.1.23-1.1.30 Detector de presencia Bloque A
1/1/9 1.1.10 1.1.26,1.1.31-1.1.33 Detector de presencia Bloque A

Bloque B
1/1/10 1.1.8 1.1.38,1.1.39,1.2.30-1.2.35 Detector de presencia Bloque B
1/1/11 1.1.11 1.1.34 Detector de presencia Bloque B
1/1/12 1.1.12 1.1.35 Detector de presencia Bloque B
2/1/13 1.1.13 1.1.37 Detector de Inundacién Bloque B
3/1/14 1.1.14 1.1.36 Detector de Incendios Bloque B
1/1/15 1.2.1 1.2.29 Detector de presencia Bloque B
1/1/16 1.2.2 1.2.17 Detector de presencia L12 Bloque B
1/1/17 1.2.3 1.2.18 Detector de presencia L11 Bloque B
1/1/18 1.2.4 1.2.30-1.2.35 Detector de presencia Bloque B
1/1/19 1.2.5 1.2.36-1.2.37 Detector de presencia Bloque B
1/1/20 1.2.7 1.2.19 Detector de presencia L10 Bloque B
1/1/21 1.2.8 1.2.20 Detector de presencia L9 Bloque B
1/1/22 1.2.9 1.2.21 Detector de presencia L8 Bloque B
1/1/23 1.2.10 1.2.22 Detector de presencia L7 Bloque B
1/1/24 1.2.11 1.2.23 Detector de presencia L6 Bloque B
1/1/25 1.2.12 1.2.24 Detector de presencia L5 Bloque B
1/1/26 1.2.13 1.2.25 Detector de presencia L4 Bloque B
1/1/27 1.2.14 1.2.26 Detector de presencia L3 Bloque B
1/1/28 1.2.15 1.2.27 Detector de presencia L2 Bloque B
1/1/29 1.2.16 1.2.28 Detector de presencia L1 Bloque B

Bloque C

1/1/30 1.2.6 1.2.38-1.2.44 Detector de presencia Bloque C




ANEXO: D7

QPA: QUINTA PLANTA ALTA

Dir. Grupo|Dir. Fisica Sensor|Dir. Fisica Actuador|

Comentarios

DEPARTAMENTO 16

1/7/1 7.1.1 7.1.22 QPA, Dep. 16, Bano Hab. Padres lluminacion Automatica
1/7/2 7.1.2 7.1.27 QPA, Dep. 16, Bafioc Comun 1 Tlluminacion Automafica
1/7/3 7.1.3 7.1.40 QPA, Dep. 16,Baiio Comun 2 lluminacion Automatica
1/7/4 7.1.4 7.1.28-7.1.30 QPA, Dep.16,Entrada Habitaciones lluminacién Automatica
1/7/5 7.1.5 7.1.28-7.1.30 QPA,Dep.16,Entrada Habitacioneslluminacion Automatica
1/7/6 7.1.6 7.1.37 QPA, Dep. 16, Balcon lluminacion Automatica
1/7/7 7.1.7 7.1.38,7.1.39 QPA, Dep. 16, Balcon lluminacion Automatica
2/7/8 7.1.8 7.1.48 (1ler Canal) QPA, Dep. 16, Bano Comun 1 Inundacion

2/7/9 7.1.9 7.1.48 (1ler Canal) QPA, Dep. 16, Bafio Comun 2 Inundacion

2/7/10 7.1.10 7.1.48 (ler Canal) QPA, Dep. 16, Bano Hab. Padres Inundacion
2/7/11 7.1.11 7.1.48 (ler Canal) QPA, Dep. 16, Cocina Inundacion

3/7/12 7.1.12 7.1.47 QPA, Dep. 16, Cocina Incendio

3/7/13 7.1.13 7.1.47 QPA, Dep. 16, Sala Incendio

4/7/14 7.1.14 7.1.48 (2do Canal) QPA, Dep. 16, Cocina (Deteccion de Gas)

6/7/15 7.1.41 (1) 7.1.20, 7.1.21 QPA, Dep. 16, Hab. Padres lluminacion Manual
6/7/16 7.1.41(2) 7.1.15 QPA, Dep. 16, Hab. Padres Persianas

6/7/17 7.1.42 (1) 7.1.23, 7.1.24 QPA, Dep. 16, Hab1l. lluminacion

6/7/18 7.1.42 (2) 7.1.16 QPA, Dep. 16, Hab1. Persianas

6/7/19 7.1.43 (1) 7.1.25, 7.1.26 QPA, Dep. 16, Hab2. lluminacion

6/7/20 7.1.43 (2) 7.1.17 QPA, Dep. 16, Hab2. Persianas

6/7/21 7.1.44 (1) 7.1.131 QPA, Dep. 16, Cocina lluminacion Manual Fluorecentes
6/7/22 7.1.44 (2) 7.1.32 QPA, Dep. 16, Cocina lluminacién Manual Dicroicos
6/7/23 7.1.45 7.1.36 QPA, Dep. 16, Lavanderia lluminacién Manual
7/7/24 7.1.46 (1) 7.1.18,7.1.19 QPA, Dep. 16, Sala Persianas

7/7/25 7.1.46 (2) 7.1.33 QPA, Dep. 16, Sala lluminacién Central

7/7/26 7.1.46 (3) 7.1.34, 7.1.35 QPA, Dep. 16, Sala lluminacién Exterior Docroicos
7/7/27 7.1.46 (4) 7.1.33-7.1.35 QPA, Dep. 16, Sala lluminacion Completa

8/7/28 7.1.49 7.1.53 QPA, Dep. 16, Hab. Padres Calefaccion Regulable
8/7/29 7.1.50 7.1.54 QPA, Dep. 16, Hab. 1 Calefaccion Regulable
8/7/30 7.1.51 7.1.55 QPA, Dep. 16, Hab. 2 Calefaccion Regulable
8/7/31 7.1.52 7.1.56 QPA, Dep. 16, Sala Calefaccion Regulable

11/7/32 7.1.57 3.5.52 QPA, Dep. 16, Entrada Alarma Intrusos

DEPARTAMENTO 17

1/7/33 7.2.1 7.2.15 QPA, Dep. 17, Bafio Comun Illuminacion Automatica
1/7/34 7.2.2 7.2.18 QPA, Dep. 17, Bafio Hab. Padres lluminaciéon Automatica
1/7/35 7.2.3 7.2.19,7.2.20 QPA,Dep.17,Entrada Habitaciones lluminacion Automatica
2/7/36 7.2.4 7.2.35 (1ler Canal) QPA, Dep. 17, Bafio Comun. Inundacién

2/7/37 7.2.5 7.2.35 (ler Canal) QPA, Dep. 17, Bafo Padres Inundacion

2/7/38 7.2.6 7.2.35 (1ler Canal) QPA, Dep. 17, Cocina Inundacion

3/7/39 7.2.7 7.2.34 QPA, Dep. 17, Cocina Incendio

3/7/40 7.2.8 7.2.34 QPA, Dep. 17, Sala Incendio

4/7/41 7.2.9 7.2.35 (2do Canal) QPA, Dep. 17/, Cocina (Deteccion de Gas)

6/7/42 7.2.29 (1) 7.2.16, 7.2.17 QPA, Dep. 17, Habl. Tluminacion

6/7/43 7.2.29 (2) 7.2.11 QPA, Dep. 17, Habl. Persianas

6/7/44 7.2.30 (1) 7.2.13, 7.2.14 QPA, Dep. 17, Hab. Padres lluminacién Manual
6/7/45 7.2.30 (2) 7.2.10 QPA, Dep. 17, Hab. Padres Persianas

6/7/46 7.2.31(1) 7.2.21 QPA, Dep. 17, Cocina lluminacion Manual

6/7/47 7.2.31(2) 7.2.22 QPA, Dep. 17, Cocina lfluminacion Manual Dicroicos
6/7/48 7.2.32 7.2.23 QPA, Dep. 17, Lavanderia lluminacién Manual
7/7/49 7.2.33 (1) 7.2.12 QPA, Dep. 17, Sala Persianas

7/7/50 7.2.33 (2) 7.2.24, 7.2.27 QPA, Dep. 17, Sala Tlumimacion Central

7/7/51 7.2.33 (3) 2.25,7.2.26, 7.2.2 QPA, Dep. 17, Sala lluminacion Exterior

7/7/52 7.2.33 (4) 7.2.24-7.2.28 QPA, Dep. 17 Sala lluminacién Completa

11/7/53 7.2.36 3.5.52 QPA, Dep. 17, Entrada Alarma Intrusos




ANEXO: D3

Dir. Grupo| Dir. Fisica Sensorl

Dir. Fisica Actuador

Comentarios

PPA: PRIMERA PLANTA ALTA

DEPARTAMENTO 3
PPA,Dep.3, BafioComun
131 3.11 3.1.16 lluminaciénAutomatica
PPA, Dep. 3, Bafio Hab. Padres
1/3/2 3.12 3.1.19 lluminaciénAutomatica
PPA, Dep. 3, Bafio Hab. Padres
1/3/3 3.13 3.1.33 lluminaciénAutomatica
PPA, Dep. 3, Bano Hab. Padres
1/3/4 3.14 3.131,3.1.32 lluminaciénAutomatica
2/3/5 3.15 3.2.36 (ler Canal) PPA, Dep. 3, Bafio Comun Inundacién
2/3/6 3.1.6 3.2.36 (1er Canal) PPA,Dep.3,BafioHabPadres Inundacion
2/3/7 3.1.7 3.2.36 (ler Canal) PPA, Dep. 3, Cocina Inundacion
3/3/8 3.1.8 3.1.41 PPA, Dep. 3, Sala Incendio
3/3/9 3.19 3.1.41 PPA, Dep. 3, Cocina Incendio
4/3/10 3.1.10 3.2.36 (2do Canal) PPA, Dep. 3, Cocina(Deteccion de Gas)
6/3/11 3.1.35(1) 3.1.17,3.1.18 PPA, Dep. 3, Hab. 2 lluminaciéon Manual
6/3/12 3.1.35(2) 3.1.11 PPA, Dep. 3, Hab. 2 Persianas
PPA.Dep3,Hab Padres lTuminacion
6/3/13 3.1.36 (1) 3.1.20,3.1.21 Manual
6/3/14 3.1.36 (2) 3.1.12 PPA, Dep. 3, Hab. Padres Persianas
6/3/15 3.1.37 (1) 3.1.23,3.1.24 PPA Dep. 3, Cocina lluminacion Manual
PPA,Dep.3,Lavanderia lluminacion
6/3/16 3.1.37(2) 3.1.22 Manual
6/3/17 3.1.38 (1) 3.1.15,3.1.34 PPA, Dep. 3, Hab. 1 lluminacién Manual
PPA, Dep. 3, Hab. 1
6/3/18 3.1.38(2) 3.1.14 Persianas
PPA, Dep 3, Entrada Habitaciones
6/3/19 3.1.39(1) 3.1.25 lluminacién Manual
PPA, Dep. 3, Sala
6/3/20 3.1.39(2) 3.1.25-3.1.30 lluminacién Completa
7/3/21 3.1.40 (1) 3.1.13 PPA, Dep. 3, Sala Persianas
7/3/22 3.1.40 (2) 3.1.25-3.1.28 PPA, Dep. 3, Sala lluminacién Central
7/3/23 3.1.40 (3) 3.1.29,3.1.30 PPA, Dep. 3, Sala lluminacién Exterior
7/3/24 3.1.40 (4) 3.1.25-3.1.30 PPA,Dep.3,Sala lluminacionCompleta
11/3/25 3.1.42 3.5.52 PB, Dep. 3, Entrada Alarma Intrusos




DEPARTAMENTO 4

PPA, Dep. 4, Bafio Hab. Padres

1/3/26 321 3.2.23 lluminaciénAutomatica
PPADep4,BafioComun
1/3/27 3.2.2 3.2.26 lluminaciénAutomatica
PPA, Paslillo Entrada a Dep 4 lluminacion
1/3/28 3.2.3 3.2.27 Automatica
2/3/29 3.24 3.2.36 (3er Canal) PPA, Dep. 4, Cocina Inundacion
PPA, Dep. 4, Bano
2/3/30 3.2.5 3.2.36 (3er Canal) Hab.Padresinundacién
2/3/31 3.2.6 3.2.36 (3er Canal) PPA, Dep. 4, Bafio Comun Inundacion
3/3/32 3.2.7 3.2.35 PPA, Dep. 4, Cocina Incendio
3/3/33 3.2.8 3.2.35 PPA, Dep. 4, Sala Incendio
4/3/34 3.29 3.2.36 (4to Canal) PPA,Dep 4, Cocina(Deteccion de Gas)
6/3/35 3.2.30 (1) 3.2.14 PB,Dep.4, Cocina lluminacion Manual
PPA,Dep.4,Lavanderia lluminacién
6/3/36 3.2.30(2) 3.2.16 Manual
6/3/37 3.2.31(1) 3.2.10 PPA, Dep. 4, Sala Persianas Traseras
6/3/38 3.2.31(2) 3.2.10 PPA, Dep. 4, SalaPersianas (lamas)
PPA, Dep. 4, Hab. Padres
6/3/39 3.2.32 (1) 3.2.24,3.2.25 lluminacién Manual
6/3/40 3.2.32(2) 3.2.12 PPA, Dep. 4, Hab. Padres Persianas
6/3/41 3.2.33 (1) 3.2.28,3.2.29 PPA,Dep.4,Hab.1 lluminacién Manual
6/3/42 3.2.33(2) 3.2.13 PPA, Dep. 4, Hab. 1 Persianas
7/3/43 3.2.34 (1) 3.2.11 PPA,Dep. 4, Sala Persianas Frontales
PPA, Dep. 4, Sala
7/3/44 3.2.34(2) 3.2.17,3.2.19, 3.2.120, lluminacién Eluorecente
PPA, Dep. 4, Sala
7/3/45 3.2.34(3) 3.2.18,3.2.21,3.2.22, lluminacién Dicroicos
PPA, Dep. 4, Sala
7/3/46 3.2.34 (4) 3.2.17- 3.2.22 lluminacion Completa
PPA, Dep. 4, Pasillo lluminacion
1/3/47 3.2.37 3.2.38 Automética
11/3/48 3.2.39 3.5.52 PB, Dep. 4, Entrada Alarma Intrusos




DEPARTAMENTO 5

PPA, Dep. 5, Bano Comun Iluminacion

1/3/47 3.3.1 3.3.13 Automética
PPA, Dep. 5, Bafio Hab. Padres
1/3/48 332 3.3.23 lluminacién Automatica
PPA, Dep. 5, Lavanderia
1/3/49 333 33.24 lluminacién Automatica
PPA, Dep. 5, Bafio Comun
2/3/50 3.3.4 3.4.35 (1er Canal) Inundacién
2/3/51 3.3.5 3.4.35 (ler Canal) PPA,Dep5BafoHabPadresinundacion
2/3/52 3.3.6 3.4.35 (ler Canal) PPA, Dep. 5, Cocina Inundacion
3/3/53 3.3.7 3.3.31 PPA, Dep. 5, Sala Incendio
3/3/54 3.3.8 3.3.31 PPA, Dep. 5, Cocina Incendio
4/3/55 339 3.4.35 (2do Canal) PPA,Dep.5,Cocina (Deteccién de Gas)
6/3/56 3.3.27 (1) 3.3.14,3.3.15 PPA,Dep.5,Hab. 1 lluminacién Manual
6/3/57 3.3.27 (2) 3.3.10 PPA, Dep. 5, Hab. 1 Persianas
PPA, Dep. 5, Hab. Padres
6/3/58 3.3.28 (1) 3.3.16, 3.3.17 lluminacion Manual
PPA, Dep. 5 Hab. Padres
6/3/59 3.3.28 (2) 3.3.11 Persianas
6/3/60 3.3.29 3.3.25,3.3.26 PB, Dep. 5, Cocina y Lavanderia
lluminacién Manual
PPA, Dep. 5, Sala
7/3/61 3.3.30(1) 3.3.12 Persianas
PPA, Dep. 5, Sala
7/3/62 3.3.30(2) 3.3.18, 3.3.22 lluminacién Fluorecente
PPA, Dep. 5, Sala
7/3/63 3.3.30(3) 3.3.19, 3.3.20, 3.3.22 lluminacién Dicroicos
PPA, Dep. 5, Sala
7/3/64 3.3.30 (4) 3.3.18-3.3.22 lluminacién Completa
1/3/65 33.32 33.33 PPA, Dep. 5, Pasillp [luminacion
Automatica
PB, Dep. 5, Entrada Alarma
11/3/66 3.3.34 3.5.52 Intrusos




DEPARTAMENTO 6

PPA, Dep. 6, Bafio Hab. Padres

1/3/67 3.4.1 3.4.15 P-0, -
lluminacién Automatica
1/3/68 342 3.4.26 PPA, Dep. 6, Bafo C,o_mun lluminacion
Automatica
2/3/69 3.4.3 3.4.35 (3er Canal) PPA, Dep. 6, Bafio Comdn
Inundacién
PPA, Dep. 6, Bafio Hab. Padres
2/3/70 344 3.4.35 (3er Canal) Inundacion
PPA, Dep. 6, Cocina
2/3/71 3.45 3.4.35 (3er Canal) Inundacion
3/3/72 3.4.6 3.4.34 .
PPA, Dep. 6, Sala Incendio
PPA, Dep. 6, Cocina
3/3/73 3.4.7 3.4.34 Incendio
PPA, Dep. 6, Cocina
4/3/74 3.4.8 3.4.35(4to C | ’ Lo
13/ (4to Canal) (Deteccién de Gas)
PPA, Dep. 6, Hab. Padres
6/3/75 3.4.29 (1) 3.4.13,3.4.14 lluminacién Manual
PPA, Dep. 6 Hab. Padres
6/3/76 3.4.29(2) 3.4.10 Persianas
PB, Dep. 6, Hab. 1
6/3/77 3.4.30(1) 3.4.27,3.4.28 lluminacién Manual
6/3/78 3.4.30 (2) 3411 PPA, Dep_. 6, Hab. 1
Persianas
PB, Dep. 6, Hab. 2
6/3/79 3.4.31(1) 3.4.24,3.4.25 lluminacién Manual
6/3/50 3.431(2) 3412 PPA, Dep_. 6, Hab. 2
Persianas
PPA, Dep. 6, Cocina
6/3/81 3.432(1) 3.4.22,3.4.23 lluminacion Manual
PB, Dep. 6, Sala
6/3/82 3.4.32(2) 3.4.21 lluminacién Manual
PPA, Dep. 6, Sala
7/3/83 3.4.33 (1) 3.4.9 Persianas
7/3/84 3.4.33(2) 3.4.18,3.4.19 PPA, Dep. 6, Sala
lluminacién Fluorecente
PPA, Dep. 6, Sala
7/3/85 3.4.33(3) 3.4.16,3.4.17,3.4.20 lluminacién Dicroicos
PPA, Dep. 6, Sala
7/3/86 3.4.33(4) 3.4.16,3.4.20 lluminacién Completa
PPA, Dep. 6, Pasillo lluminacion
1/3/87 3.4.36 3.4.37 Automatica
PB, Dep. 6, Enfrada Alarma
11/3/88 3.4.38 3.5.52 Intrusos




ANEXO: D2

Dir. Grupo| Dir. Fisica Sensor|

Dir. Fisica Actuador

Comentarios

PB: PLANTA BAJA

LOCAL COMERCIAL
PB, Local Comercial, Bano lluminacion
1/2/1 2.1.1 2.1.36 Automatica
2/2/2 2.1.2 2.1.37 PB,LocalComercial Inundacién
3/2/3 2.1.3 2.1.38 8 (2do canal) PB, Local Comercial Incendio
3/2/4 2.1.4 2.1.38 8 (2do canal) PB, Local Comercial Incendio
3/2/5 2.15 2.1.38 8 (2do canal) PB, Local Comercial Incendio
PB, Local Comercial
5/2/6 2.1.6 2.1.38 8 (Ler canal) Rotura de Vidrios Laterales
PB, Local Comercial Rotura de Vidrios Frontales
5/2/7 2.1.7 2.1.38
ler canal
PB, Local Comercial,
7/2/8 2139 (1) 2.1.17,2.1.18,2.1.21,2.1.22, . b
2.1.27,2.1.28,2.1.31 lluminacidnVentanasLaterales
7/2/9 2.1.39(2) 2.1.12,2.1.20,2.1.30,2.1.34 PB, Local Comercial, lluminacién Dicroicos
7/2/10 2.1.39 (3) 2.1.9 PB, Local Comercial, Persianas
7/2/11 2.1.39 (4) 2.1.8 Bloqueo Sensor Crepuscular
2.1.10,2.1.11,2.1.13 -
10/2/12 2.1.8 2116, 2.1.23-2.1.26 PB, Local Comercial, Iluminacion Crepuscular
PB, Caja Domética, Activacion lluminacion
9/2/13 2.1.40 2.1.41 H .
oraria
10/2/14 218 2141 PB, Local Comercial, Sensor Crepuscular ON/OFF
2.1.10,2.1.11,2.1.13 - . - . L.
’ ’ PB, Caja Domdtica, lluminacién
8/2/15 2.1.41 2.1.16, 2.1.23-2.1.26, Horari
oraria
2.1.32,.2,133
11/2/16 2.1.42 3.5.52 PB, Local Comercial, Alarma Intrusos
11/2/17 2.1.43 3.5.52 PB, Local Comercial, Alarma Intrusos
DEPARTAMENTO 1
1/2/18 221 2215 PB, Dep. 1, Bafio Comun Iluminacion Automatica
PB, Dep. 1, Bano Hab. Padres lfluminacion
1/2/19 2.2.2 2.2.34 Automatica
2/2/20 2.2.3 2.2.42 PB, Dep. 1, Bafio Comun Inundacién
2/2/21 2.2.4 2.2.42 PB, Dep. 1, Bafio Hab. Padres Inundacion
2/2/22 225 2.2.42 PB, Dep. 1, Cocina Inundacion
3/2/23 2.2.6 2.2.9 PB, Dep. 1, Sala Incendio
3/2/24 2.2.7 2.29 PB, Dep. 1, Cocina Incendio
4/2/25 2.2.8 2.2.43 PB, Dep. 1, Cocina (Deteccién de Gas)
6/2/26 2.2.36 (1) 2.2.30,2.2.31 PB, Dep. 1, Hab. 2 lluminacién Manual
6/2/27 2.2.36 (2) 2.2.12 PB, Dep. 1, Hab.2 Persianas
6/2/28 2.2.37 (1) 2.2.32,2.2.33 PB, Dep. 1, Hab. Padres lluminacién Manual
6/2/29 2.2.37(2) 2.2.13 PB,Dep.1,HabPadres Persianas
6/2/30 2.2.38 (1) 2.2.23,2.2.24 PB, Dep. 1, Cocina lluminacién Manual
6/2/31 2.2.39 (2) 2.2.25 PB, Dep. 1, Lavanderia lluminacion Manual
6/2/32 2.2.40 (1) 2.2.28,2.2.29 PB, Dep. 1, Hab. 1 lluminacién Manual
6/2/33 2.2.40 (2) 2.2.11 PB, Dep. 1, Hab. 1 Persianas
7/2/34 2.2.41(1) 2.2.14 PB, Dep. 1, Sala Persianas 1
7/2/35 2.2.41(2) 2.2.10 PB, Dep. 1, Sala Persianas 2
7/2/36 2.2.41(3) 2.2.21,2.2.22 PB, Dep. 1, Sala lluminacién Dicroicos
2.2.16-2.2.20, 2.2.26,
7/2/37 2.2.41(4) 2997 2235 PB, Dep. 1, Sala lluminacién Fluorecente
1/2/38 2.2.44 2.2.26,2.2.27 PB, Dep. 1, Pasillo lluminacién Automatica
11/2/39 2.2.45 3.5.52 PB, Dep. 1, Entrada Alarma Intrusos

DEPARTAMENTO 2




PB, Dep. Z, Bano Hab. FPadres lfluminacion

1/2/40 2.3.1 2.3.32 Automitica
1/2/41 2.3.2 2.3.25 PB, Dep. 2, Bafio Comun lluminacidon Automatica
1/2/42 2.3.3 2.3.31 PB, Dep. 2,lluminacion, Pasillo entrada
2/2/43 2.3.4 2.3.33 PB, Dep. 2, Bafio Hab. Padres Inundacion
2/2/44 2.3.5 2.3.33 PB, Dep. 2, Bafio Comun Inundacion
2/2/45 2.3.6 2.3.33 PB, Dep. 2, Cocina Inundacion
3/2/46 2.3.7 2.3.10 PB, Dep. 2, Sala Incendio
3/2/47 2.3.8 2.3.10 PB, Dep. 2, Cocina Incendio
4/2/48 2.39 2.3.34 PB, Dep. 2, Cocina (Deteccién de Gas)
6/2/49 2.3.35(1) 2.3.15,2.3.16 PB, Dep. 2, Hab. Padres lluminacién Manual
6/2/50 2.3.35(2) 2.3.11 PB, Dep. 2, Hab. Padres Persianas
6/2/51 2.3.36 (1) 2.3.26,2.3.27 PB, Dep. 2, Hab. 2 lluminacién Manual
6/2/52 2.3.36 (2) 2.3.13 PB, Dep. 2, Hab. 2 Persianas
6/2/53 2.3.37 (1) 2.3.23,2.3.24 PB, Dep. 2, Hab. 1 lluminacién Manual
6/2/54 2.3.37(2) 2.3.12 PB, Dep. 2, Hab. 1 Persianas
6/2/55 2.3.38 (1) 2.3.29 PB, Dep. 2, Cocina lluminacién Manual
6/2/56 2.3.39 (1) 2.3.30 PB, Dep. 2, Lavanderia lluminacién Manual
7/2/57 2.3.40(1) 2.3.14 PB, Dep. 2, Sala Persianas
7/2/58 2.3.40(2) 2.3.14 PB,Dep2,SalaPersianas(lamas)
7/2/59 2.3.40(3) 2.3.18,2.3.19,2.3.21 PB, Dep. 2, Sala lluminacion Fluorecente
7/2/60 2.3.40(4) 2.3.17,2.3.20 PB, Dep. 2, Sala lluminacion Dicroicos
7/2/61 2.3.41 2.3.22 PB, Dep. 2, Pasillo lluminacién Automética
11/2/62 2.3.42 3.5.52 PB, Dep. 2, Entrada Alarma Intrusos
AREA COMUN, SALA DE COPROPIE_TARIOS
1/2/63 2.4.1 2.4.24 PB,AreaComun,Bafios lluminacidnAutomatica
1/2/64 2.4.2 2.4.25 PB, Ducto Inst. lluminacidén Automatica
PB, Banos, Sala Copropietarios lfluminacion
1/2/65 2.4.3 2.4.13 Automitica
PB, Pasillo Banos, Sala Copropietarios
1/2/66 244 24.12 Iluminacion Automatica
PB, Banos, Sala de Copropietarios
1/2/67 2.4.5 24.14 Iluminacion Automatica
2/2/68 2.4.6 2.4.33 PB, Area Comun, Bafio Inundacidn
PB, Banos, Sala de Copropietarios
2/2/69 2.4.7 2.4.31 Inundacién
PB, Entrada Banos, Sala de Copropietarios
2/2/70 2.4.8 2.4.31 Inundacién
PB, Banos, Sala de Copropietarios
2/2/71 249 2.4.31 Inundacion
5/2/72 2.4.10 2.4.32 PB, Entrada Area Comun Rotura de Vidrios
PB, Sala de Copropietarios
5/2/73 2.4.11 2.4.32 Rotura de Vidrios
7/2/74 2.4.29 (1) 2.4.23 PB, Area Comun Iluminaciéon Manual
7/2/75 2.4.29 (2) 2.4.27,2.4.28 PB, Area Comun lluminacién Manual
7/2/76 2.4.29(3) 2.4.26 PB, Area Comun lluminacién Manual Dicroicos
7/2/77 2.4.29 (4) 2.4.23,2.4.26-2.4.28 PB,AreaComun lluminaciénManual Completa
PB, Sala de Copropietarios lTluminacion
7/2/78 2.4.30(1) 24.15,24.17 Manual Dicroicos Externos
PB, Sala de Copropietarios Iluminacidn
7/2/79 2.4.30(2) 24.18,2.4.13 Manual Dicroicos Internos
PB, Sala de Copropietarios Iluminacidn
7/2/80 2.4.30(3) 2.4.16,2.4.20-2.4.22 Manual
PB, Sala de Copropietarios Iluminacion
7/2/81 2.4.30 (4) 2.4.15-2.4.22 Manual Completa
PB, Sala de COOpPrOrTetarios, Entrada Alarma
11/2/82 2.4.34 3.5.52 Intrusos




ANEXO: D6

CPA: CUA

DEPARTAMENTO 14

TA

Dir. Grupo|Dir. Fisica Sensor| Dir. Fisica Actuador Comentarios

1/6/2 6.1.2 6.1.24 CPA, Dep. 14,Bafio Hab. 1 lluminacién Automatica
1/6/3 6.1.3 6.1.27 CPA, Dep. 14,Bafio Hab. 2 lluminacién Automatica
1/6/4 6.1.4 6.1.30 CPA, Dep. 14, Bafio Comun lluminacion Automatica
1/6/5 6.1.5 6.1.28,6.1.29 CPA, Dep. 14, Entrada Habitaciones lluminacion Automatica
1/6/6 6.1.6 6.1.49 (1ler Canal) CPA, Dep. 14, Bafio Hab. Padres lluminacién Automatica
1/6/7 6.1.7 6.1.49 (1er Canal) CPA, Dep. 14,Bafio Hab. 1 lluminacién Automatica
1/6/8 6.1.8 6.1.49 (1er Canal) CPA, Dep. 14,Bafio Hab. 2 lluminacién Automatica
1/6/9 6.1.9 6.1.49 (ler Canal) CPA, Dep. 14, Bafio Comun lluminaciéon Automatica
2/6/10 6.1.10 6.1.49 (ler Canal) CPA, Dep. 14, Cocina Inundacion

3/6/11 6.1.11 6.1.48 CPA, Dep. 14, Cocina Incendio

3/6/12 6.1.12 6.1.48 CPA, Dep. 14, Sala Incendio

4/6/13 6.1.13 6.1.49 (2do Canal) CPA, Dep. 14, Cocina (Deteccién de Gas)
6/6/14 6.1.42 (1) 6.1.19, 6.1.20 CPA, Dep. 14, Hab. Padres lluminacion Manual
6/6/15 6.1.42 (2) 6.1.14 CPA, Dep. 14, Hab. Padres Persianas
6/6/16 6.1.43 (1) 6.1.22, 6.1.23 CPA, Dep. 14, Hab. 1 lluminacién Manual
6/6/17 6.1.43 (2) 6.1.15 CPA, Dep. 14, Hab. 1 Persianas

6/6/18 6.1.44 (1) 6.1.25, 6.1.26 CPA, Dep. 14, Hab. 2 lluminacién Manual
6/6/19 6.1.44 (2) 6.1.16 CPA, Dep. 14, Hab. 2 Persianas

6/6/20 6.1.45 (1) 6.1.31, 6.1.32 CPA, Dep. 14, Cocina lluminacién Manual
6/6/21 6.1.45 (2) 6.1.33 CPA, Dep. 14, Lavanderia lluminacion Manual
7/6/22 6.1.46 (1) 6.1.39 CPA, Dep. 14, Sala (Bar)

7/6/23 6.1.46 (2) 6.1.40 CPA, Dep. 14, Sala (Bar)

7/6/24 6.1.46 (3) 6.1.41 CPA, Dep. 14, Sala (Bar)

7/6/25 6.1.46 (4) 6.1.39-6.1.41 CPA, Dep. 14, Sala (Bar) lluminacién Completa
7/6/26 6.1.47 (1) 6.1.17, 6.1.18 CPA, Dep. 14, Sala Persianas

7/6/27 6.1.47 (2) 6.1.34, 6.1.36 CPA, Dep. 14, Sala lluminacién Central Fluorecente
7/6/28 6.1.47 (3) 6.1.35, 6.1.37,6.1.38 CPA, Dep. 14, Sala lluminacion Exterior Docroicos
7/6/29 6.1.47 (4) 6.1.34-6.1.38 CPA, Dep. 14, Sala lluminacién Completa
8/6/30 6.1.50 6.1.54 CPA, Dep. 14, Hab. Padres Calefaccion Regulable
8/6/31 6.1.51 6.1.55 CPA, Dep. 14, Hab. 1 Calefaccion Regulable
8/6/32 6.1.52 6.1.56 CPA, Dep. 14, Hab. 2 Calefaccion Regulable
8/6/33 6.1.53 6.1.57 CPA, Dep. 14, Sala Calefaccion Regulable

11/6/34 6.1.58 3.5.52 CPA, Dep. 14, Entrada Alarma Intrusos

DEPARTAMENTO 15

1/6/35 6.2.1 6.2.18 CPA, Dep. 15, Bafio Hab. Padres lluminacion Automatica
1/6/36 6.2.2 6.2.23 CPA, Dep. 15, Bafio Comin lluminaciéon Automatica
1/6/37 6.2.3 6.2.25,6.2.26 CPA, Dep. 15, Entrada Habitaciones lluminacion Automatica
2/6/38 6.2.4 6.2.41 (1er Canal) CPA, Dep. 15, Bafio Comun Inundacion
2/6/39 6.2.5 6.2.41 (1er Canal) CPA, Dep. 15, Bafio Padres Inundacion
2/6/40 6.2.6 6.2.41 (1er Canal) CPA, Dep. 15, Cocina Inundacion

3/6/41 6.2.7 6.2.40 CPA, Dep. 15, Cocina Incendio

3/6/42 6.2.8 6.2.40 CPA, Dep. 15, Sala Incendio

4/6/43 6.2.9 6.2.41 (2do Canal) CPA, Dep. 15, Cocina (Deteccion de Gas)
6/6/44 6.2.35 (1) 6.2.16, 6.2.17 CPA, Dep. 15, Hab. Padres Iluminaciéon Manual
6/6/45 6.2.35(2) 6.2.12 CPA, Dep. 15, Hab. Padres Persianas
6/6/46 6.2.36 (1) 6.2.19, 6.2.20 CPA, Dep. 15, Habl. lluminacion

6/6/47 6.2.36 (2) 6.2.12 CPA, Dep. 15, Habl. Persianas

6/6/48 6.2.37 (1) 6.2.21, 6.2.22 CPA, Dep. 15, Hab2. lluminacion

6/6/49 6.2.37 (2) 6.2.14 CPA, Dep. 15, Hab2. Persianas

6/6/50 6.2.38 (1) 6.2.27, 6.2.28 CPA, Dep. 15, Cocina lluminacion Manual
6/6/51 6.2.38 (2) 6.2.29 CPA, Dep. 15, Lavanderia lluminacién Manual
7/6/52 6.2.39 (1) 6.2.15 CPA, Dep. 15, Sala Persianas

7/6/53 6.2.39 (2) 6.2.30, 6.2.33 CPA, Dep. 15, Sala lluminacién Central
7/6/54 6.2.39 (3) 6.2.31,6.2.32,6.2.34 CPA, Dep. 15 Sala lluminacion Exterior
7/6/55 6.2.39 (4) 6.2.30-6.2.34 CPA, Dep. 15 Sala lluminacién Completa

11/6/56 6.2.42 3.5.52 CPA, Dep. 15, Entrada Alarma Intrusos




ANEXO B.5
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ANEXO B.8
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CAJA DOMOTICA SEXTA PLANTA ALTA (STPA)

Fuente de Alimentacion

Bus EIB
—" Acoplador de linea 1 —" Acoplador de linea 2
Fuente de Alimentacion
Bus EIB G D 1 D
EIB-DALI EIB
GATEWAY DALI
v
EIB Linea 1
f Fuente de Alimentacion
Bus DALI Linea 1 Bus EIB
EIB-DALI EIB
GATEWAY DALI
v
EIB Linea 2

Bus DALI Linea 2




ANEXO B.4
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ANEXO B.7
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ANEXO B.3
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ANEXO B.6
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ANEXO: B1
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ANEXO: E

ACOPLADOR DE RED NK2 de LINGG & JANKE.

INSTALACION

Red 10/ 100 MBit

& o] D P 12216802 (]
a |:| o IP user config ==
D03 D4
RJ-45 Lingg & Jamke ==
EIB * %
Fig 1. Diagrama eléctrico de la pasarela Fig 2. Pasarela NK2

DATOS TECNICOS

Servidor HTTP / Servidor FTP: Max. 4 ME en conjunto
Nimero max. de puntos de datos: 104

Nimero max. de direcciones de grupo: 111

Nimero max. de asignaciones: 111 {dinamicas)
Conexidn de red: 10 /100 MBIt / RJ45
Conexion EIB: Clemas de bus rojo / negro
Fuente de alimentacién: 230V/50...60 Hz

Medidas: 16 x 90 x 68 mm (6 Uds.)

CONEXION DE RED

La conexion de red se realiza mediante RJ45 estandar. El NK2 reconoce
automaticamente la velocidad de transmisibn de datos posible de la red
conectada (10 6 100 MBit). Los 4 LED’s situados alrededor de la conexién de

red representan el estado de la red:

= D2 (rojo) = colision de red D511 1p 192.168.0.2
- D3 (verde) = link de red J H IP user config
= D4 (amarillo) = 10 MBit Dg
= D5 (amarillo) = 100 MBit




El trafico de datos de la conexidn de red se sefaliza con el parpadeo del
LED amarillo correspondiente. Justo al lado de la conexién de red hay un

interruptor deslizante para seleccionar el modo de direccién IP del aparato:

= Arriba (IP 192.168.0.2): la direccion IP fija sera 192.168.0.2 (por defecto).
= Abajo (IP user config): se activa la direccion IP definida por el usuario y

cargada en el aparato mediante el ETS.

DIRECCIONES IP Y CONTRASENAS

Se define en los parametros del acoplador del ETS3. En el icono “IP Adresse”
(Direccidn IP) puede asignarse la direccion IP ofrecida por el administrador
de red o la mascara de red correspondiente. En el icono “Passworte”
(Contrasefas) se establecen, junto a las contrasefias para el acceso HTTP y
FTP, los puertos de comunicacién correspondientes: para el servidor HTTP el
Puerto 80 y para el servidor FTP el Puerto 21. El nombre de usuario y la
contrasefia estan limitados a un maximo de 6 caracteres: solo letras de la A

ala Zynumeros del 0 al 9. Se distingue mayusculas y minusculas.

e =
o Bja A | F e o] s 2]
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|Ir4.|u.-u| I":' E
I denin 2 fin B
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IF Sidene L [rae E
Hetomast-Marin 1 fre ]
le.l.r—-llnl.u:' rm. ﬁ
P vt ke § i E

5

Fig 3. Ventana de Direcciones IP y contrasefias



Los iconos de la A-Z se corresponden con las respectivas paginas de la
visualizaciéon. Cada pagina (de las 26 disponibles) de la visualizacién puede

administrar un maximo de 4 puntos de datos (104 objetos de visualizacion).

Tipos de datos posibles: T E— =
_ o vt e b LIRS EHES LT RAET
EIS1— 1Bit e R T :
Dotenip b O 2 @Eﬁj
EIS5—+ 2 Byte (floating point)
O miendpn fim bkt 91 E‘Bl"l ;E
EIS6 =& 1 Byte
i beandpr i ] bk 54 Enﬁ j
EIS10 & 2B Nlrel iy Fir Tl | -1
S O yte Dsienipn T Obeske 95 iﬂ_ﬁ :j
e ipp fin Cilgeb ! B [Ers 11w wnimpman wieges |
EIS11 —» 4 Byte T

Fig 4. Configuracidon de Bytes.

Las superficies de conmutacion de la Vvisualizacion se adaptan
automaticamente dependiendo del tipo de dato seleccionado. A
continuacioén, se procedera a la asignacion de las direcciones de grupo
(maximo 111). Mediante las banderas para cada objeto en cuestion puede

modificarse el disefio del punto de dato correspondiente en la visualizacion.
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Fig 5. Configuracion de grupos



VISUALIZACION

En la figura 6 se muestra el esquema basico de la visualizacién integrada. A
través de la pagina principal se puede acceder a un maximo de 26 paginas
de visualizacién. Cada pagina de visualizacion puede mostrar y / o
conmutar un maximo de 4 puntos de datos. La visualizacion se abre

introduciendo http://192.168.0.2/visu en un navegador web.

Pag.

Ppal.

]
Seite A | | Pag.B Pag.C e, | PAQZ
SER B B e

Fig 6. Esquema de Paginas de visualizacion

CONFIGURACION DE LA PAGINA PRINCIPAL

Cuando se abre la visualizacion, el usuario se encuentra con la pagina
principal. Por defecto hay 3 paginas activas (de las 26 posibles). Para activar
el resto de paginas, puede introducirse http://192/168/0.2/visuconfig y entrar

en modo de configuracion.

L halt

turiick
T opyrght © S04 gy & Jaskr

Fig 7. Ventana de pagina principal



En el modo de configuracibn pueden activarse las paginas de la
visualizaciéon que sean necesarias. Para ello, debe hacerse clic sobre la
pagina deseada, tras lo cual ésta se abrira (véase “Configuracion de las
paginas”), tras introducir el nombre de la pagina que fue abierta, dicho
nombre aparecera en la pagina principal quedando asi activada. Ademas,
puede introducirse el hipervinculo y el nombre de la tecla de retorno (Ej: un
link al servidor web integrado o a otro acoplador de red.) Para que los
cambios tengan efecto debe hacerse clic sobre botdén SET correspondiente.
Haciendo clic sobre el Botéon “Visu” salimos del modo de configuracion

(figura 7).

[ ]

E

EENNEENENNEEE
EEENENEEEEEER |

Fig 8. Activacion de paginas adicionales.

VISUALIZACION DE PAGINAS

Elementos de una pagina de visualizaciéon en el modo de configuracion:



Y

Musterraum

[ Salén
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SET (15) SET (15)

SET (15)

SET (15)

zurfick

{zuruck

SET BACK NAME 77) |

[
SETBACKURL (35 |
_vsu |

Fig 9. Pagina de visualizacién en modo de configuracion.

Descripcion de los elementos de una pagina de visualizacion (figura 9)

- Numero de pagina (A-2)

- Nombre de la Pagina

- Casilla para asignacion del nombre de la pagina
- Botdn de grabacion del nombre de la pagina

- Linea de indicacioén de estado

- Denominacioén de la indicacién de conmutacion
- Casilla para la asignacion de conmutacion

- Botén de grabacion de la denominacion

- Nombre de “Atras”

- Casilla para asignacion del nombre “Atras”

- Botén de grabacion del nombre “Atras”

- Casilla para la direccion para vuelta atras

- Botén de grabacion de la direccion de vuelta.



MODO VISUALIZACION / CONFIGURACION

Cuando se abre una pagina de la visualizacién, se vera la siguiente

ventana.

AUTO BEFpESH o |

Y
Musterraum
1 o 1440
-
L1
muriick
Coppright © 2004 Lingg & Jagis

Fig 10. Pagina de visualizacion.

La superficie de conmutacion, asi como la indicacion de los estados se
muestran mediante los tipos de datos definidos en el ETS y dependiendo de
las banderas de los objetos correspondientes. Las érdenes de conmutacion
pueden mandarse directamente a través de las teclas 0 y 1. Los telegramas
de valor se muestran en la linea de estado (antes hay que seleccionar el

valor del dato en el menu desplegable y guardarlo con la tecla SET).

Los avisos de estado y los telegramas de conmutacion de la instalacion EIB
no se actualizan hasta que no se vuelva a cargar la pagina del navegador
0 se haga clic sobre la tecla “AUTO REFRESH ON” en la propia visualizacion,
entonces la ventana del navegador se vuelve a cargar automaticamente
cada 5 segundos. Esto puede hacerse para cada ventana por separado, Si

fuera necesario.



Si no se ha dado ningun nombre a la denominaciéon de la indicaciéon de
conmutacion (se ha grabado una casilla vacia), no aparecera en la
visualizacion. En el ejemplo de la figura 11 estdn desactivados los datos de

valor y la indicacién de temperatura de la muestra anterior.

AUTD REFRESH (M

Musterraum

zurfich

Copyrgin © 2004 Lrgg & Jaike

Fig 11. Pagina de visualizacion

ASIGNACION DA LA CONTRASENA MEDIANTE EL NAVEGADOR
Para llegar a la pagina de asignacion de contrasefia, debe introducirse

http://192.168.0.2/password, entonces el usuario tendra la posibiidad de

fijar su propia contrasefia directamente a través de una superficie del
navegador. Tras hacer clic sobre la tecla SET correspondiente los nuevos

datos se graban inmediatamente.

—

BET USESNAME )

password:

—

| SET PASSWORD B

Cogrprght © 2004 Lingg & Jamkw

Fig 12. Asignacion de contrasefia



SERVIDOR HTTP

El acoplador de red dispone de un Web Server (servidor web) integrado. Es
posible la conexiéon entre la visualizacion y el servidor web. Ademas, pueden
integrarse web cams (camaras web). Para abrir el servidor web introduzcase

http://192.168.0.2 6 http://192.168.0.2/index.htm. Las paginas HTML creadas

independientemente pueden transmitirse al servidor cargandolas a través
de un cliente FTP. En este caso, téngase en cuenta que el servidor sélo
puede cargar un grafico por pagina. Por lo tanto, si se desea mostrar varios
graficos, éstos deberan agruparse previamente en uno solo, se dispone de

4AMB de memoria.

SERVIDOR FTP

El acoplador de red dispone también de un servidor FTP integrado. Gracias

a este servidor FTP pueden transmitirse al acoplador de red:

- Paginas HTML creadas por separado para el servidor web.

- Datos generales del usuario (Ejm: el archivo de proyecto actual del
ETS del objeto. Asi, el programador puede disponer siempre y en
cualquier lugar de la programacion mas actual de la instalacion, ya

que esta guardada en el NK2).

Para tener acceso al servidor FTP hace falta un programa cliente FTP, el cual
es facil de conseguir en el mercado, tanto en versibn de pago como en
version gratuita (Ej: el FTP-Commander de la figura 13). El acceso se realiza
mediante direccion IP (el puerto estandar es el 21) y tras introducir el

nombre de usuario y la contrasefia asignados en el ETS.
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Fig 13. Programa FTP Commander

RESPALDO DE LOS DATOS

En aras de la seguridad de los datos, todos los archivos / carpetas del
acoplador de red se deberia copiar en un PC o portati mediante FTP.
Normalmente, sélo esta disponible la carpeta System con el archivo
VisuNames. En el archivo /System/VisuNames estan guardados todos los
datos de la visualizacion (sin el ETS), pueden estar incluso disponibles las
paginas HTML del usuario y / o el proyecto del ETS3. En caso de
reconstruccion, pueden transmitirse todos los datos al acoplador de red

mediante FTP.

MANEJO DEL NK2 SOFTWARE

En la pantalla inicial, se podré& elegir el idioma (Castellano, aleman o inglés)
y también se introduciran los parametros de conexion con el Nk2. Estos
parametros son configurados en el proyecto del ETS, accediendo a editar

parametros del Nk2.
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Fig 14. Software NK2

Descripcion de los parametros:

- Usuario -» Nombre de usuario de acceso por FTP al NK2.

- Contrasefia— Contrasefia del acceso FTP del NK2.

- IP Nk2 = Direccion IP del Nk2.

- Puerto http —Para acceder mediante un navegador. Por defecto es
el 80, es el que se utiliza normalmente. En caso de cambiar este valor
en el ETS, para acceder a la visualizacion hay que modificar la
direccidn que se introduce en el navegador, por ejemplo, si cambio
el puerto 80 por el 8080 la url qguedaria  asi:
http://192.168.0.2:8080/pagina nueva.htm.

- Puerto ftp & Puerto de acceso mediante FTP. Normalmente es el 21.

Los botones de “Probar Conexién”, “Cerrar Conexiéon” y “Espacio Libre” nos
facilitan el testeo de la conexion. La accion “Formatear Nk2” borrara todos

los ficheros del Nk2, hay que tener precaucioén al utilizar este botén.

CONFIGURACION DEL PROYECTO:

Para acceder a los datos del proyecto, primero debemos visualizar el mend,

haciendo clic sobre “Menu”, este permitird acceder a todos los apartados



del programa. Una vez abierto el menu, se hace clic en el botén “Proyecto”

y en el panel de la izquierda se ven los datos del proyecto.
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Fig 15. Software NK2

Podemos indicarle el nombre, numero, fecha inicio y fin y comentarios del
proyecto. Los botones nos permiten crear un nuevo proyecto, guardarlo y
cargar un proyecto ya almacenado. Para cargar un proyecto en otro
ordenador no sélo hay que exportar el archivo xml, también es necesario
copiar las carpetas “img” e “lconos” de la carpeta de instalacion del Nk2

software.

EDICION DE LA VISUALIZACION

Para acceder a esta apartado, hacer clic sobre el botén “Edicion”. Al
hacerlo el panel de la derecha cambiara y mostrara un cuadro de ediciéon
y una zona de propiedades. La zona de edicidn se compone de tres partes.
- Menu: Donde se podra alternar entre “Ilconos” y “Paginas”. lconos: Al
hacer clic sobre cualquiera de ellos se insertara un icono en el panel
de edicion de la derecha. Paginas: se accedera al arbol de paginas.
- Panel de Edicion: Es la zona de trabajo, donde se podra mover todos

los iconos y situarlos en la posicion deseada.
- Panel de Propiedades: Mostrard las propiedades del elemento

seleccionado. Se podra cambiar las propiedades de este elemento.
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En el apartado de “Paginas”, las mismas aparecen en forma de
arbol, estas podran ser editadas. Para afadir o eliminar una pagina, existen
dos botones en la parte inferior del menu. El botén “+” inserta una pagina y
el botén “-“ la elimina. En “Propiedades” aparecen las propiedades de la
pagina: se puede modificar el nombre, ancho, alto, color e imagen de
fondo de la pagina. El apartado “lconos”, permitird insertar una lista de

iconos predefinidos.
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ANEXO: D9

Grupo Principal Grupo Medio Subgrupo
4 bits 4 bits 7 bits
LEYENDA DE LAS DIRECCIONES DE GRUPO
Dir, Grupo ler Digito 2do Digito 3er Digito
TIPO POSICION FISICA FUNCIONALIDAD
1.1.x Sensor Presencia Subterraneo (S) Funcionalidad
2.2.x Sensor inundacion Planta Baja (PB) Funcionalidad
3.3.x Detector de incendios |1ra. Planta Alta (PPA) Funcionalidad
2da. Planta Alt
4.4.x Detector de Gas a- Manta Alta Funcionalidad
(SPA)
5.5.x Rotura de vidrios 3ra. Planta Alta (TPA) Funcionalidad
6.6.x Pulsador 4ta. Planta Alta (CPA) Funcionalidad
Sta. Planta Alt
7.7.x Teclado a-Manta Alta Funcionalidad
(QPA)
6ta. Planta Alt
8.8.x Modulo Logico a-rlanta Alta Funcionalidad
(STPA)
9.x.X Interruptor Horario XXX Funcionalidad
10.x.x Sensor Crepuscular XXX Funcionalidad
11.x.x Alarma Intrusos XXX Funcionalidad




ANEXO: A

Bandeja de Cables

Vista Frontal

Red EIB YCYM 2X2X0.08mmZ

/ Red Eléctrica Tuberia 1"
/ e
1}
Scm |

Vista Superior

I/

Red EIB YCYM 2><2X0.08mmZ

Red Eléctrica 3x12AWG




