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RESUMEN: 

Hoy en día el desarrollo de sistemas IoT representa un gran desafío debido a su 
complejidad y dinamismo. El presente trabajo ofrece una solución para facilitar y agilizar 
el desarrollo de sistemas IoT por medio de un motor de sincronización que soporta la 
relación causal entre el sistema y su modelo de arquitectura en tiempo de ejecución. Este 
motor permite detectar automáticamente los cambios realizados en el modelo e instanciar 
los correspondientes recursos de software sin detener la operación del sistema. Para 
evaluar la herramienta se realizó un cuasi-experimento con la participación de estudiantes 
de los últimos años de la carrera de Ingeniería en Sistemas y Telemática, quienes 
demostraron una alta eficacia y eficiencia con el uso del motor de sincronización. 
También se evidenció que los participantes perciben al motor como útil y fácil de usar, 
por lo que estarían dispuestos a utilizarlo en el futuro. 

 
Palabras clave: Ingeniería dirigida por modelos (MDE), modelos en tiempo de ejecución, 
metamodelo, Internet de las Cosas (IoT), Lenguaje de Dominio Especifico (DSL). 
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