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Resumen 

 

La nueva tendencia de transporte ecológico con menor demanda de energía y menor contaminación ha 

convertido a los vehículos eléctricos (BEV) (Battery electric vehicle) e híbridos (HEV) (Hybrid Electric 

Vehicle) en una potencial opción de transición a tecnologías más amigables con el ambiente. Desde la 

academia ha emergido una necesidad imperiosa de entender el funcionamiento de los nuevos sistemas de 

propulsión eléctrica para acoplarlos a la realidad del entorno que nos rodea, observar su funcionamiento y 

tomar medidas o acciones técnicas avanzadas para mejorar la eficiencia, rendimiento y aceptación de los 

nuevos potenciales usuarios de estos vehículos. Esta investigación propone la implementación de un 

sistema de adquisición de datos vía CAN Bus en un vehículo híbrido, para visualizar en vivo los parámetros 

de funcionamiento del tren motriz híbrido, realizar una simulación de funcionamiento virtual y exportar 

dichos datos a un archivo de texto para profundizar el análisis de los diferentes fenómenos físicos que los 

docentes y estudiantes de esta nueva tecnología requieren, de esta forma estableciendo una plataforma y 

punto de partida para la investigación de sistemas de propulsión eléctrica en el país. 

Palabras clave: CAN Bus, frame ID, PIDs, interfaz, visualización, simulador, vehículo eléctrico, vehículo 

híbrido 
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A Toyota Corolla Hybrid GUI based on Simulink and LabVIEW for live-data acquisition 

and monitoring system. 
 

 

 

Abstract 

Hybrid and electric vehicles make for an environment friendly alternative to conventional vehicles, 

following worldwide trends of ecological transportation, less energy-consuming systems and pollution 

reduction overall. From universities and academy in general a new imperative requirement for learning 

and training of students and technical staff about new electric drivetrain systems has become the most 

efficient tool to adapt these systems to our national context, understanding its inner workings and 

developing new methods to exploit and improve performance, therefore creating a quicker way for new 

users to adopt and transition to an alternative-fuel vehicle. This research shows a new approach for a 

LabVIEW- based easy-to-use data acquisition system with a built-in GUI for live monitoring and data 

storage for further simulation system via Simulink, giving teachers and students from academia the 

capability of observing and analyzing the actual behavior of all the different physical magnitudes from a 

vehicle and setting a benchmark for advanced research efforts of electric and hybrid drivetrains in Ecuador. 
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