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Resumen - La ciudad de Loja padece una gran congestión vehicular en su casco central, la cual es causante 

de pérdida de tiempo al transportarse. La micromovilidad eléctrica promete ser la solución para el 

descongestionamiento central de las ciudades. El scooter eléctrico se plantea como una opción viable para este 

sistema de micromovilidad debido a su simplicidad. Para la implementación de una micromovilidad eléctrica 

sostenible, es necesario realizar un análisis de eficiencia energética para identificar los requerimientos del 

scooter en la ciudad. Además, es necesario trazar rutas para la circulación de los vehículos, implementar una 

ordenanza con la finalidad de evitar problemas con los demás medios de transporte y transeúntes. Esta 

investigación presenta el resultado del análisis energético de rutas aleatorias y ordenadas en la zona céntrica de 

la ciudad mediante un modelo didáctico generado en Matlab, demostrando la validez de la implementación de 

un sistema de micromovilidad de cualquier modelo de scooter eléctrico ofertado en la ciudad, así como las 

consideraciones técnicas y económicas necesarias.  

 

 
Índice de términos - Micromovilidad, Scooter eléctrico, Análisis energético. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Ing. Diego Rojas H. 

Director de Tesis 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Analysis of efficiency and implementation costs of an 

electric Micro-mobility system for the city of Loja 
 

Abstract 
The city of Loja suffers from a great vehicular congestion in its central area, which is causing loss of time when 

moving around. Electric micro-mobility promises to be the solution for the central decongestion of cities. The 

electric scooter is considered as a viable option for this micro-mobility system due to its simplicity. For the 

implementation of a sustainable electric micro-mobility, it is necessary to carry out an energy efficiency analysis 

to identify the requirements of the scooter in the city, to draw routes for the circulation of vehicles, and to 

implement an ordinance in order to avoid problems with other means of transport and pedestrians. This 

research presents the result of the energy analysis of random and ordered routes in the downtown area of the 

city through a didactic model generated in Matlab, demonstrating the validity of the implementation of a micro-

mobility system of any electric scooter model offered in the city, as well as the necessary technical and economic 

considerations. 
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