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RECONSTRUCCION DE UN ENTORNO 3D CON UN SENSOR LIDAR Y UNA CAMARA A COLOR PARA

EL PROCESO DE GERMINACION DE SEMILLAS.

RESUMEN

En este trabajo, se investigd el proceso de recrear el entorno de cultivo de un semillero en tres
dimensiones a través de la obtencion de coordenadas presentadas a través de nubes de puntos utilizando un
sensor LiDAR y una camara a color. El proceso se destaca por la versatilidad de movimiento proporcionada
por un robot cartesiano, el cual se distribuye en los ejes X y Y. Para la adquisicion y el procesamiento de
datos, se desarroll6 un software en Python y las imagenes capturadas se fusionaron con un archivo PLY
que se pueden visualizar en Open3D en Python. El andlisis del resultado final de las reconstrucciones
muestra la importancia de integrar tecnologias para obtener informacién detallada sobre el semillero.
Mediante multiples pruebas se analiz6 el efecto de la iluminacién y las condiciones del terreno en la
calidad de los datos principalmente de altura recopilados durante el andlisis. Este enfoque innovador es
capaz de optimizar el proceso de plantaciéon y promover el crecimiento saludable de las plantas en un
ambiente controlado.

Palabras clave: Reconstruccién 3D; Sensor LiDAR; Germinacidén de semillas; Iluminacién, Acondi-
cionamiento del terreno.
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RECONSTRUCTION OF A 3D ENVIRONMENT WITH A LIDAR SENSOR AND A COLOR CAMERA FOR

THE SEED GERMINATION PROCESS.

ABSTRACT

In this work, the process of recreating the cultivation environment of a seedbed in three dimensions was
investigated by obtaining coordinates presented through point clouds using a LiDAR sensor and a color
camera. The process stands out for the versatility of movement provided by a Cartesian robot, which is
distributed in the X and Y axes. For data acquisition and processing, software was developed in Python and
the captured images were merged with a file PLY that can be displayed in Open3D in Python. The analysis
of the final result of the reconstructions shows the importance of integrating technologies to obtain detailed
information about the seedbed. Through multiple tests, the effect of lighting and terrain conditions on the
quality of the mainly height data collected during the analysis was analyzed. This innovative approach is

able to optimize the planting process and promote healthy plant growth in a controlled environment.

Keywords: 3D reconstruction; LiDAR sensor; Seed germination; Lighting, Land conditioning.
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